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SAKERHETSFORESKRIFTER

Bruksanvisning
Lis torst bruksanvisningen!

Programversion

Kontrollera alltid att programvarans versionsnummer pa
omslaget till denna bruksanvisning dr detsamma som
versionsnumret som anvinds 1 omriktaren. Detta kon-

trolleras enkelt 1 Setup menyn 1 fonster [920] Program-
vara, se § 5.10.2, sidan 67.

Tekniskt kvalificerad personal

Installation, idrifttagning, demontering, utfora mit-
ningar, etc, av eller pa frekvensomriktaren fir endast
utforas av personal som ir tekniskt kvalificerad for
indamalet.

Installation
Installationen maste goras av auktoriserad personal och
maste ske enligt lokala foreskrifter.

Oppna frekvensomriktaren

FARA! SLA ALLTID IFRAN SPANNINGS-
MATNINGEN OCH VANTA MINST FEM MINUTER
FOR ATT LAGRAD ENERGI | KON-
DENSATORERNA SKA HINNA LADDAS UR
INNAN OMRIKTAREN OPPNAS.

Vidtag alltid limpliga dtgirder innan frekvensomrikta-
ren Oppnas, dven om anslutningen av kontrollsignaler
och byglar ir isolerade frin spinningsmatningen.

Atgarder da motor ar ansluten

Om arbete maste utforas pd en ansluten motor eller
maskin miste alltid spinnningsmatningen till omrikta-
ren slis ifrin. Vinta minst fem minuter innan arbetet
paborjas.

Jordning
Frekvensomriktaren maiste alltid jordas via skyddsjord-
ningsanslutningen markerad “PE”.

EMC foreskrifter
EMC foreskrifter maste foljas och uppfyllas enligt de
EMC standarder som finns. Se § 3.4, sidan 13.

Val av spénningsmatning

Frekvensomriktaren kan anvindas med spinnings-
matning enligt listan 1 § 8.1, sidan 76. Justeringar for
spanningsmatning ir inte nddvindig!

Spanningstester (Megger)
Utfor inga spanningstester (megger) pd motorn innan
alla motorkablar 4ir borttagna frin frekvensomriktaren.

Kondensering

Om frekvensomriktaren flyttas frin ett kallt (lagrings-)
rum till ett rum dir den ska installeras kan kondense-
ring ske. Detta kan medfora att kinsliga komponenter
blir fuktiga. Anslut inte spanningsmatningen forrin all
synlig fukt har avdunstat.

Felaktig anslutning

Frekvensomriktaren 4r inte skyddad mot felaktig
anslutning av spinningsmatning och framforallt inte
mot anslutning av spinningsmatning till motorut-
gangen U, V, W. Frekvensomriktaren kan skadas.

Faskompenseringskondensatorer
Ta bort alla kondensatorer frin motorn och motorut-
gangen.

Atgarder under automatisk aterstallning

Nir automatisk aterstillning 4r aktiv startas motorn
automatiskt forutsatt att orsaken till felet dr Atgirdat.
Vidtag limpliga atgirder om det ir nddvindigt. For
mer information om utldsning och Aterstillning se

kapitel 6. sidan 68.

Transport

For att undvika skador bor frekvensomriktaren forvaras
1 sin originalférpackning under transport. Emballaget
ir speciellt utformat for att tila stotar under transport.

IT matningsspanning
Innan omriktaren ansluts till IT spinningsmatning,
(Ojordad nolla), vinligen kontakta din dterforsiljare.

ID Run

Vidtag alla nédvindiga dtgarder innan ID Run utfors.
Under Utdkad ID Start kdrs motorn 1 bada riktning-
arna.
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1. ALLMAN INFORMATION

1.1 Introduktion

Frekvensomriktaren 4r avsedd for styrning av varvtal
och vridmoment av standard trefas, asynkrona elmoto-
rer. Omriktaren ar utrustad med sofistikerad vektor-
styrning som anvinder tvd inbyggda DSPer (digitala
signalprocessorer), vilket ger omriktaren hog dynamisk
prestanda dven vid mycket ldga varvtal utan att separat
varvtalsiterkoppling frin motorn anvinds. Dirfor ir
omriktaren limplig att anvinda i hogdynamiska appli-
kationer dir liga varvtal, hogt vridmoment och preci-
sion kravs. I enklare applikationer som fliktar eller
pumpar erbjuder VFB/VFX vektorstyrning andra for-
delar som t ex okinslighet for spinningsstorningar eller
overlastspikar.

Las denna bruksanvisning noggrant innan installation,
anslutning eller drift av frekvensomriktaren pabérjas.

Foljande indikeringar kan forekomma i bruksanvis-
ningen. Lis dem alltid fSrst innan du fortsitter:

OBSERVERA! Tillaggsinformation som hjélp for att
undvika problem

Fel efter féljande instruktioner
kan orsaka funktionsstérningar
och skada omriktaren.

FORSIKTIGHET é

VARNING Fel efter féljande instruktioner
kan orsaka allvarliga skador
pa anvandaren samt allvarliga
skador pa omriktaren.

FARA Fara fér anvandarens liv.

1.2  Beskrivning

Denna bruksanvisning beskriver installation och
anvindning av frekvensomriktare med foljande typ-
beteckningar:

VEB40-004 till VEB40-016

VEX40-018 till VFX40-749

VEX50-018 till VFX50-749

1.2.1 Anvandare

Denna bruksanvisning 4r avsedd for:
- installationsingenjorer

- underhillsingenjorer

- operatorer

- konstruktorer

- serviceingenjorer

1.2.2 Motorer

Frekvensomriktaren passar till standard 3-fas asynkron-
motorer. | specialfall 4r det mojligt att anvinda andra
typer av motorer. Kontakta din aterforsiljare for mer
information.

VARNING! Anslut inte motorer avsedda for
mindre an 25% av omriktarens nominella
spanning. Detta kan negativt paverka
styrningen av motorn.

VARNING! Under utdkad ID-kérning roterar
motorn. Vidtag sékerhetsatgarder f6r att
undvika ovéntade farliga situationer.

1.2.3 Standarder
For tillimpliga standarder, se § 1.6, sidan 9.

OBSERVERA! For att uppfylla givna standarder givna i

tillverkardeklarationen, maste installationsanvisningarna i
denna bruksanvisning féljas strikt.

ALLMAN INFORMATION 7



1.3  Att anvanda bruksanvisningen

I bruksanvisningen anvinds ordet omriktare for frek-
vensomriktaren som en enhet.

Kontrollera att programvarans versionsnummer pi
omslaget till bruksanvisningen Overensstimmer med
versionsnumret pa frekvensomriktaren. Se § 5.10.2,
sidan 67.

Kapitel 2. sidan 10 ir en enkel komiging-
beskrivning. Dir forklaras det som ir absolut nédvin-
digt att gbra innan omriktaren startas.

Kapitel 3. sidan 12 beskriver hur omriktaren instal-
leras med tanke pd EMC direktiven. Med Menylistan
och Snabbguide gors instillningarna 1 omriktaren
snabbt och enkelt.

Kapitel 4. sidan 22 beskriver driften av frekvens-
omriktaren.

Kapitel 5. sidan 30 innehiller en beskrivning av alla
funktioner. De presenteras i den ordning som de finns i
Setup menyn.

Med index och innehillsforteckning ir det latt att
hitta en funktion samt hur den anvinds och stills in.

Kapitel 6. sidan 68 ger information om felsokning
och diagnoser.

Kapitel 7. sidan 72 innehiller information om hur
optionskorten och tillhérande funktioner anvinds. For
en del optioner refereras till separata bruksanvisningar.

Kapitel 8. sidan 76 presenterar all teknisk data for
alla spinningsomraden.

Snabbguiden kan placeras 1 skdpsdorren si att den
finns tillhands 1 en eventuell nddsituation.

1.4 Leverans och uppackning

Kontrollera att inga synliga skador finns pa enheten.
Kontakta din aterforsiljare om skada uppticks. Instal-
lera inte en skadad omriktare.

Omriktarna levereras med mallar for montering pa
en plan yta. Kontrollera att alla delar finns och att arti-
kelnumret iar korrekt. Se avsnitt 1.5.

Om omriktaren tillfalligt lagras innan den ansluts, se
§ 8.5, sidan 79, och direfter flyttas kan det bildas kon-
dens i omriktaren. Anslut inte spanning till omriktaren
forrin all synlig kondens har avdunstat.

8 ALLMAN INFORMATION

1.5  Typbeteckning

Fig. 1 visar ett exempel pd typbeteckning som anvinds
pa alla omriktare.

Exempel
VFX 4014620 CEB

Bromschopper

"B"= Bromschopper
monterad

EMC kit

"E"= EMC kit monterat

Kontrollpanel

"C"= Kontrollpanel
monterad
Kapslingsklass
"20"=1P20
"54"=1P54

Markstrom (A)
kontinuerlig

Spéanningsmatning
"40" = 380-415V
"50" = 440-525V

Omriktare
"VFB"= Bokformat
"VFX"= Kompakt format

(06-F91)

Fig. 1 Typbeteckning



1.6 Standarder

Omriktaren som beskrivs 1 bruksanvisningen uppfyller
standarderna givna i Tabell 1 enligt maskindirektivet,
EMC-direktivet samt ligspanningsdirektivet. Se dekla-
rationen fOr uppfyllande av leverantdrscertifikat. Kon-
takta din d4terfOrsiljare om du Onskar ytterligare
information.

Tabell 1 Standarder

Standard Beskrivning
Maskinsakerhet - Elektrisk utrustning pd maskiner
Del 1: Allménna bestammelser.
EN60204-1 Maskindirektiv: Tillverkardeklaration
enligt Appendix IIB
Varvtalsreglerade drivsystem
EN61800-3 Del 3: EMC produkt standard inklusive specifika test
Allnr2 metoder.
Milj6 EMC direktiv: Tillverkardeklaration och
CE-markning
Elektronisk utrustning for anvandning i spanningsinstallationer.
EN50178 Lagspanningsdirektiv: Tillverkardeklaration och
CE-markning

1.6.1 Produktstandard fér EMC

Produktstandarden EN 61800-3 definierar primirmiljo
som en miljéo som omfattar bostider. Den omfattar
ocksa lokaler som utan mellanliggande transformatorer
ir direkt anslutna till ligspanningskraftnit for matning
till bostadshus.

Sekundirmiljo avser 6vriga lokaler.

VEB/VEX &verensstimmer med produktstandarden
EN 61800-3, inklusive tilligg A11 (alla typer av metall-
skirmad kabel fir anvindas). VEB/VFX 6verensstim-
mer med kraven for sekundirmil;jo.

VARNING! Denna produkt tillhér klassen
begransad forsaljningsdistribution enligt EN
61800-3. | bostadsmiljé kan denna produkt
orsaka storningar pa radiomottagning:
Anvandaren maste da vidta lampliga atgarder.

1.7  Demontering och skrotning

Holjet kring omriktaren ir gjort av atervinningsbart
material som aluminium, jirn och plast. Omriktaren
innehdller ett antal komponenter som kriver speciell
hantering, t ex elektrolytkondensatorer. Kretskorten
innehiller smd mingder tenn och bly. Dessa material
mdste omhindertas enligt gallande regler.

ALLMAN INFORMATION
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2. KOM | GANG

Detta kapitel beskriver hur du snabbast fir omriktaren 1
drift. Kapitlet ir baserat pd standard varvtalslige och
grundinstallningar f6r in- och utgingar etc. For andra
driftligen, I/O-instillningar, styrfunktioner etc. hinvi-
sas till kapitel 5. sidan 30.

2.1 Forsta uppstart

* Kontrollera anslutningskablarna for spinning och
motor enligt kapitel 3. sidan 12.

* Motordata (finns pd motorns mirkskylt) ska anges 1
meny 220, se § 5.3.7, sidan 33. Vi rekommenderar
ocksa att du gor en Motor ID korning, se § 5.3.15,
sidan 34.

VARNING! Under utdkad ID kdrning, kommer
motorn att rotera. Kontrollera sékerheten fér
att undvika farliga situationer.

* For att koéra motorn miste ett borvirde och ett
startkommando anges. Se exempel Fig. 2.

* Forvalt borvirde for varvtal ges pd inging Anlnl pi
plint 2, 0-10VDC. Anslut en potentiometer eller en
0-10V variabel signal mellan inging 2 och 3 (en
+10V referens for potentiometern finns tillginglig
pa plint 1). Det maste ocksa finnas en bygel mellan
plint 3 och 7 om bérvirdessignalen inte 4r differen-
tiell.

* Borvirdet som kommer in till omriktaren presente-
ras i fonster 500, se § 5.6, sidan 57.

* Korkommandot (RunR) ges genom att inging 9
sitts hog, t ex en sluten kontakt mellan plint 9 och
11. Detta korkommando kommer endast att accep-
teras om Enable-ingingen (plint 10) 4r aktiv.

o Sitt borvirdet till ett ligt virde (ungefir 10% av
nominellt varvtal) och starta motorn enligt ovan.
Motorn kommer nu att kora. Referensvirdet kan
dndras och driftdata presenteras i meny 600, se §
5.7, sidan 57.

* Denna korning visar att spanningsanslutningarna ir
OK. Nista steg blir att justera Ovriga instillningar
for att optimera systemet for en applikation. Se
kapitel 5. sidan 30.

10 KOM | GANG

2.2  Styrning via kontrollpanelen

Testkorningen kan ocksd utforas frin kontrollpanelen.
Foljande skillnader frin det som angivits 1 2.1 madste
goras:

* Vilj funktionen Borvirde via [212] (se § 5.3.3,
sidan 31) och Start/Stopp via [213] (§ 5.3.4, sidan
32) till ”Panel”.

* Anslut en sluten kontakt mellan plint 10 och 11
(Enable) pa styrkortet.

o Skriv in borvirdet direkt 1 fonster [500] se § 5.6,
sidan 57.

+ Starta driften genom att trycka pd en av kortangen-
terna (RunL eller RunR) pi kontrollpanelen.

2.3 Minimikoppling for start

Fig. 2 visar den minsta styrsignalanslutningen som
behovs for drift. Inging Anlnl anvinds som normal
(icke differential inging) med 2 kQ potentiometer.
Enable-ingingen madste vara aktiv tillsammans med
RunL eller RunR. Potentiometern ir di varvtalsbor-
virde (forvalt).

Styrkort

+10VDC

ANIN1+

ANIN1-

ANIN2+

ANIN2-

-10VDC

RUN L

RUN R

1]
2|
3]
4|
5
B
77 COMMON
B
9|
10|
11 |

ENABL E ey 4
11 | +24voC Cfﬂi
15 | coMmmMON g
E DIGIN1 \;g
E pIGINZ Relay 2
18 | DIGIN3 41
E DIGIN4 CE
E RESE T \;E
E COMMON -
E ANOUT1
E ANOUT2
5 DIGOUTL
Z DIGOUT2

(06-F32_1)

Fig. 2 Minsta styrsignalanslutning



24 Att anvanda differentiella

analoga ingangar
Ingingarna AnInl och AnIn2 ir bida differentiella.
Det betyder att signalen inte dr ansluten till omrikta-
rens 0 VDC eller till 0 VDC 6r nigon annan in- eller
utging. Fordelen med detta ir att ingdngen 4r mindre
kinslig for externa storningar. Endast signalskillnaden
pd de tvd anslutningarna anvinds. Andra fordelar 4r att
styrsignalen frin olika PLC-system med olika nollpo-
tential kan anslutas utan problem. For att anvinda diffe-
rentiella ingingar for en icke differential styrsignal 4r
det nodvindigt att ansluta den negativa delen till
omriktarens 0 VDC.
Fig. 3 visar tvi sitt att anvinda de differentiella inging-
arna Anlnl och Anln2.
- Inging AnIn2 anvinds som differentiell inging
(anslutningsbygel plint 5.7 ir borttagen).
- Inging AnInl anvinds som normal
(icke-differentiell) inging med en potentiometer

Styrkort
————— °
T +10VDC
7 ANIN1+
? ANIN1-
0-10VDC T ANIN2+
» ? ANIN2-
? ? -10vDC
7—T COMMO N
J””f ? RUN L
(06-F33_1)

Fig. 3 Anvindning av differentiella ingangar

2.5 Stalla in motordata

Omriktaren 4r i forsta hand framtagen for att koras
med endast en motor (flermotorapplikationer ar endast
mojliga 1 V/Hz-lige). For att fi bista prestanda med
bibehillen precision, moment och varvtalssvar, si att de
interna regleringarna och algoritmerna utfors pa bista
satt, ar det viktigt att omriktaren vet exakta motordata.
Omriktaren utfor identifieringskérning som beridknar
och sparar uppmitta motordata. Anges inga specifika
motordata arbetar omriktaren med forvalda motordata.
Dessa forvalda data ir baserade pd en standard 4-polig
motor och satt till samma spinning som nominell span-
ning for omriktaren.

OBSERVERA! Aven om omriktaren kommer att kéra med
férvalda motordata rekommenderar vi att du anger motordata
for ansluten motor och utfér en identifieringskérning for att fa
basta méjliga dynamiska prestanda.

Se § 5.3.7, sidan 33 {or instillning av motordata.

2.6 Installningar i driftlage

[ driftlige gors de viktiga instillningarna for driften av
omriktaren. Dessa instillningar bestimmer de interna
regulatorerna enligt valt lige. Dirfor dr det viktigt att
om Varvtalslige anvinds maiste dven den analoga
ingingen sittas till varvtal. Detsamma giller {or
Momentlige. Den forvalda instillningen ir Varvtals-
lige. I detta lige styr omriktaren motorns axelvarvtal,
men fortfarande med maojligheten att begrinsa vridmo-
mentet via en extern signal. I Momentlige kommer
ingingen (moment) att verka direkt pi moment-
regulatorn, alltsd forbi varvtalsregulatorn. I V/Hz lige
arbetar omriktaren som en helt frekvensstyrd omrik-
tare. Alla borvirdesinstillningar ir relaterade till frek-
vens men anges 1 rpm. | detta lige kan Zven
flermotorapplikationer koras.

OBSERVERA! | V/Hz lage visas alla funktioner och fonster i
enheten rpm (t ex Max Varvtal=1500rpm, Min Varvtal=Orpm,
etc) dven om de representerar utgangsfrekvens.

OBSERVERA! | V/Hz lage ar flermotorapplikationer mdjliga.
Speciell hansyn maste tas till installning av motordata. Vanligen
kontakta din aterforsaljare.

Se § 5.3.2, sidan 31 for instillningar i Driftlige.

2.7  Utfora Identifieringskorning

For att fi optimerad prestanda frin omriktar/motor-
kombinationen behover omriktaren mita de elektriska
parametrarna (resistans fOr statorlindning etc) for anslu-
ten motor.

Vi rekommenderar att anvinda utdkad ID korning
innan motorn installeras 1 applikationen.

Om detta inte dr mojligt ska kort ID korning utfo-
ras.

VARNING! Under utdkad ID-kérning roterar

motorn. Vidtag sdkerhetsatgarder for att
undvika ovantade farliga situationer.

KOM | GANG 11



3. INSTALLATION OCH ANSLUTNING

VARNING! Sla alltid ifrdn spannings-matningen
och vanta minst fem minuter fér att
mellanledskondensatorn ska hinna laddas ur
innan omriktaren éppnas.

Aven om anslutningarna av styrsignaler och byglar ir
isolerade frin matningsspanningen bor du alltid vidta
limpliga dtgirder innan omriktaren Sppnas.

3.1  Montering och kylning

Omriktaren mdaste monteras vertikalt mot en plan yta.

& 6 o 8
©
P
~Co | wda
©
° o o o

(06-F42)

Fig. 4 Montering av frekvensomriktarstorlek 004 till 374

Fig. 4 visar minsta luftspalt runt omriktare 1 storlekarna
004 till 374 for att tillracklig kylning ska kunna garan-
teras. Eftersom fliktarna bliser luften frin botten till
toppen bor luftintaget inte placeras rakt ovanfor ett
luftutslipp.

Foljande minsta avstind mellan tva frekvensomrik-
tare eller en omriktare och en avledande vigg maiste
uppfyllas.

Tabell 2 Montering och kylning

VEB: storlek 004 till 016

VEX: storlek 018 till 374

Fig. 77 - Fig. 83 visar storlek och fixeringsstorlek pa
omriktarna. Storlekarna 004 till 016 (VFB) monteras
pa en omega- eller DIN-skena. For Ovriga storlekar
upp till 374 anvinds medfoljande mall for ritt monte-
ringshal.

3.2 Kylflaktarnas flodeskapacitet

Om frekvensomriktaren ir monterad 1 ett skip madste
man ta med fliktarnas luftflodeskapacitet i berdk-
ningen.

Tabell 3 Flodeskapacitet for kylfliktarna

VFB/VFX storlek Flode [m3/timme, h]
004 - 016 140
018 - 037 150
046 - 060, 073 165
061 - 090 510
109 - 175 800
175 - 374 975

003-013 | 018-037 | 046-374

a 200 mm 200 mm 200 mm
VFB/VFX- |b |200mm |200 mm | 200 mm
VFB/VFX ¢ |30 mm 0mm 30 mm

d 30 mm O0Omm 30 mm

a 100 mm 100 mm 100 mm
VFB/VFX- |b |100 mm | 100 mm | 100 mm
vagg ¢ |30mm 0mm 30 mm

d 30 mm O0mm 30 mm
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3.3  Spannings- och motor-

anslutningar

Fig. 5 och Fig. 6 visar placeringen av spinningsanslut-
ningarna och motoranslutningarna. For modellerna
018 till 175 (VEX) kan frontpanelen 6ppnas med med-
foljande nyckel. Frontpanelen ir upphingd i gingjirn.
Frontpanelen for modellerna 004 till 016 (VEB) ar fist
med tva skruvar 1 botten pd omriktaren. Nir skruvarna
avldgsnats kan fronten litt tas bort genom att fora den

uppat.

(Tillval)

|| I

DC|DC| g Liu|v|w

L1 |L2|L3 |PE

Fig. 5 Spénningsmatnings- och motoranslutningar for storlek
004 till 016 och 018 till 037.

(Tillval)

L1|L2|L3 |PE

Fig. 6  Spdnningsmatnings- och motoranslutningar for storlek

046 till 750.
VARNING! For att arbeta sékert maste

natjorden vara ansluten till PE och
motorjorden till L,

Tabell 4 Matnings- och motoranslutningar.

L1,L2,L3 Matningsspanning, 3 -fas

PE sakerhetsjord

L Motorjord

U, Vv, W Motorutgang, 3-fas

DC-,DC+R Bromsmotstan_d, DC-mellanled
anslutningar (tillval)

OBSERVERA! Broms- och mellanledsspénningsplintarna passar
endast om optionen Bromschopper ar inbyggd. VFX-omriktarna
har endast DC+-plintar och R-plintar.

VARNING! Bromsmotstdndet maste anslutas
mellan plint DC+ och R.

3.4  Spannings- och motor-

anslutningar enligt EMC-
direktiven

FORSIKTIGHET! Fér att folja EMC-direktivet &r det
absolut nédvandigt att folja installations-
instruktionerna som de beskrivs i denna
bruksanvisning. Fér mer detaljerad information om
EMC direktiven och frekvensomriktare hanvisas till
installations-instruktionerna "EMC directive and
frequency inverters”. Vanligen kontakta din
aterférsaljare.

/N

For att folja EMC emissionstandarder maste frekvens-
omriktaren vara utrustad med ett RFI spanningsfilter.
Motorkablarna maste vara skirmade och anslutna till
motorns och frekvensomriktarens holje. P4 detta sitt
skapas en “Faradays bur” runt omriktaren, motorka-
blarna och motorn. RFI-strommarna leds nu tillbaka
till sin killa (IGBT) sa att systemet inte Overstiger emis-
slonsnivaerna.

Om motorkablarna ska kunna brytas av en servi-
ceomkopplare, utgingsspole etc. ir det nédvindigt att
dven holjet/monteringsplattan etc. dr skirmade enligt
Fig. 7 och Fig. 8.

Frekvensomriktare inbyggd i skap

m

Frekvensomriktare

RFI-Filter
(option)

Matning Motor

[L1]L2|i3PEpcpcdR[=[ U]V [w]
AW/ [ \ £

+ Metallférskruvning
(kldammor till VFB)
Litze | | Utgangsdrossel (option)
| Skérmade kablar
malad montageplatta
5 ="
LILALPH
L/
Metallkapa
Matning Metallférskruvnin,
(L1,L2,L3,PE) g Motor —
| Bromsmotstand
(option) (06-F39)
Fig. 7 Frekvensomriktare i ett skdp pda montageplatta

Fig. 7 visar ett exempel pd hur en frekvensomriktare
ansluts pid en montageplatta. Jordflitanslutningen
behovs endast om montageplattan 4r maélad. Alla
omriktarna har omailade baksidor och ar dirfér anpas-
sade for montering pi en omalad montageplatta.
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RFI-Filter

Matning

m

Frekvensomriktare

L1 [c2]L3 e fpeper [ [u [ v [w]

Metallférskruvningar
(kldmmor till VFB)

Skarmade kablar

Metallhdlje

=

Skarmning av signalkablar
Skarmning av motorkabel

Broms Utgangs-
motstand drossel
(option) (option)
Metall anslutningshélje
Metallférskruvningar Motor
[ —
Matning
(06-F41)

Fig. 8  Fristaende frekvensomriktare

Fig. 8 visar ett exempel dir ingen montageplatta i
metall (t ex.: om IP54 omriktare anvinds) anvinds.
Detta ar viktigt for att hilla “jordkretsen” sluten, vilket
gors genom att metallhdlje och kabelpackningar

anvands.

14 INSTALLATION OCH ANSLUTNING

Fig. 9 Skdrmning av kablar for storlek S2.




Uppmirksamma foljande:

Alla typer av metallskirmad kabel fir anvindas.

Alla kabelskdrmar mdste vara ordentligt anslutna
(360°) 1 bada indarna till metallholje. Anvinds
milade montageplattor bor firgen skrapas bort for
att fi s stor kontakyta som mojligt vid alla monte-
ringspunkter som kabelklimma och bara kabel-
skirmar. Det dr inte tillrickligt med den kontakt
som sker genom skruvhalet.

Behover firg tas bort bér du méila om di anslut-
ningen ir gjord for att undvika rostangrepp!

Hela holjet runt frekvensomriktaren maste anslutas
elektriskt med montageplattan pa en sa stor yta som
mojligt. Av denna anledningen maste firg tas bort.
Alternativt kan holjet runt frekvensomriktaren
anslutas till montageplattan med en litze-kabel, sa
kort som mojligt.

Forsok att undvika avbrott 1 skdirmningen.
Spanningsmatningskabeln behover inte skirmas.

Omriktare frain modell 500 till 750 och uppat monteras
1 ett standard skdp. Intern anslutning f6ljer EMC-stan-
dard. Fig. 10 visar ett exempel pd en stor omriktare
inbyged 1 ett skip.

[

Omalad montageplatta

— Utgangsdrossel (option)

| Skérmade kablar

Metallférskruvning Metallholje

Motor

(06-F40)

Fig. 10 Stor omriktare i skdp
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3.5 Avskalning av kablar

Fig. 12 visar rekommenderad avskalning pd motor- och .y
dnningskablar. ' o
spanningskablar 7 rﬂ

-—e .

018 - 037 115 |12 115 |12 32
046 - 060,073 | 130 |11 130 |11 34
061 - 090 160 |16 160 |16 41
109 - 146 170 |24 170 |24 46

o]
Tabell 5 Avskalningslingd for spannings- och motorkablar rD
Spakgrl;ggs‘- Motorkabel s
Modell ®
VFB/VFX a b c d e
(mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
004 - 016 210 12 210 |12 35

Spanningskabel Motorkabel

VFX40 - 175 | 170 |33 170 |33 46

VFX 50 - 175
210 - 374

Fig. 11 Avskalningslingd for kablar - VFX
- 40 - 40 -

Det ar infe
nédvandigt
att ta bort
skruvarna
helt

06-F105 V' 06-F104

06-F103

Fig. 12 Anslutning av spanningskablar - VFB
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3.6  Styrkortet

Fig. 13 visar utseendet pi styrkortet dir de viktigaste
delarna for anvindaren ir utritade. Aven om styrkortet
ir galvaniskt isolerat frin spinningsmatningen ir det av
sakerhetsskil inte tillitet att gOra indringar med till-
slagen matningsspinning!

VARNING! Om frekvensomriktaren maste
Oppnas t ex for att anslutningar eller andra
bygelinstallningar behdver goéras, ska alltid
spanningsmatningen slas ifran och du maste
vanta minst fem minuter fér att
kondensatorerna ska hinna ladda ur. Aven om
styrsignaler och byglar &r isolerade fran
spanningsmatningen ska du iaktta storsta
forsiktighet innan frekvensomriktaren 6ppnas.

- Bygel S1 tll S6:

- X1 kontakten:

- X2/X3 kontakten:
- X4 kontakten:

- X5 kontakten:

- X8 kontakten:

Dessa anvinds for att stilla de
analoga in- och utgingarna till
spanning eller strom.
Inkommande och utgiende
analoga och digitala
styrsignaler

Relidutgingar
Kommunikationsanslutning
Anvinds endast om RS-485
eller filtbuss etc ar inbyggt
Optionkontakt, anvinds
endast om optioner 4r
inbyggda.

Anslutning av kontrollpanelen.

X4 X5

Styrkort

X5a

S1 S2 S3 S4 S5 S6

TR

9000000000

D

00/0/0/0]0/0/0/00

31 32 33

41 42 43

OO0

OO0

(06-F130_VFX)

Fig. 13 Styrkort
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3.7 Anslutning av styrsignaler, OBSERVERA! Funktionerna fér in- och utgangar som beskrivs i
tabell 6 &r forvalda instéliningar. Se kapitel 5. sidan 30 fér

forvalda installningar dvriga funktioner for respektive in- och utgang. Ingangarna 8, 9,
Styrsignalerna kan anslutas nir frontpanelen ir oppen. 10 och 22 har specialfunktioner och kan darfor inte
Se Fig. 77-Fig. 83. Styrsignalerna kan anslutas med fli- ~ Programmeras.
tade kablar upp till 1,5 mm? och med solida kablar upp
till 2,5 mm?. Se Fig. 13 och tabell 6 for detaljer om

anslutningar.

OBSERVERA! Total last fér utgangarna 11, 20 och 21 &r
maximalt 100 mA tillsammans.

Tabell 6 Anslutning av styrsignaler, forvalda instillningar.

Plint Namn: Funktion (Férval): Signal: Typ:
1 +10V +10VDC Spanningsmatning +10VDC, max 10mA Utgang
2 |Anin1+ | Varvtaisborvarde, 0 +10VDC eller 0/4 - +20mA | Differentiell analog
positiv signal ingang
3 Anln 1- Varvtalsborvarde, 0 +10VDC eller 0/4 - £20mA Differentiell analog
negativ signal ingang
4 Anin 2+ Fran positiv signal 0 £10VDC eller 0/4 - £20mA i[:;fé‘er:gntlell analog
5 Anin 2- Fran negativ signal 0 £10VDC eller 0/4 - £20mA :?]i;?rl]'gntiell analog
6 -10V -10VDC spénningsmatning -10VDC, max 10mA Utgang
7 Common | Signaljord oV Utgang
8 RunL Start med vansterrotation 0-8/24VDC Ditigal ingang
9 RunR Start med hogerrotation 0-8/24VDC Ditigal ingang
10 Enable Enable for start 0-8/24VDC Ditigal ingang
- . +24VDC, 100 mA, .
11 +24V +24VDC spanningsmatning se observera Utgang
12 | Common | Signaljord oV Utgang
13 AnUt 1 0 - Max Varvtal 0 £10VDC eller 0/4 - +20mA | Analog utgang
14 |AnUt2 0 - 400% Tyom 0 +10VDC eller 0/4 - +20mA | Analog utgéng
15 Noll Signaljord oV Utgang
16 Digin 1 Fran 0-8/24VDC Digital ingang
17 Digln 2 Fran 0-8/24VDC Digital ingang
18 Digin 3 Fran 0-8/24VDC Digital ingang
19 Digln 4 Fran 0-8/24VDC Digital ingang
20 Digut 1 Start, aktiv om motorn kor 24VDC, 50mA, se observera Digital utgang
21 DigUt 2 S:gmi for att styra mekanisk 24VDC, 50mA, se observera Digital utgang
22 RESET Aterstall efter fel 0-8/24VDC Digital ingang
Plint
31 N/C 1 . .
Rela 1 utgang e
o . potentialfri vaxling . e
32 COM 1 g:al(riaa;l:c’g\r/ Qta;rr:)mrlktaren 2A/250VAC/ACL Relautgang
33 N/O 1
Plint
i ves Rela 2 Utgang potentialfri vaxling
42 COM 2 trt.-nrm, aktiv nar omriktaren har l0st 2A/250VAC/ACL Relautgang
43 N/O 2
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3.8 Anslutning av styrsignaler

enligt EMC-direktiven

FORSIKTIGHET! Fér att uppfylla EMC-direktivet (se §

A 1.6, sidan 9) ar det absolut nédvandigt att
installationsinstruktionerna som de beskrivs i denna
bruksanvisning féljs korrekt. Fér mer detaljerad
information om EMC-Direktiven och frekvensomriktare
hanvisas till installationsinstruktionen "EMC Directive
and frequency inverters". Vanligen kontakta din
aterforsaljare.

Skdirmning av styrsignalkablar 4r nodvindigt for att
uppfylla immunitetsnivierna angivna i EMC-direkti-
vet.

3.8.1  Typer av styrsignaler

Skilj alltid de olika typerna av signaler it. De olika sig-
naltyperna kan skadligt paverka varandra och du bor
dirfor anvinda separata kablar for varje typ. Detta ir
oftast praktiskt eftersom t ex kabeln frin en trycksensor
kan anslutas direkt till frekvensomriktaren.

Vi skiljer mellan foljande typer:

* Analoga: Spiannings- eller stromsignaler, (0-10V,
0/4-20mA) vars virde dndras lingsamt eller endast
da och da. Vanligtvis dr dessa styr- eller mitsignaler.

* Digitala: Spannings- eller stromsignaler (0-10V,
0-24V, 0/4-20mA) som kan anta tva virden (hog
eller 14g) och 4ndras endast dd och da.

* Data: Vanligtvis spanningssignaler (0-5V, 0-10V)
som 4andras snabbt och vid en hog frekvens, t ex vid
kommunikation via RS232, RS485, Profibus etc.

* Reld: Relikontakter (0-220VAC) kan vixla hogin-
duktiva laster (hjilprelder, lampor, ventiler, bromsar
etc).

Exempel:

Reldutgingen fran en frekvensomriktare som styr
ett hjilpreld kan, nir det drar, skapa en killa till stor-
ning (emission) for en mitsignal frin t ex en tryck-
Sensor.

3.8.2 Enkel- eller dubbelsidig anslutning?

I princip giller samma regler for styrsignalkablar som
for spanningsmatningskablar om man ska folja EMC
direktiven, se § 3.4, sidan 13.

T
Tryck-
sensor
U1 (exempel)
Styrkort

&

=o|
ﬁ LILALIPE

Extern styrning
(t ex i metallhdlje)

Styrenhet

® ® ®

(06-F38)

——

Fig. 14 Elektromagnetisk (EM) skidrmning av styrsignalkablar

[ praktiken ir det inte alltid mojligt att skdrma styrsig-
nalkablarna. Anvinds linga kablar kan det vara si att
vaglingden (%4ML) pa stOrsignalen ir kortare dn kabel-
lingden. Ansluts skirmen endast i ena anden kan ftor-
frekvensen kopplas till signalkablarna. For alla signaler
som namns 1 § 3.8.1, sidan 19 uppnis bista resultat om
skirmen ansluts 1 bida dndar. Se Fig. 14.

OBSERVERA! Varje installation maste undersdkas noga innan
korrekta EMC-métningar kan tilldmpas.

3.8.3 Strémstyrning (0-20mA)

En stromsignal 0-20mA ir mindre kinslig 4n en 0-10V
signal, eftersom den har lig impedans (250Q) jimfort
med en spanningssignal (21kQ). Det ir darfor sakrast att
anvinda stromstyrda signaler om kablarna ir lingre in
ett par meter.

Vid anvindning av mA analoginging skall kablarna
analutas enligt foljande.

Ingang Plint
Anin1 2och7
AnlIn2 4och7

INSTALLATION OCH ANSLUTNING
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3.8.4 Tvinnade kablar

Analoga och digitala signaler 4r mindre kinsliga for
storningar om kablarna ir tvinnade. Detta rekommen-
deras om inte skirmade kablar kan anvindas, § 3.8.2,
sidan 19. Genom att tvinna trddarna minimeras den
exponerade ytan. Detta betyder att i stromkretsen for
ett hogfrekvent (HF) storningsfilt kan ingen spinning
induceras. For ett PLC-system 4r det dirfor viktigt att
dterforingstriden behills 1 nirheten av signaltriden. Det
ar viktigt att tridparet ir tvinnat mer in 360°.

3.9 Anslutningsexempel

Fig. 15 visar en &versikt Over anslutningsexempel for
omriktaren.

VFB/VFX
,,,,,,, L
L1 )
— ! RFI v
———1—
L2 14 filter
 —] LB w
B =
""" = Broms- [ | - -
chopper| |+ —{Bromsmotstand
M| option R d
s Lunvnc p L
0-10vDC 2 | At
3 | ANINT
4 | ANIN2
5 | ANIN2 COMMON (12
6 |-10vDC ANOuTT |13
7 | coMmON ANOUT2 (14
,,,,, o — |
8 |RUN L piGouTt 20 Z
9 |RUN R piGout2 |21 Z
10 [REE Relay 1
11 | +2avDC CM
?COMMON E
16 |DiGINT \;g
17 | piGIN2
— Relayy 2
18 |DIGIN3 41
19 |DiGIN4 iz
22 |RESE T \;E
| PC/FBO | [ Optioner|
Faltbuss S
Option Kort
eller PC (06-F27)

Fig. 15 Anslutningsexempel

3.10 Att ansluta optioner

Optionskorten ansluts via optionskontakterna X4 eller
X5 pa styrkortet och monteras 6ver eller vid sidan om
styrkortet, beroende pi version och storlek pd omrik-
tare. For ingdngar och utgingar pi optionskortet maste
samma dtgirder vidtagas enligt EMC-direktivet, se §
3.8, sidan 19.

Se dven kapitel 7. sidan 72.
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3.11 Konfigurera in-/utgangar via
byglar

Byglarna S1 till S6 anvinds f6r att konfigurera in- och
utgingar for de tvd analoga ingingarna AnInl och

AnIn2 och de tvd analoga utgingarna AnOutl och
AnOut2 enligt tabell 7.

Tabell 7 Bygelinstdllningar

In-/Utgang Typ Bygel Installning
0-10V
s1 U
AnOut1 (default) ﬂ
0-20mA s1 N
0-10V
S2 ull
AnOut2 (default)
0-20mA S2 n
0-10V
S3&S4
Anini (default) ulul
0-20mA s3&sa |, 01,1
0-10V
(default) S5 & 56 u E u E
Anin2
0-20mA S5 & S6 E E
ol

(06-F31A_2)

Fig. 16 Placering av anslutningsplintar och byglar

3.12 Langa motorkablar

Om anslutningen till motorn ir lingre dn 100 m ir det
mojligt att kapacitiva stromspikar orsakar larm. Detta
kan undvikas genom att anvinda utgingsdrosslar. Kon-
takta din dterfOrsiljare for information om limpliga
drosslar.

3.13 Brytare pa motorkablar

Det rekommenderas inte att brytare kopplas pa motor-
kablarna. I de fall det inte kan undvikas (t ex n6d- eller
sikerhetsbrytare) bor omkoppling ske nir strommen ir
noll. Gors inte detta kan omriktaren larma p.g.a
stromspikar.



3.14 Sma motorer

Det gir inte att kora sma motorer avsedda fér mindre
in 25 % av omriktarens nominella effekt. Begrins-
ningen sitts ocksd av funktionen motoreffekt [221].

VARNING! Aven om miniminivan stélls in i
fonster [221] kan motorstyrningen paverkas
negativt om en liten motor &nda ansluts

3.15 Parallella motorer

Parallella motorer kan endast anvindas 1 V/Hz lage. I
varvtals- eller momentlige kan omriktaren endast
arbeta med en motor. Se dven § 2.6, sidan 11.

3.16 Termisk overlastskydd och
termistorer

Omriktaren 4r gjord for att styra motorn vid liga varv-
tal med hogt vridmoment under en lingre tid. Stan-
dardmotorer 4r normalt utrustade med en intern flikt.
Kylningskapaciteten pd den inbyggda flikten idr bero-
ende av varvtalet pd motorn. Vid laga varvtal ir kyl-
ningen otillricklig vid nominell last. Vinligen kontakta
motorleverantoren f6r kylningskarakteristik for motorn
vid liga varvtal.

VARNING! Beroende pa kylnings-karakteristiken
fér motorn kan applikationen, varvtalet och
lasten géra att det blir nédvéndig att anvanda
separat kylning av motorn.

Motortermistorer ger bittre termiskt skydd for
motorn. Beroende pd typen av motortermistor kan
optionen PTC (se § 7.5, sidan 74) anvindas. Motorter-
mistorn ger ett termiskt skydd oberoende av varvtalet
pa motorn eller pd motorflikten. Se funktionen Motor
Vent [227] § 5.3.14, sidan 34, It typ [354] § 5.4.44,
sidan 47 och I%t strém [355] § 5.4.45, sidan 47.

3.17 Stoppkategorier och nddstopp

Foljande information ir viktig om nodstoppskretsar

anviands eller behover installeras dir en omriktare

anvinds. EN 60204-1 definierar tre stoppkategorier:

e Kategori O: Okontrollerat STOPP:
Stopp orsakat av att spinningsmatningen slis ifrin.
Ett mekaniskt stopp, maste aktiveras. Detta stopp
kan inte upptickas av frekvensomriktaren eller dess
in- eller utgingssignaler.

e Kategori 1: Kontrollerat STOPP:
Stannar tills motorn ir i vilolige, direfter bryts
spanningen. Detta stopp kan inte upptickas av en
frekvensomriktare eller dess in- eller utgingssigna-
ler.

e Kategori 2: Kontrollerat STOPP:
Stannar medan spanningen ir till. Detta stopp kan

implementeras till alla stoppkommando i frekvens-
omriktaren.

VARNING! EN 60204-1 specificerar att alla

maskiner maste ha stoppfunktion kategori O.

Om detta inte &r mojligt maste detta anges

tydligt. Dessutom maste alla maskiner ha

nbdstopp. Nodstoppsfunktionen maste bryta
spanningsmatningen sa fort som mgjligt utan att medféra
skada. | denna typen av nédstopp anvands kategori O eller 1
beroende pa riskerna for maskinen.

3.18 Definitioner

I bruksanvisningen anvinds foljande definitioner for
strom, vridmoment och frekvens.

Tabell 8  Definitioner

Namn Beskrivning Enhet
In E&r:;:(:aelrlei:géngsstrém for A RMS
Inow JIE\‘IFJ‘(?r;nineII utgangsstrom fér omrik- A RMS
Imot Nominell motorstrém A, RMS
Pnom Nominell effekt fér omriktaren kW
Pnmot Nominell motoreffekt kW
Tnom Nominell motormoment Nm
Tmor Motormoment Nm
fout Utgangsfrekvens for omriktaren | Hz
fmor Nominell frekvens fér motorn Hz
NmoT Nominellt varvtal fér motorn rpm
leL 150% Inom, 60s A, RMS
ltrip Motorns toppstrom 290% Inom A
Varvtal Aktuellt motorvarvtal rpm
Moment | Aktuellt motormoment Nm
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4. FREKVENSOMRIKTAREN

Nir spanningsmatningen ar till, himtas alla installningar
frin det permanenta minnet (E°’PROM). Efter upp-
laddning av mellanledskondensatorerna och initie-
ringen av omriktaren visas startfonstret [100]. (Se dven
§ 5.2, sidan 30). Detta tar nigra sekunder beroende pa
storleken pa omriktaren.

Det forvalda Startfonstret ser ut enligt nedan:

100
Stp

Orpm
0% 0.ONm

4.1 Drift via kontrollpanelen

Fig. 17 visar kontrollpanelen. Kontrollpanelen visar sta-
tusen for omriktaren och anvinds for att gora alla
instillningar. Det ir dven mojligt att styra motorn
direkt frin kontrollpanelen.

OBSERVERA! Omriktaren kan koras utan att kontroll-panelen &r
ansluten. Da maste programmeringen vara gjord sa att alla
styrsignaler ar installda for extern anvandning.

Omriktaren kan bestillas utan kontrollpanel. Istillet for
kontrollpanel finns det da tre lysdioder. Se dven § 4.1.2,
sidan 23 och § 7.2, sidan 73.

- LCD Display

AQ

e o

% = %
\Y/,

olelo

"

<€ Lysdioder

-«— Kontrolltangenter

X - Hopptangent
PREV NEXT ESC
Funktionstangenter
y 4

-]+ ]

(06F26)

Fig. 17 Kontrollpanel

41.1 LCD display

LCD displayen har tvd rader 4 16 tecken med bak-
grundsbelysning. Displayen 4r indelad 1 fyra filt. Filten
som beskrivs hir skiljer sig endast it 1 startfonstret.

22 FREKVENSOMRIKTAREN | DRIFT

| DRIFT
A B
I I
321 | Max Varvtal
Stp |A: 1500rpm|
| I
C D

Fig. 18 Displayen
Filt A: Visar aktuellt fonsternummer (3 positioner).
Filt B: Visar beskrivningar pa aktivt fonster.

Filt C: Visar status for omriktaren (3 positioner).

Foljande status indikeringar finns:

Acc : Acceleration

Ret : Retardation

Pt Akeivt It skydd (se par.5.2)

Run : Motorn 1 drift

Lrm : Larm

Stp : Motor ir stoppad

UG : Spinningsbegrinsning

nG : Varvtalsbegrinsning

IG  : Stromgrins

MG : Momentgrins

OT : Varning for 6verhettning

OVG : Varning for 6verspanning G
(Generator)

OVD : Varning for 6verspanning D
(Retardation)

OVL : Varning for 6verspanning L (Linje)

OC : Varning for 6verstrom

LV  : Varning for lig spinning

Filt D: Visar instillning eller val 1 aktivt fOnster.

Detta filt 4r normalt tomt i menyn pa forsta
nivin (hundratal) och andra nivan (tiotal).

300 PARAMETERSET
Stp

Fig. 19 Exempel pa oversta menynivan (Huvudmeny)

330 Moment
Stp

Fig. 20 Exempel pa mellersta menynivan (Undermeny 1)

331 Max Moment
Stp A 150%

Fig. 21 Exempel pa ligsta menynivin (Undermeny 2)



4.1.2 Lysdioder

De grona och roda lysdioderna pa kontollpanelen har
foljande funktioner:

P& kontrollpanel Blank panel
O O O O O
Rod Gron Gron Rod Grén
Larm Drift Spanning  Larm Drift
(06-F61)
Fig. 22 Lysdioder
Tabell 9 Lysdioder
Funktion
LED -
TILL BLINKAR FRAN
SPANNING e Spanning
(gron) Spanning till fran
LARM (rbd) Omriktare Var_mng/ Ej larm
larm Grans
DRIFT Motoraxel Motoraxel Motor
(grén) roterar acc/ret stoppad

OBSERVERA! Om kontrollpanelen &r inbyggd har
bakgrundsbelysningen pa displayen samma funktion som
lysdioden Spanning i tabell 10 (Blank kontrollpanel lysdioder).

4.1.3 Hopptangenten
 — Med hopptangenten kan du snabbt vixla
mellan de fyra senast valda fOnsterna.
\ Fonster “100” dr forvalt som hoppfonster.
1 Vilj hoppfonster genom att trycka ner
hopptangenten nir du ir i valt fonster.
Nista hoppfonster visas automatiskt. Hoppminnet
raderas da spanningen bryts. Om omriktaren lGser ut
liggs larmmeddelandefonstret (fonster [710]) automa-

tiskt till 1 hopplistan.

Senaste fonster

| Nast senaste fonster |

Hopp

*HODD

| 3:e senaste fonster |

Hopp

/ 4opp

4:e senaste fonster |

(06-F29)

Fig. 23 Hoppminne

4.1.4 Kontrolltangenter

Kontrolltangenterna ger kommandona Start, Stopp
eller Aterstill direkt frin kontrollpanelen. Som forval r
tangenterna inaktiva. Tangenterna aktiveras med funk-
tionen Start/Stopp Ktrl [213]. Enable-ingingen (plint
10) maste vara aktiv for att Start/Stopp kommando ska
kunna ges frin kontrollpanelen (se § 3.7, sidan 18).

Tabell 10 Kontrolltangenter

. Start med vanster-
RunL: ;
rotation
@ STOP/RESET: ?toppgr motorn eller
aterstaller efter larm
RESET
< ! RunR: Start med hogerrotation

OBSERVERA! Det ar inte mojligt att aktivera Run/Stop/Reset
kommandona fran bade panelen och fran plint 1-22.

4.1.5 Funktionstangenter
Funktionstangenterna anvinds i1 Setupmenyn fOr att
programmera och lisa ut alla instillningar i menyn.

Tabell 11 Funktionstangenter

= | |- gatill lagre menyniva
ENTERTaNE | bekrafta giord
ENTER ' installning
4 | EscaPE tang. |- 8 tilhogre menyniva
ent: - ignorera gjord install-
ESC ' ning utan att bekrafta
. - ga till foregdende
faF;Eg\Qr?HS menyfonster pa
PREV ' samma niva
-—) - ga till nésta meny-
tNaIiX'(I;nt. fonster pa samma
NEXT gent niva
_tangent - minska ett varde
- 8 - andra val
. - Oka ett varde
+ +tangent: - andra ett val
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4.1.6 Menystruktur

Menystrukturen bestir av tre nivier.
*  Huvudmeny: Detta ir den Oversta nivin

(hundratal)

* Undermeny 1:Detta ir den mellersta nivan
(tiotal)

* Undermeny 2: Detta ir den ligsta nivin
(ental)

Huvudmenyn innehiller foljande huvudfunktioner:

100 UPPSTARTSEONSTER

200 GRUNDINSTALLNING

300 PARAMETERUPPSATTNINGAR
400 1/0

500 STALL/LAS BORVARDE

600 VISA DRIFTDATA

700 VISA LOGG FOR LARM

800 BELASTNINGSVAKT

900 VISA SYSTEMDATA

Strukturen dr oberoende av antalet fonster per nivd. En
meny kan t ex ha endast ett valt fonster (fonster Sitt/las
borvirde [500]), eller den kan ha 17 fonster (fonstret
Varvtal [320]).

OBSERVERA! Finns det fler an tio fonster fortsétter
numreringen i alfabetisk ordning.

Exempel 1:
Undermenyn Varvtal [320] riknar frin 321 tll 32H.

Exempel 2:

Huvudmenyn Visa drift [600] riknar frin 610
till 6HO.

I Fig. 24 visas hur tangenterna Enter och Escape
anvinds fOr att stega mellan nivderna och Previous och
Next for att stega mellan menyfonsterna inom en niva.

4.1.7 Kort beskrivning av Setupmenyn
Huvudmenyn innehiller foljande:

100  UPPSTARTSFONSTRET

Visas vid spanningspdslag. Leveransinstillningen ir att
aktuellt varvtal och vridmoment visas. Kan program-
meras fOr att visa andra typer av data.

200 GRUNDINSTALLNINGAR

Hir gors de viktigaste instillningarna for att fi omrik-
taren 1 drift. Viktigast ir motordata. Dessutom finns
ytterligare funktioner och instillningar for tillvalen.

300 PARAMETERUPPSATTNINGAR

Det finns fyra parameteruppsittningar for Acc/Dec-
tider, varvtal, moment, PID-regulatorer etc. Varje para-
meteruppsittning kan viljas externt via en digital
inging. Parameteruppsittningarna kan indras under
drift och lagras i kontrollpanelen.

400 1I/0

Alla instillningar for in- och utgingar gors hir.
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500 BORVARDE

Hir kan man 4ndra eller titta pd borvirdet, beroende pa
aktuellt driftlige (varvtal, moment, V/Hz). Om instill-
ningen av borvirdet ir programmerad for drift via kon-
trollpanelen anges borvirdet i det hir fonstret (Motor
Potentiometer).

600 DRIFTDATA

Visar alla driftdata: varvtal, moment, eftekt, strom etc.

700 LARMLISTA

Visar de senaste tio larmen ur larmminnet.

800 VAKTFUNKTION

Larmfunktioner for under- och overlast

900 SYSTEMDATA
Elektronisk typskylt: programversion och omriktartyp.

4.1.8 Programmering under drift
Minga funktioner kan indras under drift utan att
omriktaren behover stingas av. Dessa funktioner mar-

keras med en asterisk (*) 1 Menylistan (kapitel 9. sidan
83) och 1 kapitel 5. sidan 30.

OBSERVERA! Om meddelandet "Stoppa forst!l" visas nér en
funktion andras under drift indikerar detta att funktionen
endast kan andras nar omriktaren ar avstangd.

PREV

+—>

Huvudmeny

ENTER lTESC
PREV Undermeny 420

Es c‘//, (tiotal)
ENTER
Undermeny

(ental) a12

NEXT

PREV

700

NEXT

NEXT

(06-F28)

Fig. 24 Menystruktur



419 Programmeringsexempel
Detta exemplet visar hur Acc. tid dndras frin 2.0 s till
4.0 s.

Den blinkande markéren indikerar att en indring
har gjorts men inte sparats. Ej sparade andringar for-
svinner vid spinningsbortfall.

Anvind tangenterna ESC, PREV, NEXT eller
TOGGLE f{0r att fortsitta och gd vidare till ndsta meny.

100 Orpm Fénster 100 visas efter uppstart

Stp 0% 0.0Nm ppstart
—) 200 GRUNDIN- Trvek Next for att visa fénster 200
e STALLN ryck Next for att visa fonster .
— 300 PARAMETERSET| . .\ .o .. .
NEXT e Stp ryck Next for att visa fonster .
- 310 SEart/SEP 1« Enter for attvisa fonster 310
ENTER e Stp ryck Enter for att visa fonster .

311 Acc Tid Trvek Enter for att visa fonster 311
ENTER e Stp A: 2 00s ryck Enter for att visa fonster .

311 Acc Tid +

stp | A: 2.00s Hall tangenten nedtryckt tills
+ Onskat varde visas.

LBlinkar

«l 311 Acc Tid| .o  trvaka Ent
ENTER - Stp A: 4.00s para &ndrat varde genom att trycka Enter.

Fig. 25 Programmeringsexenipel
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4.2 Funktionerna Run/Stop/Enable/

Reset

Som forval 4r alla Start-/stopprelaterade kommandon
programmerade fOr extern styrning via ingingarna pa
plint 1-22 pa styrkortet. Med funktionen Run/Stp via
[213] kan du vilja varifrin kommandot ska ges, via
panelen eller seriell kommunikationsstyrning, se §
5.3.4, sidan 32.

OBSERVERA! Féljande exempel omfattar inte alla méjligheter.
Endast de mest relevanta kombinationerna visas. Utgangslaget
ar alltid omriktarens leverans-installning (fabriksinstallning).

421 Leveransinstallningar av funktionerna Run/
Stop/Enable/Reset

Leveransinstallningarna visas 1 Fig. 29. I exemplet star-

tas och stoppas omriktaren med ingingarna Run R

eller Run L och 3terstillning efter larm gors med

ingdngen Reset.

RUN L

RUN R

8
9
E ENABLE
11 |

+24VDC
15 | coMMON
16 | DIGINL
17 | DIGIN2
18 | DIGIN3

19 | DIGIN4

22 | RESET

(06-F106)

Fig. 26 Exempel: anslutning via ingdngarna Run/Stop/Enable/
Reset

Ingingarna ir leveransinstillda for nivistyrning (se §
5.3.6, sidan 31).

4.2.2 Funktionerna Enable och Stop

Bada funktionerna kan anvindas separat eller samtidigt.
Vilken funktion som ska viljas beror pa tillimpningen
och ingingarnas styrtyp (Nivd/Flank [215], se § 5.3.6,
sidan 31).

OBSERVERA! | flanklage ska minst en stoppfunktion vara
programmerad, eftersom Run-kommandot da endast kan
starta omriktaren.

Stop-funktioner:

Enable

Ingingen ska vara aktiv (hog) for att tillita ndgon Run-
signal. Om ingdngens instillning ir 1ig stingsblockeras
omedelbart omriktarens utging av och motorn stannar.

Stop
Om ingingen sitts till 1dg stannar omriktaren enligt det

Stop-lige som stillts in 1 fonster [315] (se § 5.4.6, sidan
37).
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Figuren visar Enable-funktionen och Stop-ingingen
och stopplige=Decel [315]. Fér Run ska ingingen vara
hog.

OBSERVERA! stopplage=Coast [315] ger samma funktion som
Enable-ingangen.

STOPp L
(Stopp=RET \/
Utfrekvens "
ENABLE
Utfrekvens | ‘ i
[ L
(eller om Spinstart har valts) — 1

Fig. 27 Stop- och Enableingangarna - funktioner

4.2.3 Run-ingangar - nivastyrda

Som leveransinstillning ir ingdngarna instillda for niva-
styrning (se funktion Niva/Flank [215], avs.§ 5.3.6, sid.
32). Detta betyder att en inging ir aktiverad di
ingingen sitts hog. Denna typ av drift anvinds vanligen
om ett PLC-system anvinds for att driva omriktaren.

/N

Exemplen 1 detta och foljande stycke har de ingingsin-
stillningar som visas 1 Fig. 29.

FORSIKTIGHET! Nivastyrda ingangar foljer inte
maskindirektivet (se § 1.6, sidan 9), om ingangarna
anvands direkt for start och stopp av maskinen.

RUN L

RUNR

iy
e
.
i
i
i

ENABLE

+24VDC

COMMON

SRR B
ISR

DIGIN1: STOP

17 | pbiGIN2

18 | DIGIN3

19 | DiGINA

22 | RESET

(06-F111)

Fig. 28 Exempel pd anslutning for ingdngarna Run/Stop/
Enable/Reset



Enable- och Stop-ingingen madste vara hog for att
kommandona Start-vinster och Start-hoger ska kunna
anvindas. Om bade inging RunR och RunL ir aktiva
eller om Enable-ingingen blir lig kommer omriktaren
att stanna enligt vald stoppmetod. Fig. 30 visar ett sek-
vensexempel.

INGANGAR

ENABLE

RUN R B

| INGANGAR |
ENABLE !

RUNR |_|

RUN L [1 f [

UTGANGAR

RUN L

RUNR
RUN L

STOP —| I_U_LI u

(06-F93)

Fig. 29 Run/Stop/Enable funktionerna dr nivdstyrda

4.2.4 Daingangen Run ar flankstyrd

Fonster 215 Nivd/Flank mdste sittas till Flank for att
aktivera flankstyrning (§ 5.3.6, sidan 33). Flankstyrning
betyder att en inging aktiveras av en dvergang frin lig
till hég. Nu kan ingingarna anslutas som s k "3-trads"
drift. En s.k. 3-trdds drift kriver fyra kablar {or tva rikt-
ningar.

OBSERVERA! Flankstyrda ingangar foljer maskindirektivet (se §
1.6, sidan 9), om ingadngarna anvands direkt for att starta och
stoppa maskinen.

Enable- och Stop-ingingen madste alltid vara hog for att
kommandona Start-héger och Start-vinster ska kunna
anvindas. , se Fig. 28. Den sista flanken ir giltig (Run
R eller Run L). Fig. 30 visar ett sekvensexempel.

RUN R 1 |
RUN L 1 3
STOP [ ] [

(06-F94new)

Fig. 30 Run/Stop/Enable funktionerna dr flankstyrda

4.2.5 Nollstalining och Aterstart.
Om omriktaren har stannat efter larm kan omriktaren
startas om via en puls (lig till hog) pd Reset-ingdngen
(plint 22, se § 3.7, sidan 18). Beroende pa vald styrme-
tod kan dterstillning goras (se funktion Nivd/Flank
[215] § 5.3.6, sidan 33):
- Nivastyrd.
Om Startingdngarna forblir 1 sina positioner kom-
mer omriktaren att starta omedelbart efter Reset-
kommandot givits.
-Flankstyrd.
Efter att Reset-kommandot givits madste ett nytt
Startkommando ges for att omriktaren ska starta
igen.

Automatisk iterstillning ir mojlig om Reset-ingingen
alltid 4r hog. I funktion Aterstart [240] (se § 5.3.26,
sidan 36) programmeras funktionen Aterstart.

OBSERVERA: Om kontrollkommandona programmeras fér
styrning via panel ar aterstart inte mgjlig.

4.2.6 Varvtalsriktning och rotation.
Varvtalsriktning styrs av:
- Kommando RunR/RunL p3 kontrollpanelen.
- Kommando RunR/RunL via plint 1-22.
- Bipolir referenssignal pd Anln1 eller AnIn2.
Bade inging Hoger och Vinster maste vara hoga.
- Via tillval {or seriellt granssnitt.
- Parameteruppsittningar

Funktionen Rotation [214] (§ 5.3.5, sidan 33) och
Varvtalsriktning [324] (§ 5.4.18, sidan 42) bestimmer
grinserna och prioriteringen for riktningen pa omrik-
taren.
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- Overgripande begransning med funktionen

Rotation [214].

Denna funktion bestimmer den O&vergripande
varvtalsriktningen till antingen vinster eller
hoger. Denna instillning har en hogre prioritet
in andra val. T ex om rotationen ir bestamd till
hoéger kommer kommandot Start-Vinster att
ignoreras. Aven bipolira analoga ingingssignaler
ignoreras.

- Via parameteruppsattning med funktionen
Riktning [324].
Denna funktion bestimmer varvtalsriktning for
Parameteruppsittningen till antingen Hoger,
Vinster eller Hoger+ Vinster.

4.3 Att anvanda parameter-

uppsattningar
Med de fyra parameteruppsittningarna kan omrikta-
rens styrningsmojligheter och driftegenskaper snabbt
forindras. Det 4r mojligt att 1 drift anpassa omriktaren
till olika maskinegenskaper. Implementeringen och
styrningen av parameteruppsittningarna ger en enorm
flexibilitet till instillningar av t ex varvtal moment,
Acc/Ret tid, PID styrning etc. De fyra parameterupp-
sittningarna kan nir som helst under drift aktiveras via
digitala ingingar. Minga olika konfigureringar och
kombinationer kan goras eftersom parameteruppsitt-
ningarna innehdller mer 4n 30 olika funktioner (para-
metrar). Fig. 31 visar hur parameteruppsittningarna

aktiveras via de digitala ingingarna Digln 3 och Digln
4.

Parameteruppsattning|A
Start/Stopp
- set B

set C

-Varvtal

set D

Moment
Styrningar

Granser/Skydd

+24V
%18 DIGIN3
—1—19 | DiGIN4 }

Fig. 31 Att vilja parameteruppsdttning

=y
P

(=

(06-FO3)

Parameteruppsittning viljs 1 undermenyn Vilj Set
[234] (Se § 5.3.20, sidan 35) via kontrollpanelen, Digln
3+4, enbart via Digln 3 eller via seriell kommunika-
tion. I menyn Kopiera set [233] (se § 5.3.19, sidan 35)
ir det enkelt att kopiera en komplett parameteruppsatt-
ning till en annan parameteruppsittning. Om parame-
teruppsittningarna viljs via Digln 3 och Digln 4
aktiveras de enligt tabell 12.
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Tabell 12 Parameteruppsdttningar

::rggggte:fnr'g Digin 3 Digin 4
A 0 0
B 1 0
C 0 1
D 1 1

OBSERVERA! Val av parameteruppséttning via digitala ingangar
kan géras under drift. De nya parameterinstaliningarna aktive-
ras da omedelbart .

OBSERVERA! Parameteruppsattning A ar forvalt.

Dessa instillningar ger minga instillningsmaojligheter.

Nigra exempel visas nedan:

* Flervarvtalsval.
I en enkel parameteruppsittning kan de sju forvalda
varvtalen viljas via de digitala ingingarna. Genom
att kombinera parameteruppsittningarna kan 16
forvalda varvtal viljas via alla fyra digitala inging-
arna. Diglnl och 2 anvinds for att vilja forvalda
varvtal 1 parameteruppsittningarna och Digln 3 och
Digln 4 {or att vilja parameteruppsittning.

* Maskin med tre olika produkter.
Anvind tre parameterupsittningar for tre olika varv-
tal nir maskinen ska stillas in. Den fjirde parame-
teruppsittningen anvinds for “normal” analog
varvtalskontroll nir maskinen ir i full produktion.

e Byte av produkt pa lindningsmaskiner.
En maskin behover vixla mellan tvd eller tre olika
produkter t ex en lindningsmaskin som vixlar mel-
lan olika tridtjocklekar. For varje tradtjocklek ir det
viktigt att acceleration, retardationstider, max varv-
tal och max moment ir korrekt anpassade. Olika
parameteruppsittningar anvindas di for olika trad-
tjocklekar.

Tabell 13 visar funktionerna (parametrarna) som kan
stiallas in 1 varje parameteruppsittning. Numret till
hoger om varje funktion visar funktionens fonsternum-
mer.



Tabell 13 Parameteruppsdttningarnas funktioner.

Start/Stopp[310]

Accelerations tid [311]
Acc ramp typ [312]
Retardationstid [313]
Ret ramp typ [314]
Startsatt [315]
Stoppsatt [316]
Slapp bromstid [317]
Hall bromstid [318]
Vantetid fér broms [319]
Vektorbroms [31A]
Q-Stopp tid [31B]
Spinstart [31C]
Varvtal [320]

Minimalt varvtal [321]
Maximalt varvtal [322]
Minimal varvtalstyp [323]
Riktning [324]
Motorpotentiometer [325]
Varvtal 1 [326]
Varvtal 2 [327]
Varvtal 3 [328]
Varvtal 4 [329]
Varvtal 5 [32A]
Varvtal 6 [32B]
Varvtal 7 [32C]
Resonansvarvtal 1 Lag [32D]
Resonansvarvtal 1 Hog [32E]
Resonansvarvtal 2 Lag [32F]
Resonansvarvtal 2 Hog [32G]
Jogvarvtal [32H]
Startvarvtal [321]
Moment [330]

Maximalt moment [331]
Minimalt moment [332]
Regulatorer [340]

Varvtal Pl Auto tune [341]
Varvtal P Forstarkning [342]
Varvtal | Tid [343]
Flodesoptimering [344]
PID Regulator [345]
PID P Foérstarkning [346]
PID | Tid [347]
PID D Tid [348]
Gransvarde/Skydd [350]
Underspanningsskydd [351]
Rotor last [352]
Motorbortfall [353]
Motor 1%t Typ [354]
Motor 1%t Strém [355]

4.4  Att anvanda kontrollpanelens
minne

Kontrollpanelen har tvd minnesareor, Meml1 och
Mem?2. Normalt lagras alla instillningar vid spannings-
bortfall 1 ett EEprom pa styrkortet i omriktaren.

Minnesareorna 1 kontrollpanelen anvinds for att
kopiera instillningarna i1 en omriktare via kontrollpane-
len till en annan omriktare. Kontrollpanelen maiste
kopplas frin den forsta omriktaren (killan) och anslutas
till den andra omriktaren (mailet). Detta gors bist med
optionen HCP eller ECP, se § 7.2, sidan 73). Minnes-
bankerna kan ocksi anvindas som temporirt “lagrings-
utrymme” for en viss omvandlarinstillning.

Instillningarna kan kopieras i tvd olika nivier.

¢ Alla installningar
Kommandon for kopiering och himtning kopierar
respektive hiamtar alla instillningar i hela Setup-
menyn, iven motordata, egenskaper etc. Detta gors
i menyn Kopiera till CP [236] och CP>Instill
[239]. Se § 5.3.22, sidan 35 and § 5.3.25, sidan 36.

¢ Endast parameteruppsattningar
Med funktionen CP>alla set [237] himtas endast
innehallet 1 undermenyn Parameterset [300]. Med
funktionen CP>aktiv set [238] himtas endast inne-
hillet 1 aktiv parameteruppsittning. Se § 5.3.24,
sidan 36 och § 5.4, sidan 37.

Fig. 32 och Fig. 33 visar mojligheter till kopiering och
lokalisering av instillningarna till och frin minnes-
areorna.

_~  MEM1

Omriktare
Kontrollpanel

S MEM2

(06-F101)

Fig. 32 Kopiera: - Komplett instdllning

MEM1

Omriktare Kontrollpanel

e
RN

MEM2

Fig. 33 Hdamta: - Komplett instillning
- Alla parameteruppsdttningar
- Aktiv parameteruppsittning
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5. FUNKTIONSBESKRIVNING

OBSERVERA! Funktioner markerade med en asterisk * ar
andringsbara aven under drift.

5.2.1 Rad1[110]
Bestammer innehillet pd den oversta raden i Start-
fonstret [100].

5.1  Upplosning for installningar
Upplosningen for instillningarna 1 detta kapitlet 4r tre 110 Rad 1
siffror utom for varvtal som har fyra siffrors upplosning. Stp Varvtal *
Undantag markeras. Tabell 15 visar upplésningen for
tre och fyra siftror. Forval: Varvtal
e Varvtal, Moment % och Nm, Axeleffekt
Tabell 14 Uppl still . ’ ’ ’
e pplésning for installningar Val- El effekt, Strém, Spanning,
5s- A5 ) Frekvens, DC-spanning, Temperatur,
. Upplos . Upplos
3 siffror ‘r)m?ng 4 siffror ?\?ng FO Status, Processvarde
0.01-9.99 0.01 0.001-9.999 0.001 Varvtal Se fonster 610 § 5.7.1, sidan 57
- - [v)
10.0-99.9 0.1 10.00-99.99 0.01 l\Nllr(:]ment % Se fonster 620 § 5.7.2, sidan 57
100-999 1 100.0-999.9 0.1
1000-9990 10 1000-9999 1 Axeleffekt Se fonster 630 § 5.7.3, sidan 57
10000-99900 | 100 10000-99990 |10 El. effekt Se fonster 640 § 5.7.4, sidan 57
. Strém Se fonster 650 § 5.7.5, sidan 57
5.2  Startfonster [100]
Detta fonster visas vid uppstart och normalt under Spanning Se fonster 660 § 5.7.6, sidan 58
drift. Som forval visar det varvtal och moment. Frekvens Se fonster 670 § 5.7.7, sidan 58
100 Orpm DC-spanning | Se fonster 680 § 5.7.8, sidan 58
Stp 0% 0.ONm
Temperatur Se fénster 690 § 5.7.9, sidan 58
I underr.nenYH.Cma Rad 1 [110] och R.ad 2 [120] kan | Fo Status Se fonster 6A0 § 5.7.10, sidan 58
du definiera vilka parametrar som ska visas 1 startfonst-
ret. Processvarde | Se fénster 6GO § 5.7.18, sidan 59
Fig. 34 visar att det som definieras under Rad 1

[110] visas pd Oversta raden och det som definieras
under Rad 2 [120] visas pd den undre raden.

100
Stp

(Rad 1)
(Rad 2)

5.2.2 Rad 2[120]

Samma funktion som [110].

Fig. 34 Displayfunktioner
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120 Rad 2
Stp Moment| *
Férval: Moment % och Nm
Varvtal, Moment (% och Nm), Axelef-
Val- fekt, El effekt, Strom, Spanning,

Frekvens, DC-spanning, Temperatur,
FO Status, Processvarde




5.3

Grundinstallningar [200]

Under grundinstillningar gor du de viktigaste install-
ningarna for att kora omriktaren, t ex motordata, drift-

data, egenskaper och optioner.

5.3.1 Drift [210]

Undermeny for instillning av drifttyp, borvirdeskilla

for start/stopp.

5.3.2 Drifttyp [211]

Hir definierar du drifttyp, som iven paverkar borvir-
den samt vad som visas pa displayen. (Se § 2.6, sidan

11).

- rpm fOr Varvtal, aktuellt axelvarvtal.
- Nm for moment, aktuellt moment.
- Hz for V/Hz, utgingsfrekvens i rpm.

5.3.3 Bérvardeskalla [212]

Vilj varifrin borvirdessignalen ska himtas.

212 Borvarde via
Stp Extern

Forval:

Extern

Val:

Extern, Panel, Komm, Ext/Digln 1,
Komm/Digln 1, Komm/Rem DI1, Option

Extern

Borvardet hamtas fran de analoga
ingangarna pa plint 1-22 (se § 5.5.2,
sidan 48).

211 Drifttyp

Stp Varvtal

Forval: Varvtal

Val: Varvtal, Moment, V/Hz

Varvtal Regulatorerna ar relaterade till varvtals-
styrning. Momentgranser kan anges.

Moment Regulatorerna ar relaterade till moment-
styrning. Varvtalsgrans kan anges
Alla regulatorerna ar relaterade till frek-
vensstyrning. | denna drifttyp ar flermotor-
applikationer mojliga.

V/Hz OBSERVERA! Alla funktioner och presentatio-

ner relaterade till varvtal och rpm (t ex Max
varvtal = 1500rpm, Min varvtal=0rpm, etc) for-
blir varvtal och rpm, aven om de presenterar
utgangsfrekvens.

Panel

Borvarde satts via + och - tangenterna pa
kontrollpanelen. Kan endast goras i
fonstret Borvarde [500], (se § 5.6, sidan
57).

Komm

Borvardet satts via seriell kommunika-
tion (RS 485, faltbuss, se § 5.3.30, sidan
37)

Ext/
Dign 1

Borvardeskallan kan véljas via ingang

Digln 1. Se Fig. 35.
Digin1=Hog:Borvarde via panel
Digin1=Lag:Boérvarde via extern

Komm/
Digln 1

Borvardeskallan kan valjas via ingang
DigIn 1. Se Fig. 36
Digin1=Hog:Borvarde via panel
DigIn1=Lag:Borvarde via kommunika-
tion

Komm/
Rem DI1

Borvardeskallan kan valjas via ingang
Digin 1.
Digin1=Hog:Borvarde via extern
DigIn1=Lag:Borvarde via kommunika
tion

Option

Borvéardet kan hamtas via ansluten
option (tillganglig endast om optionen ar
ansluten). Se kapitel 7. sidan 72.

Borvarde

Borvarde via tangent pa
kontrollpanelen

+ —

\L Anin1 eller Anln2

Borvarde via Analog ingang
[ 0-10V ’El,
DIGIN1 0-20mA

(06-FO4)

Fig. 35 Borvirde via=Ext/Digln 1
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5.3.4 Start/Stopp/Aterstalining via[213]

o : Vilj varifrin respektive signal f6r kommandona start,
Orvarde via tangent R o, - K
kontrollpanelen stopp och dterstillning ska himtas: Se § 4.2, sidan 26
li for funktionsbeskrivning.
+ —
Borvarde
213 Strt/Stp Ctr
T Borvarde  via  seriell- Stp Extern
ks)mmunikation RS485,
— Faltbuss, etc. Forval: Extern
pleinn p— Extern, Panel, Komm,
o Val Ext/Digln 1, Komm/Digln 1, Komm/
Fig. 36 Bérvirde via =Komm/Digln 1 Rem DI1, Option
OBSERVERA! Den programmerbara ingangen Digln 1 kan inte Extern Kommandon ges via ingangarna pa
programmeras fran I/0 meny [400] om "Ext/Digln 1" eller plint 1-22.
"Kommy/Digln 1" har valts. (Se § 5.5, sidan 48). Kommandon ges via kommandotang-
Panel enterna pa kontrollpanelen. Se § 4.1.4,
OBSERVERA! Funktionerna “Ext/Digln 1" och “Komm/Digin 1” sidan 23
kan anvandas f6r_ lokal/extern styrning. Se dven § 5.3.4, sidan )
32 och § 5.5.2, sidan 48. Kommandon ges via seriell kommuni-
Komm kation (RS 485, faltbuss, se § 5.3.30,
, sidan 37).
Styrkommar}do via
tangenter pa kontrollpanelen Via ingang DigIn1 kan du valja varifran
O @ Q . kommandon ska ges. Se Fig. 36.
Styrning Ext/Digin 1 DigIn1=Hog:Styrning via panel
Digin1=Lag:Extern styrning
‘T Styrkommando via Via ingang DigIn1 kan du valja varifran
ingangar:Runl,  RunR, Komm/ kommandon ska ges. Se Fig. 37.
— Enable, Reset. Digin 1 Digln1=Hdg:Styrning via panel
. Digin1=Lag:Styrning via seriell
T (06-FO6) kommunikation
Fig. 37 Start/stp via =Ext/Digln 1 Borvardeskallan kan véljas via ingang
Digln 1.
Komm/Rem Digin1=Hog:Borvarde via extern
DI1 Digin1=Lag:Borvarde via kommu-
. nika
Styrkommando via .
tangenter pa kontrollpanelen tion
(D) @ Q Kommandon ges via ansluten option
Styrning Option (tillganglig endast om option ar anslu-
\ ten). See kapitel 7. sidan 72.
Styrkommando via
ingangar:RunL,  RunR, OBSERVERA! Den programmerbara ingangen Digln 1 kan inte

Enable, Reset.

DIGIN’I

(06-FO7)

Fig. 38 Start/Stp via =Komm/Digln 1.

OBSERVERA! Om bérvardet kopplas vidare fran Extern till
Kontrollpanel galler boérvardet angivet via kontrollpanelen.
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programmeras fran I/0 menyn [400] om "Ext/Digln 1" eller
"Komm/Digln 1" har valts. (se § 5.5.13, sidan 52).

OBSERVERA! Funktionerna “Ext/Digln 1” och “Komm/Digln 1"
kan anvandas for lokal/extern styrning. (se § 5.3.3, sidan 31).




5.3.5 Rotation [214]
Anger den generella rotationen for motorn. Se dven §
4.2.6, sidan 27.

5.3.8 Motoreffekt [221]

Instillning av nominell motoreffekt.

214 Rotation

Stp R+L

221 Motoreffekt

Forval: R+L

Val R+L,R, L

R+L Bada riktningarna ar tillatna.

Stp (Pyom) kW,
Forval: Pnowm (se observera)
Omréade: 1W-1,5 x Pnom
Noggrannhet: | 2 siffror om <100

Motorn &r begransad till att kdra med-
urs. Ingangen och tangenten RunL
blockeras. Bipolara analoga ingangar/
utgangar kan inte anvandas.

Motorn ar begransad till att kora mot-
urs. Ingangen och tangenten RunR
blockeras. Bipolara analoga ingangar/
utgdngar kan inte anvandas.

PNnowm dr den nominella omriktareffekten.

5.3.9 Motorspanning [222]

Instillning av nominell motorspinning.

222 Motorspénnin<1

OBSERVERA! Om funktionen "R" eller "L" &r vald finns féljande
fonster inte tillgangliga:

Riktning [324]

Anin 1 Bipol [415]

Anin 2 Bipol [41A]

5.3.6 Niva-/Flankstyrning [215]

Anger hur ingingarna RunR, RunL och Enable ska
styras. Se dven § 4.2, sidan 26 for mer information.

Stp UyomVAC
Férval: Unowm (se not)
Omrade: 100 - 700V
Noggrannhet: | 1V

5.3.10 Motorfrekvens [223]

Instillning av den nominella motorfrekvensen.

215 Niva/Flank

223 Motorfrekv

Stp 50Hz
Férval: 50Hz
Omréde: 50 - 300Hz
Noggrannhet: | 1Hz

Stp Niva
Forval: Niva
Val Niva, Flank
Niva Ingangarna aktiveras/deaktiveras via
en kontinuerligt hog eller lag signal.
Flank Ingdngarna aktiveras/deaktiveras via
en dvergang fran 1ag till hog signal.

5.3.11 Motorstrom [224]

Instillning av nominell motorstrom.

5.3.7 Motordata [220]

Undermenyer for att ange motordata och for att utféra
identifieringskorning. Instillningarna kan endast 4dndras
da motorn stdr still. Motordata paverkas inte av kom-
mandot Leveransinstillda virden (se § 5.3.21, sidan 34).

OBSERVERA! Forvald installning ar en standard 4-polig motor
med nominell effekt enligt omriktaren.

224 Motorstrom

Stp (Iyom) Al
Forval: Inom (se not)
Omréade: 25 - 150% X Inom

Inom ir den nominella omriktarstrommen.

Anvénd inte motorer avsedda for mindre an 25%
av omriktarens nominella effekt. Detta kan
negativt paverka styrningen av motorn.

[221] kan motorstyrningen paverkas negativt
om en mindre motor 4nda ansluts.
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5.3.12 Motorvarvtal [225]

Instillning av nominell motorvarvtal.

225 Motorvarvtal

Stp (Nyor) rpm|
Forval: NvoT(Se observera)
Omrade: 400 - 18000 rpm

5.3.13 Motor cosPHI [226]

Instillning av nominell Motor cosfi (effektfaktor).

5.3.15 Motor identifieringskérning [228]

Hir finjusteras motorparametrarna. Under testkdrning
blinkar "Test Kor" pa displayen. Vilj Kort eller Utékad,
sitt Enable-signalen hog och tryck pd RunR eller
RunL pi kontrollpanelen for att aktivera Motor ID
Start. Om fonster Rotation [241] ir satt till L eller R
kommer Motor ID run att folja detta. ID Start kan
avbrytas genom att trycka Stop pd kontrollpanelen eller
Enable-ingingen. Parametern kommer automatiskt att
sattas till Frin och meddelandet “Test Start OK!” visas
nir testen iar avslutad. Innan omriktaren kan gi i nor-
mal drift miste Enable ingingen sittas lig, alternativt
trycker man pd STOP/RESET pa kontrollpanelen.

226 Mot Cosfi 208 Motor 1D-
Stp Start
Forval: beroende pa motoreffekt Forval: Fran
Omréde: 0.50 - 1.00 Val Fran, Kort, Utdkad
Noggrannhet: | 1 rpm Fran Ej aktiv
o Kort Parametrar mats med DC-strom. Axeln
5.3.14 Motorventilation [227] kommer inte att rotera.
Ins.t'eil.lning av typ av motorventilation. Paverkar karak- Utbkade matningar som inte kan goras
teristiken for [*t motorskydd. med DC-strdmmar, gors direkt efter
Utékad kort ID-Start. Axeln kommer att rotera
227 Motor Ventilat ?(aort\ maste vara bortkopplad fran las-
Stp Sjalv '

- ) VARNING! Vid utékad ID RUN, kommer motorn
Forval: Sjalv att rotera. Kontrollera sékerheten fér att und-
Val: Sjalv, Separat, Ingen vika farliga situationer.

Sjalv Normal 1%t verlastkurva

Separat Utokad 1%t bverlastkurva OBSERVERA! For att kéra omriktaren behoéver inte ID RUN
utféras men omriktarens prestanda kommer da inte att vara

Ingen Begransad 1t dverlastkurva optimerad.

Fig. 39 visar kontinuerligt uttagbar strém 1 férhillande
till nominellt varvtal.

XInowm for 1%t
100 4 |Separat o
090 | —
0.87 Sjalv

Ingen
0.55

0.20 0.70 2.00
xSynk varvtal
06-FO8]

Fig. 39 Pt kurvor
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OBSERVERA! Om ID Run avbryts eller inte fullféljs visas
meddelandet “Avbruten!”.

For omstart miste Enable-ingingen stillas till lig igen.
Tidigare data dndras inte 1 detta fall. Kontrollera att
MOTORDATA ir korrekta.

5.3.16 Anvandarfunktion [230]

Undermeny f0r att gora allminna instillningar i omrik-
taren som menysprik, lisa kontrollpanelen, ladda for-
val, kopiering, val av parameteruppsittningar och
kopiera instillningar mellan omriktare.

5.3.17 Sprak [231]
Vilj menysprak. Val av sprik paverkas inte av komman-
dot Leveransinstallda varden (se § 5.3.21, sidan 34).

231 Sprak
Stp Engelska *
Forval: Engelska
val: Engelska, Tyska, Svenska,
) Hollandska, Franska




5.3.18 Las/las upp panel[232]

Om panelen inte ir list (forval) visas valet "Laskod?".
Ar panelen redan lst visas valet "Lis upp kod?". Pane-
len kan lisas med ett 16senord for att forhindra att obe-
horig personal att dndra parameterinstillningarna. Nir
panelen 4r last kan du titta pd parametrarna men de kan
inte andras. Borvardet kan indras, omriktaren kan star-
tas, stoppas och reverseras om dessa funktioner styrs
frin panelen. Koden = 291.

232 Laskod?

Stp ol *
Forval: 0
Omrade: 0 - 9999

OBSERVERA! Meddelandet "CP last!" visas sa lange tangenten
"+" eller "-" trycks ner om du férsdker andra en parameter nar
systemet &r last. Vardet i [232] aterstalls till "0" efter att "Enter"
tryckts ner.

5.3.19 Kopiera uppséttning[233]

Funktion for att kopiera innehillet i en parameterupp-
sittning till en annan. En parameteruppsittning inne-
hiller alla parametrar 1 undermenyn Parameterset

[300], se § 4.3, sidan 28.

233 Kopiera set

Stp a-| *
Forval: A>B
Val: A>B, A>C, A>D, B>A, B>C, B>D,
’ C>A, C>B, C>D, D>A, D>B, D>C

5.3.20 Valj parameteruppséttning [234]

En parameteruppsittning innehiller alla parametrar i
undermenyn Parameter Set [300]. Varje funktion i
undermenyn Parameter Set har en bokstavsindikering,
A, B, C eller D beroende pi aktiv parameteruppsatt-
ning. Parameteruppsittning viljs frin panelen eller via
de programmerbara digitala ingingarna 3 och/eller 4.
Det ir mgjligt att byta parameteruppsittning under

Aktiv parameteruppsittning visas 1 menyn FO status

[6A0]. (Se § 5.7.10, sidan 58).

OBSERVERA! Den programmerbara ingadngen DigIn 3 eller Digin
4 kan inte programmeras fran I/0 menyn nar Digln 3 eller Digln
4 har valts.

OBSERVERA! Ett filter (50ms) undviker att kontaktstudsar etc.
aktiverar fel uppséattning nar Digln 3 eller Digln 4 &r vald.

5.3.21 Férvalda varden[235]

Hiamtar forvalda virden for tre olika nivier (fabriksin-
stillningar).

235 Hamta F-inst
Stp A

Forval: A (aktiv parameterset)

Val: A, B, C, D, Alla, Fabrik

Endast vald parameterset kommer att

ABGCD aterga till forvalda installningar.

Alla fyra parameterset (hela menyn
[300]) kommer att aterga till férvalda
installningar.

Alla

Alla fyra parameterset och menyerna
[100], [200] (utom 220 och 231), [300],
[400] och [800] kommer att aterga till
forvalda installningar.

Fabrik

OBSERVERA! Larmlistan och andra lasta fonster paverkas inte.

OBSERVERA! Meddelandet "Sakert?" visas om du valjer
"Fabrik" och maste bekraftas med "Ja".

5.3.22 Kopiera alla instéllningar till
kontollpanelen[236]

Alla installningar (hela Setup Menyn) kopieras till kon-

trollpanelen. Tvi separata minnesareor, Meml och

Mem?2, finns tillgingliga 1 kontrollpanelen. Tva kom-

pletta uppsittningar kan lagras i kontrollpanelen for att

himtas till andra omriktare. (Se dven § 4.4, sidan 29).

drift, se aven § 4.3, sidan 28. -
S 236 Kop till CP
— Stp CP MINNE 1
234 Valj set
Stp A Forval: CP MINNE 1
Forval: A Val: CP MINNE 1 - CP MINNE 2
Val: A, B, C, D, DiglIn 3, Digln 3+4, Komm
Valj en av de fyra parameteruppsattning-
AB,CD arna, A, B, Celler D
Digin 3 Valj parameteruppsattning A eller B via
g ingang Digln 3. Se § 4.3, sidan 28.
Valj parameter set A, B, C eller D med
Digln 3+4 | ingangarna Digln 3 och Digin 4. Se § 4.3,
sidan 28.
Valj parameteruppsattning via seriell
Komm kommunikation. (RS 485, faltbuss, se §
5.3.30, sidan 37)
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5.3.23 Hamta parameteruppsattningar fran
kontrollpanelen[237]

Alla fyra parameteruppsittningarna frin kontrollpane-

len himtas. Parameteruppsittningarna frin den frsta

omriktaren kopieras till parameteruppsittningarna i

den andra omriktaren, A till A, B till B, C till C och D

till D. (Se § 4.4, sidan 29).

237 CP>Alla set
Stp CP MINNE 1
Forval: CP MINNE 1
Val: CP MINNE 1 - CP MINNE 2

5.3.24 Hamta aktiv parameteruppsattning fran
kontrollpanelen [238]

Endast aktiva parameteruppsittning hiamtas frin kon-

trollpanelen.

Exempel:

Om aktiv parameteruppsittning 1 mottagande
omriktaren ir "B", kommer parameteruppsittning
"B" frin vald minnesarea att himtas.

238 CP>Aktiv set
Stp CP MINNE 1
Forval: CP MINNE 1
Val: CP MINNE 1 - CP MINNE 2

5.3.25 Hamta alla instaliningar fran
kontrollpanelen [239]

Alla instillningar i kontrollpanelen himtas (inklusive
motordata). (See § 4.4, sidan 29).

5.3.27 Antal larm[241]

Vilket nummer som helst hégre 4n 0 aktiverar Ater-
start. Omriktaren terstartas s minga ganger som angi-
vits i meny 241. Aterstart kommer inte att ske om inte
alla villkoren ir normala.

Om Aterstartsriknaren (syns inte) har riknat fler
larm 4n valt antal villkor kommer dterstartscykeln att
avbrytas. D4 kommer ingen dterstart att ske. Aterstarts-
raknaren minskas med ett var 10:e minut. Om max
antal larm har ndtts kommer riknaren av larmmedde-
landen att markeras med "A". Se dven § 5.8, sidan 59
och § 6.2, sidan 68. Om Aterstartsfunktionen ir full
miste omriktaren startas om genom att man slir ifrin
spanningen.

Exempel:

« Aterstart = 5

* Inom 10 minuter uppstod 6 larm

* Pi det 6:e larmet sker ingen iterstart eftersom ater-
startlarmlistan redan innehdller 5 larm.

* Sting av och sitt pa spinningen igen for att noll-
stalla.

241 Antal larm

Stp o] *
Forval: 0 (ingen aterstart)
Omrade: 0-10

OBSERVERA! Aterstarten fordrojs med &terstdende ramptid.
OBSERVERA! Larm vid fér Iag spanning raknas inte.

5.3.28 Att valja aterstartlarm

[ fonsterna [242] till [24D] viljer du aterstartfunktion
for varje individuellt larm. Som forval har inga larm
aterstartsfunktion. Du kan vilja Till eller Fran.

239 CP>Installn

Stp CP MINNE 1 Fonster Forval
Forval: CP MINNE 1 242 Overtemp Av
Val: CP MINNE 1-CP MINNE 2 243 Overstrém Av
244 Qverspann D Av
Om minnet ar tomt ges meddelandet “Failed”. 245 Bverepann G ™
5.3.26 f\teorstart [240] Q o 246 Overspann L AV
A e st g 4t AT oty
funktionen Antal larm [241]. T fSnstret viljer du [242] 248 Ext Larm Av
till [24D] tillimpliga larmvillkor for Aterstart. 549 Motorbortfall Ay
24A Larm Av
24B Last Rotor Av
24C Kraftdelsfel Av
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5.3.29 Option: Pulsgivare [250]
Instillningar f6r pulsgivaroptionen. Se § 7.7, sidan 75.

OBSERVERA! Denna undermeny ar endast synlig om ett
pulsgivarkort ar anslutet.

5.3.30 Option: Seriell kommunikation [260]
Instillningar for seriell inging som tillval. Se bruksan-
visningen for seriell kommunikation foér mer informa-
tion.

261 Hastighet
Stp 38400| *
Standard: 9600
Omrade: 9600 fast
262 Adress
Stp 1| *

Standard: 1
1-247

Omrade:

Satt vardet till 1 i faltbuss-laget. | RS232-lage kan ett
varde mellen 1-247 anges.

263
Stp

Avbrott
Larm

Standard: Larm

Alternativ: Larm, Varning, Fran

Om kommunikationen &r bruten langre
an 15 sekunder ger frekvensomrik-
taren larmet “Komm Fel”, se Kapitel 6.
sidan 68.

Larm

Om kommunikcationen ar bruten langre
an 15 sekunder ger frekvensomrik-
taren en varning. Se Kapitel 6. sidan 68.

Varning

Fran

Ingen larmodvervakning ar aktiv.

5.3.31 Option: PTC [270]
Instillningar t6r optionskortet. Se § 7.5, sidan 74.

Observeral Denna undermeny ar endast synlig om ett PTC- kort,
pulsgivarkort eller CRIO-kort &r anslutet till omriktaren.

5.3.32 Option CRIO-kort [280]

Instillningar f6r optionen CRIO-kort (Kran Ext In-/
Utgingskort). Se dven § 7.6, sidan 74 och bruksanvis-
ningen for kranen.

OBSERVERA! Denna undermeny ar endast synlig om CRIO-
kortet ar anslutet till omriktaren.

5.4  Parameteruppsattningar [300]

Parametrarna i denna meny utgor en parameteruppsitt-
ning Hir hittar du parametrar som ofta justeras for att
optimera maskinprestanda. Upp till fyra uppsittningar
(A, B, C och D) kan lagras. De kan viljas (iven under
drift) via panelen, plinten (Digln 3 och4) eller via
seriell kommunikation. Aktiv parameteruppsittning
indikeras med en bokstav fOre parametervirdet. Det
kan ocksd avlisas 1 FO Status [6A0] (se § 5.7.10, sidan
58). For mer information se § 4.3, sidan 28.

5.4.1 Start/Stopp [310]

Denna undermeny innehiller alla funktioner for acce-
leration, retardation, start och stopp.

5.4.2 Accelerationstid [311]

Accelerationstiden definieras som den tid det tar att gd
frin O rpm till motorns asynkrona varvtal.

OBSERVERA! Om Acc Tid ar for kort, kommer motorn att
accelerera efter angiven Moment grans. Den aktuella
Accelerationstiden kan da bli Iangre an angiven tid.

311 Acc Tid

Stp A: 2.00s| *
Forval: 2.00s (10.0s for storlek 4 och uppat)
Omrade: 0.00 - 3600s

Visar relationen mellan Synkron/Max Varvtal och
Accelerationstiden. Samma virde giller for retarda-
tionstiden.

n

T

Synkront ;5
Varvtal

Max

Varvtal 1200 —f--mmmmmmomoeeee oo :

8s 10s — t

(06F12)

Fig. 40 Accelerationstid och maximalt varvtal

Fig. 41 visar instillningen av Acceleration och Retar-
dationstid med hinsyn till det synkrona varvtalen.
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| Synkront Varvtal

['Acc Tid [311] Ret Tid [313]

(06-F11)

Fig. 41 Acceleration och retardationstid

5.4.3 Typ av Accelerationsramp [312]

Anger typen av accelerationsramp. Se Fig. 42.

5.4.5 Typ av Retardationsramp [314]
Anger typ av retardationsramp. Fig. 43.

314 Ret Rmp Typ
Stp A: Linjar *
Forval: Linjar
Val: Linjar, S-Kurva
Linjar Linjar retardationsramp
S-Kurva S-formad retardationsramp

312 Acc Rmp Typ I S-kurva
Stp A: Linjar *
Forval: Linjar
Val: Linjar, S-kurva
Linjar Linjar accelerationsramp
S-Kurva S-formad accelerationsramp
n (06-F09) — t
S-kurva
I Fig. 43 S-formad retardationsramp
OBSERVERA! Fénster [311] till [314] visas endast i drifttyp
Varvtal eller V/Hz (se § 5.3.2, sidan 31).
5.4.6 Startsatt [315]
Anger hur motorns ska startas nir startkommando ges.
315 Startsatt
Stp A: Normal DC *
(06.F08) — t Forval: Normal DC
Fig. 42 S-formad accelerationsramp Val: Normal DC, Snabb
_ ] Tilldter motorn att starta med max
5.4.4 Retardationstid [313] moment utan larm vid 6verstrom. Efter
Retardationen definieras som den tid det tar att gi frin givet startkommando magnetiseras
synkron motorvarvtal till O rpm. Normal DC | motorn och statorresistansen mats. Det
tar ca. 500 ms (beroende pa motorns
- tidskonstant och storlek kan det ta max.
313 Ret Tid 1,3 s) innan motorn startar och roterar.
*
Stp A: 2.00s Motorflddet 6kar gradvis. Motorn borjar
Snabb rotera direkt efter givet startkommando
Forval: 2.00s (10.0s for storlek 4 och uppat) )
Omrade: 0.00 - 3600s

OBSERVERA! Om Ret Tid &r for kort och generatorenergin inte
kan forloras i ett bromsmotstand eller via vektorbroms-ning
accelererar motorn enligt 6verspanningsgransen. Den aktuella
accelerationstiden kan da vara langre an angiven.
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5.4.7 Stoppsatt [316]

Anger hur motorn ska stoppas di stoppkommando ges.

316 Stoppsatt

5.4.8 Tid for att slappa mekanisk broms [317]
Slipp bromstid kompenserar for tiden for att slippa en

mekanisk broms. Giller endast for startsatt Normal DC
(se § 5.4.6, sidan 38).

Stp A: Ret| * —
317 Slapp broms
Forval: Retardation Stp A: 0.00s| *
Val: Retardation, Utrullning Forval: 0.00s
. Motorn retarderar till varvtal O enligt .
Retardation angiven retardationstid. Omrade: 0.00 - 3.00s
Utrullning Motorn stannar naturligt genom fri Fig. 42 visar forhillandet mellan de fyra bromsfunktio-
utrullning.
nerna
- Slipp bromstid [317]
- Hall bromstid [318]
- Vintetid {or broms [319]
- Startvarvtal [32]]

Den korrekta instillningen beror pi maxbelastning
och den mekaniska bromsens egenskaper. Under Slipp
bromstid ir det mojligt att ange extra hillvridmoment
genom att ange startvarvtalsreferens med funktionen
Startvarvtal [32I] (se § 5.4.26, sidan 42).

Slapp bromstid Hall brom- Vantetid for
n [317] stid [319] broms [318]
! ! !
I \ I
I \ I
I \ I
! ! !
I \ I
I | I
I \ I
: ! :
Startvarvtal ' : '
[321] I ! !
I \ I
L 1
[} I
I | I — ¢
1 1
Mekanisk !
broms :
I
. \ : | : A 1
Bromsreld il \ \ ! ‘ :
utgang ! I I
I I
Frén :
Aktivitet maste paborjas
inom denna tidsrymd. (06-F16
Fig. 44 Funktionen for bromsutgangen
OBSERVERA! Aven denna funktion arbetar med en mekanisk
broms via de digitala utgdngarna eller rela (angiven till -
Bromsfunktioner som styr en mekanisk broms. Se § 5.5.29, 318 Hall broms .
sidan 55). Den kan &ven anvandas utan mekanisk broms och Stp A: 0.00s
halla en last i ett fast lage.
Forval: 0.00s
5.4.9  Hallbromstid[318] Omrade: | 0.00 - 30.0s
Haillbromstid 4r tiden for att hélla lasten medan den

mekaniska bromsen hiller. Anvinds dven for att fi ett
tidigare stopp dd transmissionen etc orsakar "whiplash"
effekter. Kompenserar tiden det tar for att hilla en
mekanisk broms.

OBSERVERA! Aven om denna funktion ar gjord fér att styra en
mekanisk broms via de digitala utgangarna eller reld (angiven
till Bromsfunktioner som styr en mekanisk broms Se § 5.5.29,
sidan 55) kan den aven anvandas utan mekanisk broms och
halla en last i ett fast lage.
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5.4.10 Vantetid for broms[319]

Vantetid for broms ir tiden for att halla lasten for att
kunna 6ka varvtalet omgiende eller for att stanna och
aktivera bromsen.

Original angiven Ret Tid

319 Brms vanttid
Stp A: 0.00s| *
Forval: 0.00s
Omrade: 0.00 - 3.00s

OBSERVERA! Aven om denna funktion &r gjord for att styra en
mekanisk broms via de digitala utgangarna eller reld (angiven
till Bromsfunktioner som styr en mekanisk broms. Se § 5.5.29,
sidan 55). Den kan dven anvdndas utan mekanisk broms och
halla en last i ett fast lage.

5.4.11 Vektorbroms [31A]

Bromsning genom forlusteffekt i rotorn.

31A Vektor Broms

Stp A: off| *
Forval: Off
Val: Off, On

Vektor-broms avstangd. Omriktaren
bromsar normalt med spannings-
begrénsning pa DC-mellanled.

Fran

Maximal omriktarstrém (I ) finns till-
Till ganglig for bromsning. Se § 8.2, sidan
77 och tabell 27.

5.4.12 Snabb stopptid [31B]
Q-Stopptid innebir snabb retardationstid till noll. Den

aktiveras via en av de programmerbara ingingarna
Digln 1, 2, 3, eller 4. Se § 5.5.13, sidan 52.

(06-F10)

Q-stopp aktiv — t

Fig. 45 Tid for Q-stopp

OBSERVERA! Detta fonster ar endast synligt om parametern
Drift [211] Drift typ = varvtal eller V/Hz (se § 5.3.2, sidan 31).

5.4.13 Spinstart [31C]

Spinstart startar en motor som redan ir iging, utan att
generera larm eller stromrusning. Med Spinstart=On
f6rdréjs den faktiska starten av motorn, beroende pa
motorns storlek, dess driftstorhillanden fore Spinstart,
applikationens troghet etc.

31C Spinstart

Stp A: Fran| *
Forval: Fran
Val: Fran, Till

Ingen Spinstart. Om motorn redan ar
Fran igdng kan omriktaren generera larm

eller starta med hog strom.

Spinstart kan starta en motor som ar
Till igang utan att generera larm eller
strémrusning.

31B Q-Stopptid

Stp A: 0.00s| *
Forval: 0.00s
Omrade: 0.00 - 300s

Fig. 45 visar hur Q-Stopptid styr 6ver angiven retarda-
tionstid. Q-Stopptid Ramp typ dr samma som vald Ret
Ramp Typ (se § 5.4.5, sidan 38). Om Q-Stopptid 4r
aktiverad kommer omriktaren att f6lja rampen tills den
stannar. Omriktaren kommer inte att gar over 1 stopp-
lage.
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5.4.14 Varvtal [320]

Undermeny {6r alla instillningar som berdr varvtalet

t ex Min/Max Varvtal, Jog Varvtal, Varvtal och Res-
varv.

5.4.15 Lagsta varvtal [321]

Anger ligsta varvtal. Se funktionen Min Spd Typ §
5.4.17, sidan 41 for egenskaper vid Min varvtal.

321 Min varvtal
Stp A: Orpm *
Forval: O rpm
Omrade: 0 - Max varvtal

OBSERVERA! Detta fénster visas inte i drifttyp = Moment (se §
5.3.2, sidan 31) eller om bipolér bérvardesstyrning anvands (se
§ 5.5.11, sidan 52).



5.4.16 Hobgsta varvtal[322]

Anger maximalt varvtal vid 10V/20mA, om inte
anvindardefinierad karakteristik for den analoga
ingingen anvinds (se § 5.5.4, sidan 48, § 5.5.5, sidan
49, § 5.5.9, sidan 52 och § 5.5.10, sidan 52). Det syn-

krona varvtalet bestims av parametern Motor Varvtal
[225] (se § 5.3.12, sidan 34).

Exempel:

Om parametern Motor Varvtal [224]= 1460 rpm
berdknar omriktaren det synkrona varvtalet till 1500
rpm (4-pols motor). Den forvalda instillningen for
maximalt varvtal ir dd 1500rpm. Se dven Fig. 46.

Max Varvtal

Min Varvtal

10 V/20mA

20mA

322 Max Varvtal oot
Stp A:Synkvarrpm *
Fig. 46 Min Varvtalslige = Skala
Forval: Synk. varvtal
Omrade: Min varvtal - 2x Synk varvtal
OBSERVERA! Maximihastigheten kan inte sattas lagre an I
minimihastigheten. Max Varvtal
5.4.17 Min varvtalstyp [323]
Hir anges egenskaperna for omriktaren vid ligsta varv-
tal.
- Min Varvtal
323 Min varv typ
Stp A: Skalal| *
T
Forval: Skala 10V/20mA  —» t
- ) ~ ; 20mA — t
Omrade: Skala, Begransning, Stopp (06515)
Skala Min varvtal = Nollreferens. Se Fig. 46. Fig. 47 Min Varvtalslige = Begrinsning
Begransnin Min varvtal = Nollreferens, men med
g € | dodband enligt Fig. 47.
Omriktaren kommer att stanna efter
ramp nar varvtalsreferensen ar lagre an
Stopp lagsta varvtal. Om borvardessignalen
kommer tillbaka kommer dess varde att Max Varvial
Okas igen. Se Fig. 48.
OBSERVERA! Detta fonster visas inte om Drifttyp = Moment (se
§ 5.3.2, sidan 31) eller om bipolér referensstyrning anvands
(se § 5.5.6, sidan 49).
Min Varvtal
STOP 10 V/20mA — t
2dmA — t
(06-F14)
Fig. 48 Min Varvtalslige = Stopp
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5.4.18 Riktning [324]
Anger rotationen for aktiv parameteruppsittning. Se §
4.2.6, sidan 27.

324 Riktning

Stp A: R+L

Forval: R+L

Omrade: R+L, R, L

R+L Bada rotationsriktningarna tillatna.

Rotationsriktningen ar installd at héger
(medurs). Ingdngen och tangenten
RunR och RunL fungerar som ett gene-
rellt Startkommando. Bipolara analoga
in-/utgangar antas vara unipoléara in-/
utgangar.

Rotationsriktningen ar installd at van-
ster (moturs). Ingdngen och tangenten
RunR och RunL fungerar som ett gene-
rellt Startkommando. Bipoléra analoga
in-/utgangar antas vara unipoléara in-/
utgangar.

OBSERVERA: Detta fonster ar endast synligt om Rotation=R+L
(se § 5.3.5, sidan 33).

5.4.19 Motorpotentiometer [325]
Anger egenskaperna for Motorpotentiometerfunktio-
nen. Se parameter Diglnl1 [421] § 5.5.13, sidan 52 for
val av Motorpotentiometerfunktion.

325 Motorpot
Stp A: Utan minne

Forval: Utan minne

Val: Utan minne, Med minne

Utan minne. Efter ett stopp, larm eller
spanningsbortfall pa omriktaren lagras
den aktiva utgangsvarvtalet vid det
moment som var vid stoppet. Efter ett
nytt startkommando kommer utgangs-
varvtalet att aterta sparat varde.

Utan minne

Efter ett stopp, larm eller spannings-
bortfall kommer omriktaren alltid att
starta om fran noll (eller minsta varvtal
om det ar valt).

Med minne
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5.4.20 Férinstallt Varvtal 1 [326] till Férinstalit
Varvtal 7 [32C]

Forinstillda varvtal aktiveras via de digitala ingingarna

DigIn1-DigIn4, se § 5.5.13, sidan 52 - § 5.5.16, sidan

53. De digitala ingingarna maiste sittas till funktionen

Varvtal 1, Varvtal 2 eller Varvtal 4.

Beroende pid numret pd den anvinda digitala
ingingen kan upp till 7 forinstillda varvtal aktiveras per
parameteruppsittning. Anvinds alla parameteruppsitt-
ningar finns upp till 16 forinstillda varvtal tillgingliga.
(se § 4.3, sidan 28).

326 Varvtal 1

Stp A: Orpm *
Forval: O rpm
Omrade: 0 - Max Varvtal

Samma instillningar giller for fonster:

[327 Varvtal 2], med forvalt virde 250 rpm
328 Varvtal 3], med forvalt virde 500 rpm
329 Varvtal 4], med forvalt viarde 750 rpm
32A Varvtal 5], med fSrvalt virde 1000 rpm
32B Varvtal 6], med forvalt virde 1250 rpm

[32C Varvtal 7], med forvalt virde 1500 rpm
Val av forinstillda varvtal gors enligt tabell 15.

— e

Tabell 15 Forinstillda virden.

Varvtal 4 | Varvtal 2 | Varvtal 1 Utgangsvarvtal
o o e
0 0 1 Forinstallt varvtal 1
0 1 0 Forinstallt varvtal 2
0 1 1 Forinstallt varvtal 3
1 0 0 Forinstallt varvtal 4
1 0 1 Forinstallt varvtal 5
1 1 0 Forinstallt varvtal 6
1 1 1 Forinstallt varvtal 7

1) = instillt endast om Forinstillt varvtal 1, 2 eller 4 ar
aktivt.

1 = aktiv inging

0 = ¢j aktiv inging

Forinstallt varvtal har hogre prioritet 4n den analoga
ingangen.

OBSERVERA! Om endast Varvtal4 ar aktiv, kan endast Varvtal 4
valjas. Om Varvtal 2 och 4 ar aktiva kan Varvtal 2, 4 och 6
véljas.

OBSERVERA! Detta fonster visas endast om Drifttyp = Varvtal
eller V/Hz (see§ 5.3.2, sidan 31).



5.4.21 Resonansvarvtal 1 Lag [32D]

Inom omridet Resonansvarvtal hog till lig kan inte
axelvarvtalet vara konstant for att undvika mekanisk
resonans 1 drivsystemet.

Nir Resonansvarvtal Lig < Ref Varvtal < Resonan-
svarvtal Hog, di Axelvarvtal=Resonansvarvtal hog
under retardation och Axelvarvtal=R esonansvarvtal lig
under acceleration. Fig. 49 visar funktionen for Reson-
ansvarvtal Hog och Lig.

32D Resvarv 1 Lag
*

Stp A: Orpm
Forval: 0 rpm
Omrade: 0 - 2x Synk. varvtal

n
Resvarv H6g  |----------------oo- <
Resvarv Lag 1
—
(06-F17) Varvtalsreferens

Fig. 49 Resonansvarvtal

OBSERVERA! De tva Resonansvarvtalens omraden 6verlappar
varandra.

OBSERVERA! Detta fonster visas endast om Drifttyp = Varvtal
eller V/Hz (se § 5.3.2, sidan 31).

5.4.22 Resonansvarvtal 1 HOg[32E]
Se § 5.4.21, sidan 43.

32E Resvarv 1 Hog
Stp A: Orpm *
Forval: 0 rpm
Omrade: 0 - 2x Synk. Varvtal
5.4.23 Resonansvarvtal 2 Lag [32F]
Se § 5.4.21, sidan 43.
32F Resvarv 2 Lag
Stp A: Orpm *
Forval: 0 rpm
Omrade: 0 - 2x Synk. varvtal

5.4.24 Resonansvarvtal 2 Hog [32G]
Se § 5.4.21, sidan 43.

32G Resvarv 2 Hog
Stp A: Orpm *
Forval: 0 rpm
Omrade: 0 - 2x Synk. varvtal

5.4.25 Jog-varvtal [32H]

Kommandot Jog-varvtal aktiveras av de digitala ingdng-
arna DigIn1-Digln4, se § 5.5.13, sidan 52 - § 5.5.16,
sidan 53. Den digitala ingingen maiste sittas till funk-
tionen Jog.

Jog-kommandot kommer automatiskt att ge ett
startkommando si linge jog-kommandot ir aktivt.
Rotationen bestims av polariteten pa Jogvarvtalet.

Exempel:

Om Jog-varvtal = -30, ges kommandot Run Left

vid 30 rpm oberoende av kommandona RunL och

RunR. Fig. 50 visar funktionen f6r Jog-komman-
dot.

32H Jog-varvtal

Stp A: 50rpm|*
Forval: 50 rpm
Omrade: -2x Synk. varvtal O - +2x Synk. varvtal

Jog
varvtal
—r t
Jog
komm
ando
—t

(06-F18)

Fig. 50 Jog-kommando

OBSERVERA! Detta fénster visas endast om Drifttyp = Varvtal
eller V/Hz (se § 5.3.2, sidan 31).
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5.4.26 Startvarvtal [32[]

Startvarvtalet fungerar endast i samverkan med broms-
funktionen: Slipp broms [317], se § 5.4.8, sidan 37.
Startvarvtalet dr initialhastighetsreferens under tiden for
Slipp bromsslipptiden. Momentreferensen fir initialt

5.4.30 Minimimoment [332]

Instillning forav minimimoment. [ vissa tillimpningar
kan minimomentet inte vara 0%. Detta kan orsaka
OVERSPEED-larm. Se Kapitel 6., sidan 67.

virdet 90% av Tyom fOr att sikerstilla att lasten halls 332 Min Moment
pa plats. *
Stp A: 15%
321 Startvarvtal Forval: 15%
%

Stp A: 10rpm Omrade: | 0-400%
Forval: 10 rpm
Orrade: o STk 10 T2x Sy varvial 5.4.31 Regulatorer [340]

mrade: - £X SynK.varvial -U - *2X Synk. varvia Undermeny for alla instillningar som giller interna PI-

5.4.27 Varvtalsprioritering

Den aktiva varvtalsborvirdessignalen kan programme-
ras for att hamtas frin flera funktioner. Tabellen nedan
visar prioriteringen av de olika funktionerna.

Tabell 16 Varvtalsprioritering

Jog lage | Varvtal MF?;,‘C” Bor. Signal
Optionskort

Till Till/Fran | Till/Fran | Jog-varvtal

Fran Till Till/Fran | Forvalt varvtal

Fran Fran Till Motor pot kommando
Fran Fran Fran Anin1, AnIn2

5.4.28 Moment [330]

Undermeny for alla instillningar som giller moment.

5.4.29 Maximalt moment [331]
Anger maximalt moment.

PuorX60
NyoTX211

TMOT

331 Max Moment

Stp A 150%| *
Férval: 150%

" 0 - 180% X Inom/Imot (VFB)
Omrade: 0 - 150% X lnom/ ot (VFX)

OBSERVERA! 100% moment innebar: T= Ty qr. Maximalt beror
pa instéliningarna Motorstrdm och Omriktarens max strém (se
§ 5.3.11, sidan 33). Max installning ar 400%

OBSERVERA! Effektforlusten i motorn 6kar med kvadraten av
momentet vid drift dver 100%.
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och externa PID-regulatorer samt funktionen for flo-
desoptimering.

5.4.32 Varvtal Pl Autoinstalining [341]

Omriktaren har en intern varvtalsregulator som
anvinds fOr att halla axelvarvtalet samma som angivet
referensvarvtal. Den interna varvtalsregleringen funge-
rar utan extern varvtalsgivare.

Med parametrarna Varv P forst [342] (§ 5.4.33,
sidan 45) och Varv I Tid [343] (§ 5.4.34, sidan 45) kan
regulatorn optimeras manuellt.

Funktionen Varvtalsautoinstillning utfor stegfor-
indring av momentet och miter resultatet pa axelvarv-
talet.

Den optimerar automatiskt virdet for den interna
funktionen Varv I Tid. Varvtal PI Autoinstillning
maste utforas under drift med ansluten motorlast och
motoraxeln madste rotera. “Varv PI Auto” blinkar pi
displayen under instillningen. Nir testen ir utford visas
“Varv PI OK!” i tre sekunder. Varv P Forstirkning
miste stillas in manuellt om snabbare reaktion pi last-
forandringar 6nskas. Virdet for Varv P Forstirkning
kan &kas tills oljud hors frin motorn och di minskas
virdet tills missljudet forsvinner.

341 Varv PI Auto
Stp A: off] *
Forval: Fran
Val: Fran, Till

OBSERVERA! Koér Auto Tune med ett varvtal som ar 80% lagre
an det nominella motorvarvtalet.

OBSERVERA! Instéllningarna kommer automatiskt att aterga till
Fran nér installningen ar avslutad.

OBSERVERA! Detta fonster visas endast da drifttyp = Varvtal
eller V/Hz (se § 5.3.2, sidan 31).



5.4.33 Varvtal P férstarkning [342]

For instillningar av P Forstirkning for den interna
varvtalsregulatorn hinvisas till parametern Varv PI
Auto Tune [341] § 5.4.33, sidan 45.

342 Varv P forst

Stp A: *
Forval: Se observera
Val: 0.0 -30.0

5.4.34 Varv | tid [343]

For instillningar av tiden for den interna varvtalsregu-
latorn hinvisas till parameter Varv PI Auto Tune [341]
§ 5.4.33, sidan 45.

343 Varv I Tid

Stp A: *
Forval: Se observera
Omrade: 0.01 - 10.00 s

OBSERVERA! De férvalda installningarna ar fér en 4-pols motor
enligt nominell effekt for omriktaren.

5.4.35 Flédesoptimering [344]

Flodesoptimering  reducerar
motorljudet minimeras.

energidtgingen  och

344 Flodesoptim

Stp A: off| *
Forval: Fran
Val: Fran, Till

OSERVERA! Detta fénster visas endast om drifttyp = Varvtal (se
§ 5.3.2, sidan 31).

5.4.36 PID-regulator [345]

PID regulatorn anvinds for att styra en extern process
via en dterkopplingssignal. I Varvtalslige, arbetar regu-
latorn pa varvtalsloopen. I momentlige arbetar regula-
torn direkt pA momentloopen. Borvirdet kan sittas via
den analoga ingingen Anlnl, via kontrollpanelen
[500], eller via seriell kommunikation. Aterkopplings-
signalen ska vara ansluten till den analoga ingingen
AnlIn2, vilken ir l3st till instillningen "PID regulat" nir
PID regulator ir vald till Till eller Invertera.

345 PID regulat
Stp A: Fran

Forval: Fran

Val: Fran, Till, Invertera

Fran PID reglering ej aktiv.

Varvtal (eller moment) 6kar nar aterkopp-
lingsvardet minskar. PID installningar
enligt fonster [345] till [348] (se §
5.4.36, sidan 45 till § 5.4.39, sidan 46).

Till

Varvtal (eller moment) minskar nar ater-
kopplingsvardet minskar. PID install-

ningar enligt fonster [345] till [348] (se §
5.4.36, sidan 45 till § 5.4.39, sidan 46).

Invert

OBSERVERA! Om PID reglering = Till eller Invertera, sétts ingang
AnIn2 automatiskt som aterkopplingsingangen. Borvardet ar
enligt instélining i fonster [212]. Andra installningar for Anin1
och AnIn2 ignoreras.

5.4.37 PID P forstarkning [346]
Instillning av P Forstirkning for PID regulatorn. Se
dven § 5.4.36, sidan 45.

346 PID P Forst

Stp A: 1.0| *
Forval: 1.0
Val: 0.0 - 30.0

OBSERVERA! Detta fonster visas endast om PID Regulatorn=
Fran.

Momentlage
Process
bérvérde J Varvtals-
'O Process lage . O Varvtal Fldde & moment - M @
- PID - Pl regulator ) 0
T T Pulsgivar-
varvtal
Process Motormodell u aterkoppling
aterkoppling . ) (option)
Intern varvtalsaterkoppling

.

06-F95

Fig. 51 Sluten loop, PID reglering
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5.4.38 PID | tid [347]
Instillning av integrationstid f6r PID-regulatorn. Se §
5.4.36, sidan 45.

347 PID I Tid

Stp A: 1.00s| *
Forval: 1.00s
val: 0.01-300s

OBSERVERA! Detta fonster visas endast om PID-regulatorn =
Fran.

5.4.39 PID D Tid [348]
Instillning av differentialtid for PID-regulatorn. Se
dven § 5.4.36, sidan 45.

348 PID D Tid

Stp A: 0.00s| *
Forval: 0.00s
Val 0.00 - 30s

OBSERVERA! Detta fonster visas endast om PID regulatorn =
Fran.

5.4.40 Gransvarde/skydd [350]

Undermeny for alla instillningar som giller skydds-
funktioner och begrinsningsvirden for omriktaren och
motorn.

5.4.41 Underspénningsskydd [351]

Om det intriffar ett tillfilligt spinningsfall minskar
omriktaren automatiskt varvtalet tills spinningen stiger
igen. Rotationsenergin 1 motorn/lasten uppritthiller
mellanledsspinningen till underspidnningsnivan, si
linge det gir eller tills motorn stannar. Detta beror pa
troghetsmoment 1 motor/last, se Fig. 52.

|3_51 Undersp. skyd

Stp A: Fran| *
Forval: Fran
Val: Fran, Till
. Normal drift, vid spanningsfall utléses
Fran N -
larmet lagspanning.
Til Vid spanningsfall bromsas motorn
aktivt.
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DC-Link spanning

'y

Lag ]
spannings-
niva

Overbelast —— -~ -oeoe R B
ningsniva

— t

Varvtal T

(06-F60Nnew)

Fig. 52 Underspdnningsskydd

OBSERVERA! Vid Underspanningsskydd blinkar lysdioden larm/
granser.

5.4.42 Rotor l1ast[352]

Funktionen detekterar list rotor. Detta
Momentbegrinsning har aktiverats vid stillastiende
rotor under mer in fem sekunder.

sker nar

|¥>2 Rotor last

Stp A: Fran| *
Forval: Fran
Val: Fran, Till
Fran Ingen detektering

Omriktaren larmar da Iast rotor detekte-
Till ras. Larmmeddelandet "Last Rotor"
visas. Se kapitel 6. sidan 68.

5.4.43 Motorbortfall [353]
Indikering av ¢j ansluten motor eller motorbortfall (1,
2 eller 3 faser).

353 Motorbortfal
Stp A: Fran| *
Forval: Fran
Val: Atergd, Larm, Fran
Funktionen ar avstangd, anvands om
Fran ingen motor ar ansluten eller om en
mycket liten motor &r ansluten.
Aterga Driften atertas nar motorn ansluts igen.
Omriktaren ger larm ndr motorn kopplas
Larm fran. Larmmeddelande: “Motor Lost”.
Se aven kapitel 6. sidan 68.




5.4.44 Motor 1%t Typ [354]

Anger funktionen hos I’t skyddet. 1%t larmet beriknas
med formeln:

t=120 x 0.44/ (I Ippyp355) >~ 1)

354 Mot I“t Skyd

5.4.45 Motor 12t strm [355]

Anger strombegrinsningen for motor Izt—berékningen.
Denna nivd ir oberoende av momentbegrinsningen.
En mindre motor kan fortfarande anvinda overstroms-
kapaciteten (moment) frin en storre omriktare vid en
ligre 1%t niva.

Stp Larm * -
355 Mot It I .
Standard: Larm Stp (Iyor) A
Alternativ: Fran, Larm, Begransning Forval- ot
1%t skydd ej aktivt. Omriktarens 1%t skydd N
ar alltid aktivt &ven om motorns It skydd Omrade 0.1A- 1.5 X lyor
Fran ar installt pa Fran. Omriktarens 1%t skydd
har en fast stromgrans instélld pa 150% | OBSERVERA! Detta fénster visas endast nar Motor 12T Typ =
INOM. Fran (se § 5.4.44, sidan 47)
Nar I%t-tiden dverskrids larmar omrikta- = — .
Larm ren for “Overstrdm”. Se &ven kapitel 6. 5-4-f1'6 0V§rspanplngsreg!er|qg [356] - .
sidan 68. Anvinds fOr att stinga av Ovrstinningsregleringen i de
5 fall dd endast bromsning med hjilp av bromsmotstind
Nar I“t-tiden Overskrids minskar omrikta-| &, ckas..
Begrénsning | ren strdmgransen till en niva som mot-
svarar stromnivan i fonster [355].
356 Overvoltage .
Om maxvirdet ir natt ger omriktaren larm vid "2, Stp Till
se ‘1‘<ap1tel 6.‘ sidan 68. Exemplet i Fig. 54 visar m_ark— Forval: Til
strommen for motorn som 50% och 100% av omrikta-
rens nominella strom. Val: Till, Fréan
OBSERVERA! Under begransningen blinkar lysdioden larm/
granser.
VFB/VFX I%t funktion
1,5
|
1,4
|
1,3
| \
1,2 \
1,1 “
1,0 —Y
0,9 \
\
é 0,8 \
S N — I§t=100% o
s ~< = = 12t=50% lpom
"g T — — | — — | _—
—— 0.5 — e —
0,4
0.3
0.2
0.1
0,0
1 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
(06-F108)

Fig. 53 Izt-ﬁmktion
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55 1/0[400]

Huvudmeny f{6r alla instillningar av standard in-/
utgingar pd omriktaren.

5.5.1 Analoga ingangar[410]

Undermeny for instillningar av analoga ingingar.

5.5.2 AnIni Funktion [411]

Instillning av funktionen for Analog inging 1.
411 AnIn 1 Funkt
Stp Varvtal
Forval: Varvtal
Val Fran, Varvtal, Moment
Fran Ingangen ér inte aktiv.
Varvtal Borvardet anges for varvtalsstyrning.
Moment Borvarde anges for momentstyrning.

OBSERVERA! Val av Varvtal eller Moment ar endast mgjligt nar
PID Regulator = Fran (se par. § 5.4.36, sidan 45. Om PID
Regulator = Till visas meddelandet "PID regulator". Om
bérvardessignalen kommer fran ett optionskort visas
meddelandet “Option”. Beroende pa valt borvéarde.

OBSERVERA! Fonsterna 412, 413, 414 och 415 visas inte om
AniIn1 Funk=Fran.

Specialtunktioner:

e Summering av Anin1 och Anin2.
Om AnlInl och Anln2 ir instillda pd samma funk-
tion summeras virdena pd ingingarna.

* Lokal /Extern styrning.
Om en digital inging (se § 5.5.13, sidan 52) sitts till
funktionen "Anln Val", kan denna signalen anvin-
das for att vixla mellan Anlnl och AnIn2.

OBSERVERA! Om en digijtal ingang t ex Digin1=AnIn2 Val
summeras inte de analoga ingangarna.

Exempel:

- Anln 1 stills in f6r varvtalsstyrning och 0-10V
(lokal potentiometer).
- Anln 2 stills in for varvtalsstyrning och 4-20mA
(externt system)
- DigIn1 = Anln Val
Nu kan borvirdessignalen vixlas mellan Anlnl (poten-
tiometer lokal) och AnIn2 (strOmstyrning -extern)
med Digln1.

OBSERVERA! Se dven menyn Borvéarde styrn. [212] § 5.3.3,

sidan 31 for dvriga mojligheter med Lokal/Extern styrning av
bdrvardessignalen.
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5.5.3 Anin 1 Set-up [412]

Forinstilld skalning och offset pd ingingskonfiguratio-
nen. Ingingen ir bipolir. Detta betyder att en negativ
borvirdessignal vixlar rotationsriktning pa motorn.

412 AnIn 1 Instal
Stp 0-10V/0-20mA

Forval: 0-10V/0-20mA

0-10V/0-20mA, 2-10V/4-20mA,

val: Anvandardefinierad

0-10v/
0-20mA

Normalt fullskalig konfigurering av
ingdngen. Se Fig. 54.

Ingangen har en fix offset=20% och
Forstarkning=1.25 (Live Zero). Se Fig.
55.

2-10V/
4-20mA

Ingangen kan tilldelas anvandardefinie-
rad offset och skalning. Nu kommer
funktionerna Anin 1 Offset [413] och
Anin 1 Forst [414] att satta de anvan-
dardefinierade konfigurationen for
ingangen. (Fonster [417] och [418] for
Anin 2).

Utgang=(Ingang - Offset) x Forstarkning
OBSERVERA: Om Offset &r vald kan inte en
bipolar ingang anvandas.

Anvandar-
definierad

5.5.4 Anin 1 Offset [413]

413 AnIn 1 Offst
Stp 0%

Forval: 0%

-100% till +100%

Omrade:

Ligger till eller drar ifrin en offset till virdet pd AnInl.
Se Fig. 56.

OBSERVERA! Detta fonster visas endast om funktionen Anin 1
Setup = Anvéndardef. [412].
Se aven; § 5.5.3, sidan 48

Anin 2 [416]

§ 5.5.7, sidan 52

och Rotation = R+L

§ 5.3.5, sidan 33.

OBSERVERA! Om Offset eller minimihastighet ar vald kan inte
en bipolar ingang anvandas.



5.5.5 Anin 1 Forst [414]

5.5.6 Anin 1 Bipolar [415]

414 AnIn 1 Forst

415 Anin 1 Bipol

Stp 1.00] * Stp Fran| *
Férval: 1.00 Forval: Fran
Omrade: -8.00 till +8.00 Val Fran, Till
Ingdngen ar unipolar och kan anvandas
Multiplicerar Anln1 med forstirkningen, se Fig. 57. Fran for spanning (0-10VDC) och strém (O-
20mA)
OBSERVERA! Detta fénster visas endast om funktionen Anin1 - — - —
Setup = Anvandardef. [412], se § 5.5.3, sidan 48 and § 5.5.7, Ingangen ar bipolar. Polariteten pa borvar-
sidan 52. dessignalen (-10V - +10V eller -20mA -
Til +20mA) styr rotationsriktningen. Bade

Specialfunktioner:

¢ Inverterad borvardessignal
Om Offset dr -100% och forstirkningen ar -1.00
kommer ingingen att vara en inverterad borvirdes-
inging, se Fig. 58.

ingdng RunR och RunL maste vara aktiva
for att den analoga ingangen ska kunna
vara bipolar.

OBSERVERA! Detta fonster visas inte om menyn Rotation [214]
&r satt till en fast riktning. (Se § 5.3.5, sidan 33).

OBSERVERA! Om Offset ar vald kan inte en bipolar ingang

anvandas.
n
O .
; : Ref.
-0V 0 1 ov
: 20mA
Standard
Forst. = 1.00
Offset = 0%
L 100 %
Unipolar
Bipolar
(06-F21)

Fig. 54 Normal fullskalig konfiguration
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100 %

Forstarkning = 1.25
Offset = +20%

Ref.
40V
4mA 20mA
4-20 mA
100 %
Unipolar
(06-F24)
Fig. 55 Forstarkning=1.25 (Offset 20% 4-20mA)
Offset -50%
n
100 % f-mmmmemmmeemmmnmeen o e
Ps Offset
.t +50%
Ref
40V 5V 0 5V 10V
10mA 20mA

100 %
Unipolar

(06-F23)

Fig. 56 Funktionerna for Offset-instdllning
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Forstarkning Férstarkning = 2.00
n
Forstarkning = 1.00
L S .
Forstarkning = 0.50
Ref
10V 5V 5v 0V
: 10mA 20mA
e — e 100 %
Unipolar
Bipolar
P e (06-F22)
Fig. 57 Funktioner for instillning av forstirkning
n
100 %
Ref
10V 0 1 ov

Invert

Forst =-1.00

Offset = 100%

100 %
Unipolar
(06-F25)

Fig. 58 Inverterat borvdrde
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5.5.7 AnIn2 Funktion [416]
Instillning av funktionen for Analog Inging 2.

Samma funktion som Anln 1 Funk [411] se § 5.5.2,
sidan 48.

5.5.13 Digln 1 [421]
Det finns totalt fyra digitala ingdngar. Om samma funk-
tion programmeras for mer in en inging kommer den

funktionen att aktiveras enligt 'ELLER’ logik.

416 AnIn 2 Funkt

Stp Fran
Forval: Fran
Val: Fran, Varvtal, Moment

5.5.8 AnIn 2 Instélining [417]
Samma funktioner som Anln 1 Instil [412] se § 5.5.3,
sidan 48.

417 AnIn 2 Instal
Stp 0-10V/0-20mA

Forval: 0-10V/0-20mA
. 0-10V/0-20mA, 2-10V, 4-20maA,
Val: - .
anvandardefinierad

5.5.9 Anin 2 Offset [418]
Samma funktioner som Anln 1 Offset [413] se § 5.5.4,
sidan 48.

418 AnIn 2 Offst

Stp 0%
Forval: 0%
Omrade: -100% till +100%

5.5.10 Anin 2 Forstarkning [419]
Samma funktion som Anln 1 Forst [414] se § 5.5.5,
sidan 49.

421 DigIn 1
Stp Fran
Forval: Fran
Fran, Gransvarde +, Gransvarde-, Ext.
Val: Larm, Stopp, Anin Sel, Varvtal 1, Varvtal
’ 2, Varvtal 4, Q-stopp, Jog, Mot Pot up,
Mot Pot down, Matning fran
Fran Ingangen ar inte aktiv.
Lim Switch+ O.mr|ktaren qutannar t|III' s;top_p oph for-
. e hindrar rotation medurs "R", nar signalen
Aktiv lag . e
ar lag!

. . Omriktaren avstannar till stopp och for-
L'm. SVY'tCh " | hindrar rotation moturs "L" ndr signalen
Aktiv lag . e

ar lag!

Ingdngen anvands som extern larmin-

gang (aktiv 1ag). Omriktaren reagerar
Ext. Larm som om den larmat, och rullar ut tills
Aktiv 1ag den stannar. Larmmeddelandet "Externt

larm" visas pa displayen. Se kapitel 6.

sidan 68.

Stopp-kommando enligt valt stopplége i
Stopp fénster [316], § 5.4.7, sidan 39. Se §

4.2, sidan 26 for mer information.

Valjer Anin 2 eller Anin 1 om de har

samma funktion. Kan anvandas for
Anln Val

Lokal/extern styrning. Se § 5.5.2, sidan
48. Lag: Anin 1 aktiv, H6g: Anin 2 aktiv.

419 AnIn 2 Forst

Stp 1.00
Forval: 1.00
Omrade: -8.00 till +8.00

5.5.11 Anin 2 Bipolar [41A]
Samma funktion som Anlnl Bipol [415] (se § 5.5.6,
sidan 49).

41A AnIn 2 Bipol

Stp Fran
Forval: Fran
Val: Fran, Till

Forvalt Bor 1

Véljer forinstallt varvtalsborvarde. Se §
5.4.20, sidan 42.

Forvalt Bor 2

Valjer forinstallt varvtalsborvarde. Se §
5.4.20, sidan 42.

Forvalt Bor 4

Véljer forinstallt varvtalsborvarde. Se §
5.4.20, sidan 42.

Q-stopp

Aktiverar funktionen Q-stopp. Se §
5.4.12, sidan 40.

Jog

Aktiverar Jog-funktionen. Ger ett start-
kommando med installningen Jog varv-
tal och riktning. Se § 5.4.25, sidan 43.

MotPot Up

Okar det interna bérvéardet enligt angi-
ven accelerationstid med minst 16 sek-
under. Har samma funktion som "riktig"
motorpotentiometer. Se Fig. 59.

MotPot Down

Minskar det interna bérvardet enligt
angiven retardationstid med minst 16
sekunder. Se MotPot Up

Matning fran

5.5.12 Digitala Ingangar [420]

Undermeny for instillning av digitala ingdngar.
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Aktiv da matningskontaktor ar fransla-
gen.

OBSERVERA! Det externa larmet ar aktivt Iag. Tank pa att om
ingangen ar oansluten kommer omriktaren att larma vid
“Externt larm” direkt.




MotPot
upP

MotPot
DOWN

(06-F19)

5.5.15 Digin 3 [423]
Samma funktion som Digln 1 [421]. Se § 5.5.13, sidan
52.

423 DigIn 3

Stp Fran

Forval: Fran

Fran, Granslage+, Granslage-,
Ext. Larm, Stopp, Anin 2 Sel, Varvtal 1,

val: Varvtal 2, Varvtal 4, Q-stopp, Jog, Mot Pot

Fig. 59 MotPot funktion

OBSERVERA! MotPot funktionen ar inte permanent vilket
betyder att borvardet blir O rpm efter spanningsbortfall, stopp
eller larm, se § 5.4.19, sidan 42.

Kommandot Motpot har hégre prioritet 4n de analoga
ingingarna. Om ett analogt borvirde ir aktivt och
MotPot UP/DOWN aktiveras kommer borvirdet att
oka/minska. Det analoga borvirdet anvinds inte nir
MotPot funktionen ar aktiv.

OBSERVERA! Om antingen funktionen Bérvardesstyrning [212]
(8 5.3.3, sidan 31) eller Run/Stop styrning [213] (§ 5.3.4, sidan
32) ar instéllda pa Ext/DigIn1 eller Komm/DigIn 1, kan den
digitala signalen inte programmeras. Féljande meddelande
visas pa displayen: "Ref via panel", "Ko6r via panel" eller
"Rf+Rn=panel"

5.5.14 Digin 2 [422]
Samma funktion som Digln 1 [421]. Se § 5.5.13, sidan
52.

422 DigIn 2
Stp Fran
Forval: Fran
Fran, Granslage+, Granslage-,
Val: Ext. Larm, Anln 2 Sel, Varvtal 1,
’ Varvtal 2, Varvtal 4, Q-stopp, Jog, Mot Pot
Up, Mot Pot Down, Matning fran

OBSERVERA! Om funktionen Valj set nr [234] (§ 5.3.20, sidan
34) ar installd pa Digln 3+4, gar det inte att programmera den
digitala ingangen. Meddelandetext: "PS Selected".

Up, Mot Pot Down, Matning fran

OBSERVERA! Om funktionen Valj set nr [234] (§ 5.3.20, sidan
35) sétts till Digin3 eller 3+4 kan inte den digitala ingangen
programmeras. Féljande meddelande visas pa displayen "PS.
Vald"

5.5.16 Digin 4 [424]
Samma funktion som Digln 1 [421]. Se § 5.5.13, sidan
52.

424 DigIn 4

Stp Fran

Fran: Fran

Fran, Granslage+, Granslage-,

Ext. Larm, Stopp, Anin 2 Sel, Varvtal 1,
Varvtal 2, Varvtal 4, Q-stopp, Jog, Mot Pot
Up, Mot Pot Down, Matning fran

Val:

OBSERVERA! Om funktionen Valj set nr [234] (§ 5.3.20, sidan
35) satts till Digln 3+4, kan den digitala ingangen inte
programmeras. Féljande meddelande visas pa displayen "PS
vald".
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5.5.17 Analoga utgangar[430]

Undermeny for instillning av analoga utgingar.

5.5.18 AnUt 1 funktion [431]

Anger funktionen for den analoga tilliggsutgingen
Analog utging 1. Se dven Fig. 54 - Fig. 58.

n Forstarkning=0.8
Offset= +20%
100 % ‘

OBSERVERA! Utgangen kan endast vara bipoldr om den sétts
till: -10 - 0 £10VDC. Utgangen &r unipoldr om den sétts till: O-
20mA. Se § 5.5.22, sidan 55.

5.5.19 AnUt 1 Setup [432]

Forinstilld skalning och offset av utgingskonfiguratio-
nen.

432 AnUtl Instial
Stp 0-10v/0-20ma] *
Forval: 0-10V/0-20mA
0-10V/0-20mA, 2-10V/4-20mA, anvan-
Val e
dardefinierad
0-10v/ Normalt fullskalig konfigurering av
0-20mA utgangen
2-10V/ Utgangen har en fast offset pa 20%
4-20mA (Live Zero konfigurering) och 0,8 x for-
starkning. Se Fig. 62
Utgangen satts till anvandardefinierad
offset och skalning. Nu kommer funk-
Anvandar- tionerna AnUt1 Offset [423] och AnUt1
definierad Forst [424] att anvanda den anvandar-
definierade konfigurationen for
utgangen. (Fonster [428] och [429] for
AnUt2)

OBSERVERA! Se funktion Anin 1 OFFSET [413] § 5.5.4, sidan
48 och Aninl 1 Férst [414] § 5.5.5, sidan 49 for férklaring till
instéllningarna fér anvandardefinierad Offset och férstérkning
for analoga in- och utgangar.
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431 AnUtl Funkt
Stp Varvtall| * :
. Ref
Forval: Varvtal o ov
4mA 20mA
Val- Moment, Varvtal, Axeleffekt, Frekvens,
) Strom, Eleffekt, Utg spanning {06F112)
Fig. 60 AnOut 4-20mA
Moment | -400 till +400% av Tyoy ® e
Varvtal -Max Varvtal till +Max Varvtal 5.5.20 AnOut 1 Offset [433] )
Ligger till och drar ifrin en offset till viardet pA AnUt 1.
Axeleffekt | -400 till +400% av P ot
Frekvens | -200 till +200% av fyor 433 AnUtl Offst |
Stp 0%
Strém 0-400% av |
) Mot Forval: 0%
El effekt -400 till +400% av anot Omrade: -100% till +100%
utg 0 - 100% av Max. Utgangsspanning . . .
" - ; OBSERVERA! Detta fonster visas endast om funktionen AnUt1
Spénning (= Matning) o o -
Setup = Anvandardefinierad [432] se § 5.5.19, sidan 54.

5.5.21 AnUt 1 Forstérkning [434]

Multiplicerar en forstirkningsniva till virdet pa

AnUt 1. Forstirkning pd en analog utging fungerar
omvint gentemot dess ingdng. Se Fig. 60 och Fig. 62.
Se aven Fig. 54.

n Forstarkning = 0.5

L Féjr_sé'o
Forst.
=2.00

} Ref
) 5V 10V
10mA 20mA
(06-F22a)

Fig. 61 Funktionen av instdllningen Forstarkning pd den analoga

utgdngen
434 AnUtl Forst
Stp 1.00| *
Forval: 1.00
Omrade: -4.00 till +4.00

OBSERVERA! Detta fonster visas endast om funktionen AnOutl
Setup = Anvandardefinierad [432]. Se § 5.5.19, sidan 54.



5.5.22 AnUt 1 Bipolar [435]

Stiller utgiangen for bipolir anvindning.

435 AnUtl Bipol

5.5.28 Digitala utgangar[440]

Undermeny for instillning av digitala utgangar.

5.5.29 DigOut 1 Funktion [441]

Stp Franl * Anger funktionen for den digitala utgingen 1.
- - OBSERVERA! Definitionen som beskrivs har galler for aktiv
Forval: Fran utgang.
Val: Fran, Till
Utgangen ar unipolar och kan anvan- 441 DigOut 1 %
Fran das for spanning (0-10VDC) och strém- Stp Start
styrning (0-20mA
yrning ( ) Forval: Start
Till g}\%gﬂ%%g Zrort:?lgr:n'}”neg:fgsndaﬁ Start, Stopp, Acc/Ret, Vid varvtal, Vid Max
10-0-+ 1OVDFC)) gsutgang varvtal, Larm, Grans, Varning, Klar,
(-10-0- ) Val: T=T Lim, I>Iyopm, Broms, Sgnl<Offset,
) Larm, Forlarm, Max Larm, Max Forlarm,
5.5.23 AnUt 2 funktion [436] Min Larm, Min Férlarm, LY, ILY, LZ, ILZ, CA
Anger funktionen for den analoga tilliggsutgingen 1,1A1,CA 2,1A2,CD 1, 1D1, CD 2, ID2, Drift
Analog utging 2. Start Omriktarens utgang ar aktiv.
T3¢ = T Stopp Omriktarens utgang ar inte aktiv.
AnU Fun
Stp Moment * Acc/Ret Varvtalet 6kar eller minskar.
Vid varvtal Utgaende varvtal = borvardet for varvtalet.
Forval: Moment Id varvta Hysteres 1%.
Val: Moment, Varvtal, Axeleffekt, Frekvens, Vid Max | Varvtalet begransas av Max varvtal, se §
' Strom, El effekt, Utg Spanning varvtal 5.4.16, sidan 41. Hysteres 1%.
Moment -400 till +400% av Tyom Inget larmtillstand &r aktivt, se kapitel 6.
Inget larm sidan 68.
Varvtal -Max Varvtal till +Max Varvtal L Ett larmtillstand &r aktivt, se kapitel 6.
arm sidan 68.
Axeleffekt -400 till +400% av PNMOT =
Autorst Aterstartslarm ar aktivt, se § 6.2.4, sidan
Frekvens | -200 till +200% av fyor Larm 69.
. = Ett granstillstand ar aktivt, se kapitel 6.
Strom 0-400% av lyor Gréans sidan 68.
El effekt -400 till +400% av Pymor Varning Ett varningstillstand ar aktivt, se kapitel 6.
sidan 68.
utg 0- 100% av Max. utgangsspanning Kiar Omriktaren &r klar for drift. Detta betyder
Spanning | (= Matning) att omriktaren &r spanningssatt och OK.
Momentet ar begransat av funktionen
OBSERVERA! Utgangen kan endast vara bipolar om den sétts T=Tum Momentgrans. Se Momentgrans [351] §
till: -10 - 0 +10VDC. Utgangen ar unipolar om den satts till: O- 5.4.41, sidan 46.
20mA. Se dven§ 5.5.11, sidan 52. I>1 Utgangsstrommen ar hogre an markstrom-
NOM men fér omriktaren.
5.5.24 ?nlﬁt? Installzlng [14?7],,1 430 5519 Utgangen anvands for styrning av en
Samma funktion som AnUtl Instil [432]. Se § 5.5.19, mekanisk broms. Styrningen av bromsen
sidan 54. Broms bestéams av funktionerna:
- § 5.4.8, sidan 39
5.5.25 AnUt 2 Offset [438] -§ 5.4.9, sidan 39
Samma funktion som AnUtl Offset [433]. Se § 5.5.20, - § 5.4.10, sidan 40
sidan 54, Sgnli< En av ingangssignalerna Anin ar lagre an
T Offset 75% av offsetnivan.
5.5.26 AnUt 2 Forstarkning [439] ’ : _ _
Samma funktion som AnOutl Forst [434]. Se § 5.5.21, | Larm Max eller Min Larmnivan har uppnatts. Se
sidan 54. § 5.9, sidan 61.
Férlarm Max eller Min Férlarmnivaerna har upp-
5.5.27 AnUt 2 Bipolar [43A] natts. Se § 5.9, sidan 61.
Samma funktion som AnUtl Bipolir [435]. Se § Max Larm Max Larmnivan har uppnétts. Se § 5.9,

5.5.22, sidan 55.

sidan 61.

FUNKTIONSBESKRIVNING 55




5.5.31 Relaer [450]

Undermeny for instillning av reli-utgingar.

5.5.32 Rela 1 Funktion [451]
Anger funktionen for reliutging 1.
Samma funktion som DigUt 1 [441] § 5.5.29, sidan 55.

451 Rela 1 Funk
Stp Klar

Forval:

Klar

Val:

Max Max Forlarmniva har uppnatts. Se § 5.9,
Forlarm sidan 61.
. Min Larmnivan har uppnatts. Se § 5.9,
Min Larm sidan 61.
Min Min Forlarmnivan har uppnatts. Se § 5.9,
Férlarm sidan 61.
LY Logisk utgang Y. Se § 5.9.11, sidan 64
Logisk utgang Y inverterad. Se § 5.9.11,
ILY )
sidan 64
LZ Logisk utgang Z. Se § 5.9.11, sidan 64
Lz Logisk utgang Z inverterad. Se § 5.9.11,
) sidan 64
CA1 Analog komparator 1 utgang, se
§ 5.9.11, sidan 64
A1 Analog komp 1 inverterad utgang, se §
) 5.9.11, sidan 64
CA2 Analog komparator 2 utgang, se
§ 5.9.11, sidan 64
IAD Analog komp 2 inverterad utgang, se §
) 5.9.11, sidan 64
Digital komparator 1 utgang, se § 5.9.11,
ch1 .
sidan 64
D1 Digital komp 1 inverterad utgang, se §
) 5.9.11, sidan 64
Digital komparator 2 utgang, se § 5.9.11,
Ch2 .
sidan 64
D2 Digital komp 2 inverterad utgang, se §
) 5.9.11, sidan 64
Drift Omriktaren i drift mot motor

5.5.30 DigUt 2 Funktion [442]

Anger funktionen for den digitala utgingen 2. Samma

funktion som DigOutl [441] (§ 5.5.29, sidan 55).

442 DigUt 2
Stp Broms

Forval:

Broms

Val:

Start, Stopp, Acc/Ret, Vid varvtal, Vid
Max varvtal, Larm, Grans, Varning, Klar,
T=T Lim, I>lyom, Broms, Sgni<Offset,
Larm, Forlarm, Max Larm, Max Férlarm,
Min Larm, Min Forlarm, LY, ILY, LZ, !LZ,
CA1,!A1,CA2,!A2,CD 1, D1, CD 2,
D2, Drift
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Start, Stopp, Acc/Ret, Vid varvtal, Vid
Max varvtal, Larm, Grans, Varning, Klar,
T=T Lim, I>Iyom, Broms, Sgni<Offset,
Larm, Forlarm, Max Larm, Max Forlarm,
Min Larm, Min Férlarm, LY, ILY, LZ, ILZ,
CA1,!A1,CA2,1A2,CD 1, !D1, CD 2,
D2, Drift

5.5.33 Rela 2 Funktion [452]
Anger funktionen for reldutging 2.
Samma funktion som DigUt 1 [441] § 5.5.29, sidan 55.

452 Relad 2 Funk
Stp Larm

Forval:

Larm

Val:

Start, Stopp, Acc/Ret, Vid varvtal, Vid
Max varvtal, Larm, Grans, Varning, Klar,
T=T Lim, I>Iyom, Broms, Sgni<Offset,
Larm, Forlarm, Max Larm, Max Forlarm,
Min Larm, Min Forlarm, LY, ILY, LZ, ILZ,
CA1,!A1,CA2,!1A2,CD 1,!D1,CD 2,
D2, Drift




5.6 Borvarde[500]

Huvudmeny fér borvirde. Vad som visas i fonstret

beror pa vald drift- och styrtyp:

Tabell 17 Borvirde

Drifttyp Enhet: Noggr:izgitésc)sfe):§ 51,
Varvtal rpm 4 siffror
Moment Nm 3 siffror
PID Regulator % 3 siffror

Visa bérvarde

Som f6rval dr fonster 500 1 visningslige. Beroende
pa drifttyp visas relevanta virden for aktiv borvir-
dessignal enligt tabell 17.

Stall in borvarde

Om funktionen borvirdesstyrning [212] (§ 5.3.3,
sidan 31) ir programmerad: Borvirde via = Panel,
miste borvirdet stillas in 1 fonster 500 med tangen-
terna + och - pa kontrollpanelen. Fonster 500 visar

on-line aktuellt borvirde enligt typinstillningen i
tabell 17.

5.7 Driftdata [600]

Huvudmeny {6r visning av all driftdata som varvtal,
moment, effekt etc.

5.71 Varvtal [610]

Visar aktuellt axelvarvtal.

610 Varvtal

Stp rpm
Enhet: rpm
Noggranhet: |1 rpm
5.7.2 Moment [620]
Visar aktuellt axelmoment.
620 Moment
Stp SNm
Enhet: Nm och %
Noggrannhet: | 0.1 Nm och 1%

5.7.3 Axeleffekt [630]
Visar aktuell axeleffekt.

630 Axeleffekt

Stp kW
Enhet: kW
Noggrannhet: | 1W

5.7.4 Elektrisk effekt[640]
Visar aktuell elektrisk utgangseffekt.

640 E1. effekt
Stp kW
Enhet: kW
Noggrannhet: |1 kW

5.7.5 Strém [650]

Visar aktuell utgingsstrom.

650 Strom

Stp A
Enhet: A
Noggrannhet: | 0.1 A
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5.7.6 Spanning [660]

Visar aktuell utgingsspanning. Tabell 18 FO status

Display .
660 Spanning position status varde
Stp v 1 Parameterset A,B,C,D
Enhet: \Y -Key (panel)
; Kalla for bor- -Rem (extern)
Noggrannhet: | 1V 222 varde -Com (seriell komm.)
-Opt (option)
5.7.7 Frekvens [670]
i e -Key (panel)
Visar aktuell utgingsfrekvens. Kalla for Start/ | o (extern)
333 Stopp kom- -Com (seriell komm.)
mando .
670 Frekvens -Opt (option)
Stp Hz -TL (Momentgrans)
a4 Begransnings- -SL (Varvtalsgrans)
Enhet: Hz funktioner -CL (Stromgrans)
-VL (Spanningsgrans)
Noggrannhet: | 0.1Hz

Exempel: "A/Key/Rem/TL"
5.7.8 VDC-mellanledsspannning [680]

) P Detta betyder:
Visar aktuell mellanledsspinning. _A: Parameteruppsittning A ir aktiv.
- Key: Borvirde himtas frin panelen
680 DC-spanning - Rem: Start/Stopp kommando himtas frin
Stp v plint 1-22.
- TL: Momentbegrinsning aktiv.
Enhet: \% .
: 5.7.11 Digital ingangsstatus [6BO]
Noggrannhet: | 1V Indikerar statusen for de digitala ingdngarna. See Fig.

63.
5.7.9 Kylflanstemperatur [690]
Visar aktuell kylflinstemperatur. Forsta raden indikerar digitala ingdngar.
-L Start vinster inging (RUN L)
-R Start hoger inging (RUN R)
690 Temperatur . E Enable ii gfmgg &
Stp C -R Reset inging
o -1 Digln 1
Enhet: C -2 Digln 2
Noggrannhet: | 1°C -3 Digln 3
-4 Digln 4

5.7.10 FO status [6A0Q]

Visar den overgripande statusen for frekvensomrikta-
ren. Se Fig. 62. _H Hog

-L Lig

Statusen for respektive ingdng visas:

6A0 FO Status
Stp 1/222/333/44 Exemplet i Fig. 63 visar att RunR, Enable och Digln 2
for tllfillet ar aktiva.

Fig. 62 Driftstatus

6B0 DI: LRER 1234
Run HLHL LHLL

Fig. 63 Exempel pa digital ingdngsstatus.
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5.7.12 Analog ingangsstatus [6CO]

Visar status for de analoga ingingarna. Fig. 64.

6CO AI: 1 2
Stp -100% 65%

Fig. 64 Analog ingdngsstatus

Den forsta raden visar de analoga ingingarna.
1: Anln 1
2: Anln 2

Statusen for respektive inging visas 1 %:

-100% Anln1 har ett 100% negativt ingdngs
virde
65% AnlIn2 har ett 65% ingingsvirde

Exemplet 1 Fig. 64 visar att bida de analoga ingingarna
ir aktiva.

5.7.13 Drifttid [6DO]

Visar den totala tiden som omriktaren varit 1 drift.

6DO Start Tid

Stp h:m
Enhet: h:m (timmar:minuter)
Omrade: Oh: Om - 65535h: 59m

5.7.14 Aterstall drifttid[6D1]
For att aterstalla drifttidsraknaren se funktionen Start
[6DO0] § 5.7.13, sidan 59.

5.7.16 Energi [6FO0]
Visar den totala energiforbrukningen sedan senaste
Aterstill Energi [6F1] utfordes (se § 5.7.17, sidan 59).

6F0 Energi
Stp kWh

Enhet: kWh
0.0 - 999999.9kWh

Omrade:

5.7.17 Aterstall energi[6F1]
For att dterstilla kWh riknaren se § 5.7.16, sidan 59.

6F1 Ater Energi
Stp Nej
Forval: Nej
Val: Nej, Ja

OBSERVERA! Efter aterstallning blir installningen automatiskt
“Nej”.

5.7.18 Processvarde [6GO]

Processvirde ir en visningsfunktion som kan program-
meras enligt flera mingder och enheter enligt varvtalet
som ir programmerat vid funktionerna Set Process
Unit [6G1] och Set Process Skala [6G2] i denna

menyn.

6G0 Processvarde
Stp

6D1 Aterst Start
Tm 5.7.19 Process Enhet [6G1]
Vilj processenhet med hinsyn till varvtalet.
Férval: Nej
val: Nej, Ja 6Gl Processenhet
Stp Ingen
OBSERVERA: Efter aterstallning blir instéliningen automatiskt -
“Nej”. Forval: Ingen
Val: Ingen, rpm, %, m/s, /min., /hr
5.7.15 Ansluten tid [6EQ]
Visar den totala tiden som omriktaren varit ansluten till Ingen Ingen enhet vald
spanningsmatning. Denna tidskrets kan inte dterstillas. .
rpm Varv per minut
6EO Ansluten tid m/s Meter per sekund
h:m
Stp % Procent av max varvtal
Enhet: h: m (timmer: minuter) /min Per minut
Omrade: Oh: Om - 65535h: 59m
/hr Per timme

OBSERVERA! Vid 65535h:59m stannar rdknaren och atergar
till Oh:Om.
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5.7.20 Processkala [6G2]
Skalar processvirdet med borvirdet f6r motoraxelvarv-
talet.

Exempel:

Ett transportband har vid 1200 rpm en hastighet pa
3.6m/s. Processenhet = m/s. Processkalan ar
3.6:1200=0.003. Om Processkala = 0.003, visas vid
1200 rpm 3.6m/s.

OBSERVERA! Noggrannheten ar 4 signifikanta siffror (se § 5.1,
sidan 30).

5.8 Visa larmlista[700]

Huvudmeny for visning av all loggad larmdata. Totalt
sparas de 10 senaste larmen i larmminnet. Larmminnet
uppdateras enligt FIFO principen (fOrst in, forst ut).
Varje larm i minnet loggas med tiden 1 Drifttidsrikna-
ren [6DO0].

5.8.1 Larm 1[710] till larm 10 [7AQ]
Larmmeddelande kan vara ett larm beskrivet 1 § 6.2,
sidan 69.

6G2 Processkala

Fxo Larmmedd.

Stp 1.000] *
Forval: 1.000
Omrade: 0.000 - 10.000

5.7.21 Varning [6HO]

Visar aktuellt eller senaste larmtillstind. En varning
intriffar om omriktaren ir nira ett larmtillstind men
fortfarande 4r 1 drift. Si linge varningstillstindet ar
aktivt blinkar den réda larmlysdioden. (se § 4.1.2, sidan
23).

6HO
Stp

Varning
Varn.med

Det aktiva varningsmeddelandet visas hir. Se § 6.1,
sidan 68.

Om inget varningsmeddelande ir aktivt visas texten
"Ingen Varning".
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Stp h:m
Enhet: h:m (timmar:minuter)
Omrade: Oh:0m - 65355h:59m
730 OVERSTROM
Stp 1396h: 13m
Fig. 65 Larm 3
Exempel:

Fig. 65 visar det tredje larmminnestonstret 730:
Overstromslarm intraftade efter drift 1 1396 timmar
och 13 minuter.

5.8.2 Aterstéll larmlista[7B0]
For att dterstilla innehdllet i de tio larmminnena. Se §
5.8.1, sidan 60.

FBO Res larmlist

Stp Nej
Forval: Nej
Val: Nej, Ja

OBSERVERA! Efter utford funktion atergar installningen till “Nej.
Meddelandet “OK” visas i tva sekunder.



5.9 Belastningsvakt [800]

Huvudmeny {or instillning av belastningsvakt.

5.9.1 Larmfunktioner [810]

Vaktfunktionerna gor det maojligt att anvinda omrikta-
ren som en belastningsvakt. Vaktfunktioner anvinds for
att skydda maskiner mot mekanisk 6verlast. T ex ett
transportband gir av, skruvtransportor, en fliktrem gir
av eller torrkdrning av pump. Lasten mits 1 omriktaren
av det beriknade motormomentet. Det finns ett over-
lastlarm (Max Larm och Max forlarm) och ett under-
lastlarm (Min Larm och Min Forlarm).

Max- och Min-larm ir larmtillstdind. Forlarm 4r var-
ningstillstind. Alla larm kan Overvakas via digitala
utgingar och reldutgingar. Se § 5.5.29, sidan 55.

Se:§ 6.1, sidan 68, § 5.7.21, sidan 60 och tabell 21.

Autoinstillningsfunktionen utfors automatiskt under
tiden de fyra larmnivierna kors: Max. larm, Max.
Forlarm, Min. larm och Min. Forlarm.

Fig. 66 visar ett exempel pa vaktfunktioner.

5.9.2 Larmval[811]

Anger vilken typ av larm som ir aktivt.

5.9.4 Starttid[813]
Anger starttiden efter Start-kommandot efter vilken
larmet ges.
-Om Ramp Exklud=Till (se § 5.9.3, sidan 61)
Starttiden borjar efter ett Start-kommando.
-Om Ramp Exklud=Frin (se par.5.8.2) Starttiden
borjar efter accelerations ramp.

813 Starttid

Stp 2s| *
Forval: 0
Omrade: 0-3600s

5.9.5 Responstid[814]

Anger fordrojningstiden mellan uppkommet larmtill-
stind och di larm aktiveras.

814 Responstid

811 Larmval
Stp

Fran

Stp 0.1s| *
Forval: 0.1s
Omrade: 0-90s

Forval: Fran

Val: Fran, Max, Min, Min+Max

Ingen larmfunktion ar aktiv.
OBSERVERA! Fénster [812-819] kan inte
visas

Fran

Max larm aktiv. Larmutgangen ar ett
Overlastlarm.

OBSERVERA! Fonster [818-819] kan inte
visas

Max

Min larm aktiv. Larmutgangen ar ett
underlastlarm.

Min
OBSERVERA! Fonster [816-817] kan inte
visas

Bade Max och Min larm &r aktiva. Lar-
mutgangarna ar éverlast- och underlast-
larm.

Max+Min

5.9.3 Ramp Exklud [812]

Anger att forlarmsignaler inte ges under acceleration/
retardation av motorn for att undvika falsklarm.

812 Ramp Exklud

Stp Fran| *
Férval: Fran
Val: Fran, Till
. Forlarm &r aktiva under acceleration/
Till )
retardation.
. Forlarm ar foérbjudna under accelera-
Fran . .
tion/retardation.

5.9.6 Autoinstallning[815]

Staller in verklic momentnivd och tillhérande larm-
nivier automatiskt.

815 Autoinstidlln
Stp Nej| *
Forval: Nej
Val: Nej, Ja

Instillningsnivierna for forlarm:

i Max larm 1.15XTakTUELL
Overlast

Max férlarm 1.10XTaATUELL

Min forlarm 0.90XTAkTUELL
Underlast

Min larm 0.85XTaAKTUELL

Efter exekvering visas meddelandet “Autoinst OK!” i
1s och parametern atergar till “Nej”.
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5.9.7 Max larmniva (6verlast) [816]
Anger Max larmnivi (Overlast).

816 Max Larm

Stp 150%| *
Forval: 150%
Omrade: 0-400%

Larmnivin anges 1 % av det nominella momentet
Tnom- Normal instillning dr: 150%. Larmet aktiveras
om angivet virde har uppnitts.

5.9.8 Max Férlarmniva (Overlast) [817]

Anger max For-larmnivi (Overlast).

817 Max Forlarm

Stp 110%] *
Forval: 110%
Omrade: 0-400%

Forlarmniva anges 1 % av nominellt moment Tyopm-
Normal instillning: 110%. Forlarm aktiveras om angi-
vet virde uppnatts.

5.9.9 Min Larmniva (Underlast) [818]

Anger min larmniva (Underlast).

818 Min Larm

Stp os| *
Forval: 0%
Omrade: 0-400%

Larmnivin anges 1 % av nominellt moment Tyopm-
Normal instillning: 0%. Larm aktiveras om angivet
virde uppnitts.

5.9.10 Min Forlarmniva (Underlast) [819]
Anger Min Forlarmniva (Underlast).

819 Min Forlarm

Stp 90g| *
Forval: 90%
Omrade 0-400%

Forlarmniva anges 1 % av nominellt moment Ty
Normal instillning: 110%. Forlarm aktiveras om angi-
vet virde uppnatts.
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5.9.11 Komparatorer [820]
Det finns 2 analoga komparatorer som jamfor alla till-
gingliga analoga virden (inklusive de analoga referens-
ingingarna) med en justerbar konstant.

Det finns 2 digitala komparatorer som jimfor alla
tillgAngliga digitala signaler.

Dessa komparatorers utgingssignaler kan logiskt
kopplas samman for att ge en logisk utgingssignal.

Alla utgingssignaler kan programmeras till de digi-

tala utgdngarna och reliutgingarna. Se § 5.5.28, sidan
55.

5.9.12 Analog komparator 1 - varde [821]

Val av analogt virde for Analog komparator 1 (CA1).
Analog komparator 1 jimtor det i fonster [821] val-
bara analoga virdet med den i fonster [822] justerbara
konstanten. Nir virdet Overskrider konstanten blir
utgingssignalen CA1 Hog och A1 Lig, se Fig. 69.
Utgingssignalen kan programmeras till digitala
utgingar och reliutgingar. Se § 5.5.28, sidan 55.

Analogt varde:

5.9.13 Analog komparator 1 - konstant [822]
Viljer den analoga komparatorns konstantniva enligt
det virde som anges i fonster [821]. Leveransinstill-
ningen 4r alltid 0.

822 CAl Constant

Stp 300rpm *
Forval: 300 rpm
Val: Iqstéllningen gors automatiskt enligt
fonster [821].
Varvtal 2 x Max varvtal i rpm
Moment 0-400% T om
Axeleffekt 0-400% Ppom i KW
El. effekt 0-400% Py o | KW
Strém 0-400% lpom i A
Spanning O-natspanning i vV
Frekvens 0-400Hz
DC-spanning | 0-1250 VDC
Temperatur 0-100°C
Energi 0-1,000,000kWh
Drifttid 0-65535h
Anslutentid | 0-65535h
Aninl 0-100%
Anin2 0-100%

Fénster [821]
— Signal: CA1
Justerbar konstant:
Fonster [822]
Fig. 67 Analog komparator
821 CAl Value
Stp Varvtal| *
Forval: Varvtal
Varvtal, Moment, Axeleffekt, El.effekt,
Val: Strém, Utg. spanning, Frekvens, DC-
’ spanning, Temperatur, Energi, Drifttid,
Ansluten tid, Anin 1, Anln 2
Varvtal rpom
Moment %

Axeleffekt kW

5.9.14 Analog komparator 2 - varde [823]
Funktionen ir identisk med Analog komparator 1
virde, se § 5.9.12, sidan 64.

Energi kWh

Drifttid h

Ansluten tid h

Aninl %

Anin2 %
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El.effekt kW 823 CA2 VAarde

Strém A Stp Moment| *

Spanning Vv Foérval: Moment

Frekvens Hz Varvtal, Moment, Axeleffekt, El.effekt,
Val- Strém, Utg. spanning, Frekvens, DC-

DC-spénning | VDC ) spanning, Temperatur, Energi, Drifttid,

Ansluten tid, Anin 1, Anin 2
Temperatur °C




5.9.15 Analog komparator 2 - konstant [824]

. . . . Ret Retardationsstatus
Funktionen ir identisk med Analog komparator 1 niva
se §5.9.13, sidan 64. 1%t 1t bverbelastningsstatus
824 CAZ2 Konstant Drift Driftstatus
*
Stp 20% Stopp Stoppstatus
Forval: 20% Larm Larmstatus
Val: Valet gors automatiskt enligt fonstret Max. larm Max. larmstatus
[823].
Min. larm Min. larmstatus
5.9.16 Digital komparator 1 [825] . — -
Val av ingdngssignal for digital komparator 1 (CD1). Sp-grans Spanningsgrans
. Penqa u;gﬁqgssifr}al CD1 blir Hég om den valda AtMaxSpeed | Max, varvtal
ingangssignalen ar aktiv. Se Fig. 68.
Utgingssignalen kan programmeras till digitala | g 50 R
. -grans Stromgréans
utgingar och reli-utgingar. Se § 5.5.28, sidan 55. g &
M-gréans Momentgrans
Overtemp Overtemperaturvarning

Overspanning
G

Overspanning, genereringsvarning

Overspéanning
D

Overspénning, retarderingsvarning

Overstrom Overstrémsvarning
Low Voltage Lag spanning, varning
Max. férlarm Max. férlarm, varning
Min. férlarm Min. férlarm, varning

5.9.17 Digital komparator 2 [826]
Funktionen ir identisk med digital komparator 1 se §
5.9.16, sidan 65. Val av ingangssignal for digital kompa-

rator 2 (CD2).

826
Stp

CD 2
DigIn 1

Forval:

Digin 1

Val:

DigIn 41, Digln 2, DigIn 3, Digln 4, DigIn
5, Digln 6, DigIn 7, DigIn 8, Acc, Ret, 12t,
Drift, Stopp, Larm, Max.larm, Min.larm,
Sp-grans, Frekvensgrans, S-granst, M-
grans, Overtemp, Overspénning G, Over-
spanning D, Overstrom, LAg spanning,
Max forlarm, Min forlarm

o
Fig. 68 Digital komparator
825 CD1
Stp Drift| *
Férval: Drift
Digln 1, Digln 2, Digln 3, Digln 4, Digln
5, Digln 6, DigIn 7, DigIn 8, Acc, Ret,
12t, Drift, Stopp, Larm, Max larm, Min
Val: larm, Sp-g"réns, AtMa_?(Speed, S-grans,
M-grans, Overtemp, Overspanning G,
Overspanning D, Overstrom, Lag span-
ning, Max férlarm, Min férlarm
Digln 1 Digital ingang 1
Digin 2 Digital ingang 2
Digin 3 Digital ingang 3
Digln 4 Digital ingang 4
. Digital ingang 5
Dign 5 (Utdkat tillval fér 1/0)
- Digital ingang 6
Digin 6 (Utdkat tillval for 1/0)
. Digital ingang 7
Digln 7 (Utdkat tillval for 1/0)
. Digital ingang 8
Digin 8 (Utdkat tillval for 1/0)
Acc Accelerationsstatus
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5.9.18 Logisk utgang Y [830]
Med hjilp av en uttrycksredigerare kan komparatorns
signaler logiskt kombineras 1 funktionen Logic Y.
Redigeraren har foljande funktioner:
- Upp till 3 komparatorutgingar kan anvindas:
CA1, CA2, CD1 och CD2.
- Komparatorutgingarna kan inverteras:
A1, 1A2, 1D1 och ID2.
- Logiska operatorer:

n _l’_" : OR
"&": AND
"AT EXOR

Uttryck enligt foljande sanningstabell kan skapas:

Tabell 19 SanningsPrecisionstabell for logiska operatorer

A B & (AND) | +(OR) | ~(EXOR)
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0

- Utgingssignalerna kan programmeras till digitala
utgingar och reliutgingar. Se § 5.5.28, sidan 55.

Uttrycket miste programmeras med hjilp av menyerna
831 till 835.

Exempel (Detektering av brusten drivrem) for Logic
Y

Exemplet beskriver programmering av s.k. "detek-
tering av brusten drivrem" for flakttillimpning.

Komparatorn CA1 stills in for:

Frekvens >10 Hz

Komparatorn !A2 stills in for:

Belastning <20%

Komparatorn CD1 stills in for:

Aktiv Drift
De tre komparatorerna AND-kopplas samman vilket
ger “detektering av brusten drivrem”.

[ fonster 830 syns de uttryck for Logic Y som
angetts 1 fonster 831-835.

Still in fonster 831 for CAl.

Still in fonster 832 for &.

Still in fonster 833 for 1A2.

Still in fonster 834 for &.

Still in fonster 835 for CD1.

Fonster 830 innehiller nu uttrycket for Logic Y:
CA1&!A2&CD1
Vilket ska lasas som (CAT&!A2)&CD1.

OBSERVERA! Stéll in fonster 834 till " for att avsluta uttrycket
nér endast tvd komparatorer krévs for Logic Y.
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5.9.19 Y Komp 1 [831]

Viljer den forsta komparatorn for funktionen Logic Y.

831 Y Komp 1

Stp cal| *
Forval: CAl
Val: CA1,'A1, CA2,!A2,CD1, D1, CD2, 'D2

5.9.20 Y Operator 1 [832]

Vilj den forsta operatorn for funktionen Logic Y.

832 Y Operator 1

Stp &l *
Forval: &
V |. &7 +7 n
al: &=AND, +=0R, *=EXOR

5.9.21 Y Komp 2 [833]

Viljer den andra komparatorn for funktionen Logic Y.

833 Y Komp 2

Stp 1a1| *
Foval: 1AL
Val: CA1, |A1, CA2, A2, CD1, ID1, CD2, ID2

5.9.22 Y Operator 2 [834]

Vilj den andra operatorn for funktionen Logic Y.

834 Y Operator 2
Stp &

Féval: &

&’ +, Ay.

&=AND, +=0R, *=EXOR

Val: Nar - (punkt) anges avslutas uttrycket
Logic Y (da endast tvd komparatorer
kopplas ihop).

5.9.23 Y Komp 3 [835]

Viljer den tredje komparatorn for funktionen Logic Y.

835 Y Komp 3

Stp cp1| *
Forval: CD1
Val: CA1,'A1, CA2,!A2,CD1, 'D1, CD2, 'D2




5.9.24 Logisk funktion Z [840]

840 LOGIC Z
Stp CAl&!A2&CD1

Uttrycket maste programmeras med hjilp av menyerna
841 till 845.

5.9.25 ZKomp 1 [841]

Viljer den forsta komparatorn for funktionen Logic Z.

Forval: CD1

Val: CA1, A1, CA2,1A2, CD1, ID1, CD2, ID2

841 Z Komp 1

Stp call| *
Forval: CA!
Val: CA1, A1, CA2, A2, CD1, ID1, CD2, ID2

5.9.26 Z Operator 1 [842]

Viljer den forsta operatorn for funktionen Logic Z.

842 2Z Operator 1

Stp sl *
Forval: &
Val: & + "
al &=AND, +=0R, ~=EXOR

5.9.27 Z Komp 2 [843]

Viljer den andra komparatorn for funktionen Logic Z.

843 Z Komp 2

Stp 1a1| *
Forval: 1Al
Val: CA1, A1, CA2, A2, CD1, ID1, CD2, ID2

5.9.28 Z Operator 2 [844]

Viljer den andra operatorn for funktionen Logic Z.

844 Z Operator 2
Stp & *
Forval: &
&1 +Y A' :
&=AND, +=0R, "=EXOR
Val: Nar - (punkt) anges avslutas uttrycket
Logic Z (vidda endast tva komparatorer
kopplas ihop).

5.9.29 Z Komp 3 [845]

Viljer den tredje komparatorn for funktionen Logic Z.

845
Stp

Z Komp 3
CD1

5.10 Visa systemdata [900]

Huvudmeny for visning av all systemdata i omriktaren.

5.10.1 Typ [910]

Visar omriktartyp enligt typnummer. Se § 1.5, sidan 8.
Ovriga optioner finns pi mirkpliten pi omriktaren.

Se Fig. 69.

910 FO Typ
Stp VFX40-074

Fig. 69 Exempeltyp

Exempel:

- VEX40-074  VEX 400 volt, 37 kW, 74A

5.10.2 Programvara [920]

Visar programvarans versionsnummer for omriktaren.
Fig. 70 visar ett exempel pd versionsnummer.

920 Programvara
Stp Vv1.00

Fig. 70 Exempel pd programversion.

OBSERVERA! Det ar viktigt att programversionen som visas i
fonster [920] ar samma som programversionsnumret som
finns pa titelsidan i denna bruksanvisning. Om inte kan
funktionerna som beskrivs i denna bruksanvisning skilja sig
fran funktionaliteten fér omriktaren.

FUNKTIONSBESKRIVNING 67



6. FELMEDDELANDE, DIAGNOSER OCH UNDERHALL

6.1 Larm, varningar och granser

For att skydda omriktaren &vervakas driftvariablerna
kontinuerligt av den digitala signalprocessorn (DSP).
Om nigon av dessa variabler Sverstiger sakerhetsgran-
sen visas ett felmeddelande pd displayen. For att und-
vika farliga situationer sitts omriktaren 1 stopplige
Larm och orsaken till larmet visas pa displayen.

Larm stoppar alltid omriktaren.

"Larm”

-omriktaren stannar omedelbart vilket medfor att
dven motorn stannar.
-larmreliet eller utgingen ar aktiv (om vald)
-lysdioden larm ir tind
- tillhérande larmmeddelande visas pa displayen
-statusindikeringen "LRM” visas pa displayen
(filt C pa displayen, § 4.1.1, sidan 22)
Forutom LARM finns det ytterligare tvd indikatorer
som visar att omriktaren befinner sig 1 ett onormal till-
stind. For Ovriga larmindikationer se § 5.5.32, sidan
56.

"Begransningar”

-omriktaren begrinsar moment och/eller varvtal for
att undvika larm.

-begrinsningsreldet eller utgingen (om vald) ir

aktiv.

-lysdioden larm blinkar.

-en av grinsstausindikeringarna visas pd displayen
(filt C pa displayen, se § 4.1.1, sidan 22).

"Varning”

- omriktaren ir nira en larmgrins.

- varningsreldet eller utgingen (om vald) ir aktiv.
- lysdioden larm blinkar

- VRN i display

- varningsmeddelandet visas 1 fonstret [6FO]

Tabell 20
Larm Val Larm (Instant) Grans Varning
Rotor last Fran - - -
Till X X X
Motorbortfall Aterga - X X
Larm X - -
Motor 1%t Fran - - -
Larm - X
Grans - X X
_— Till - X X
Underspanningsskydd Fran _ - "
Lag spanning - - X
Overspanning Linje - X - X
Overspanning Gen/Ret - X - -
Overstrom - X - -
Overtemperatur - X - X
Externt larm - X - -
Kraftforsorjningsfel X - -
Motor-temperatur (PTC) Fran - - -
Larm X - X
Larm Max X - -
Larm Min X - -
Foérlarm Max - - X
Foérlarm Min - - X

OBSERVERA! Larmindikeringarna rotor last, motor 1%t och
underspanningsskydd kan séttas individuellt, se § 5.4.40,
sidan 46.
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OBSERVERA! Larmindikeringen “Motor temperatur” ar endast
aktiv om optionskortet Pulsgivare, PTC eller CRIO ar inbyggt. Se
kapitel 7. sidan 72.




6.2 Larmtillstand, orsaker och

atgarder

Tabellen 1 detta avsnitt miste betraktas som ett grund-
hjilpmedel fOr att hitta orsaken till ett fel 1 systemet och
for att 16sa problemet. En frekvensomriktare ir normalt
endast en liten del 1 ett komplett drivsystem. Ibland ir
det svart att hitta orsaken till felet iven om omriktaren
ger ett specifikt felmeddelande. God kunskap om det
kompletta drivsystemet ir darfor nodvindigt. Kontakta
din leverantor om du har nigra frigor.

Omriktaren ir konstruerad for att undvika larm
genom att begrinsa moment, dverspinning etc.

Fel som uppkommer vid idrifttagning eller kort
efter idrifttagning 4r oftast orsakade av felaktiga instill-
ningar eller anslutningar.

Fel eller problem som uppstir efter en tid av felfri
drift kan orsakas av forindringar i systemet eller i mil-
jOn runt systemet (t ex forslitningar).

Fel som uppstar regelbundet utan synlig orsak kan
orsakas av generella elektromagnetiska storningar. For-
sikra dig om att installationen gjorts enligt EMC direk-
tiven. Se kapitel 3. sidan 12.

Ibland kan metoden “Trial and error” vara ett snab-
bare sitt att uppticka orsaken till ett fel. Denna metod
kan anvindas pi vilken niva som helst, frin att indra
instillningar och funktioner till att ta bort enstaka
anslutna styrkablar eller byta hela omriktaren.

Larmlistan (se § 5.8, sidan 60) kan vara anvindbar
for att ta reda pd om vissa larm intriffar vid vissa tid-
punkter. Larmlistan lagrar dven tiden for larmet i rela-
tion till drifttiden.

FARA! Om det ar nddvandigt att 6ppna
omriktaren eller nagon del av systemet
(motorkabelskap, ledare, elektriska paneler,
skap, etc.) for att kontrollera eller gbra de
matningar som féreslas i denna bruksanvisning
ar det absolut nédvandigt att lasa och félja
féljande sakerhetsinstruktioner samt
sékerhetsinstruktionerna pa sid 2.

6.2.1 Tekniskt kvalificerad personal

Installation, idrifttagning, demontering, utférande av
mitningar etc av eller pi frekvensomriktaren bor endast
goras av tekniskt kvalificerad personal t6r indamalet.

6.2.2 Oppna frekvensomriktaren

FARA! SIa alltid ifran spdnningsmatningen om
det &r nédvandigt att ppna omriktaren och
vanta minst fem (5) minuter for att
kondensatorerna ska hinna laddas ur.

Om frekvensomriktaren maste Oppnas, t ex fOr att gora
anslutningar eller 4ndra bygelinstillningar, maste alltid
spanningsmatningen slis ifrin och du madste vinta minst
fem minuter for att kondensatorerna ska hinna laddas
ur. Kontrollsignalernas anslutningar och byglarna ir
isolerade frin spanningsmatningen, men du bor indi
iakttaga forsiktighet innan du 6ppnar omriktaren.

6.2.3 Forsiktighetsatgarder med ansluten motor
Om arbete mdste utforas pd en ansluten motor eller pa
en maskin miste spinningsmatningen alltid slds ifrin
frekvensomriktaren. Vinta minst fem minuter innan
arbetet fortsitter.

6.2.4 Aterstartslarm
Om maximalt antal larm under dterstart har uppnitts
markeras larmriknaren med ”A”. (Se § 5.8.1, sidan 60

och § 5.3.26, sidan 36).

730 Overspann G
Lrm A 345h:

Fig. 71 Aterstartslarm
Fig. 71 visar det tredje larmminnesfonstret [730]:

Opverspinning G larm efter max antal terstartsforsok
har 16st ut efter drifttiden 345 timmar och 45 minuter.
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Tabell 21 Larmtillstand

Larmtillstand

Mdjliga orsaker

Atgarder

Underspanning
(endast varning)
nL\”

For 1dg DC-mellanledsspanning:

- For 1ag eller ingen spanningsmatning.
- Fall pa spanningsmatningen p g a att
annan effektkravande maskin pa

samma ledning startas.

- Kontrollera att alla tre faserna ar korrekt
anslutna och att plintskruvarna ar atskru-
vade.

- Kontrollera att spanningsmatningen ar
inom granserna for omriktaren.

- Forsok att anvanda en annan spannings-
matningsledning om spanningsfall orsakas
av annan utrustning.

- Valj funktionen Underspanningsskydd
[351] se § 5.4.42, sidan 46.

Overspanning
L(ine)
"ovL’

For hog DC-mellanledsspanning; orsakad av
for hég spanningsmatning.

- Kontrollera spanningsmatningen.

- Forsok att ta bort stérningsorsaken eller
anvand en annan spanningsmatnings-
kabel.

Overspanning
G(enerator) "OVG”

Overspénning D

Foér hég DC-mellanledsspanning;

- For kort retardationstid med hansyn till
motor/maskintroghet.

- For litet bromsmotstand, trasig broms-

- Kontrollera retardationstiden och goér den
langre om det behovs.

- Kontrollera dimensionen pa broms-
motstandet och funktionen pa Broms-

glg\%'gatlon) chopper. chopper (om den anvands).
Motorstrom overskrider topp-motorstrom-
men (I . . ..
(Irrip) o - Kontrollera accelerationstiden och gor
- For kort accelerationstid . .
. den langre om det behovs.
- Fo6r hég motorlast
.- - Kontrollera motorlasten.
- Overlast .
. . - Kontrollera motorkabelanslutningarna.
- Kortslutning (mjuk) mellan faser eller . )
. - Kontrollera jordanslutningarna.
fas och jord. i i
o . - Kontrollera att inget vatten eller fukt finns
A & - Daliga eller losa motorkabelanslut- i motorhuset eller pa kabelanslutningarna
Overstrém ningar. P garna.
"OC"

- Mattad strommatningskrets

[%t-vardet har Overstigits.

- Overbelastning av motorn enligt de
programmerade |2t-installningarna.
Se § 5.4.45, sidan 47 och
§ 5.3.14, sidan 34.

- Kontrollera mekanisk 6verbelastning av
motorn eller maskineriet (kullager,
vaxellador, kedjor, driviemmar, etc.)

- Andra motorns aktuella I2t—instéllning
§ 5.4.45, sidan 47
Kontrollera motorns installningar for ventila-

tion. Se § 5.3.14, sidan 34.

Kraftforsorjnings-
fel

DC-6verbelastning
- Ej mattade IGBT:er Desaturation of IGBT's
- DC-spanningsspik
- Kortslutning (hard) mellan faser eller
fas och jord.
- Jordfel, DC-6verbelastning.

- Kontrollera motorkabelanslutningarna.

- Kontrollera jordanslutningarna.

- Kontrollera att inget vatten eller fukt finns
i motorhuset eller pa kabelanslutningarna.

- Kontrollera att markdata fér motorn ar
korrekt inskriven och utfér ID run.

- Se larm for dverspanning.

Overtemperatur
” OT”

Kylflanstemperatur 6verskriden

VFB 85°C (varning vid 80°C)

VFX 80°C (varning vid 75°C).
For h6g omgivningstemperatur for
omriktaren.

- Otillracklig kylning.

- For hog strom.

- Blockerade eller igensatta flaktar.

- Kontrollera kylningen av omriktaren och
skapet. Se dven § 8.5, sidan 79.

- Kontrollera funktionen pa de inbyggda
flaktarna. Fldktarna maste startas auto-
matiskt om kylflanstemperaturen éver-
skrider 60°C.

- Kontrollera méarkdata fér omriktaren och
motorn.

- Gor rent flaktarna.

70
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Tabell 21 Larmtillstand

Larmtillstand Mdjliga orsaker Atgarder
- Kontrollera spanningen pa alla faserna.
- Kontrollera motorkabelanslutningarna.
Motorbortfall En fas har lossnat eller for stor obalans mel- |- Om alla anslutningar ar OK, vanligen
lan faserna. kontakta din aterforsaljare.
- Satt motorbortfall till Fran. Se
§ 5.4.43, sidan 46.
- Kontrollera utrustningen som initierar
L . . externt larm.
Digln 1-4) ak
Externt larm Egietfc Igg?:fk(tic;i né in) gntlgn - Kontrollera programmeringen av de
g Pa ingangen. digitala ingangarna Digln 1-4 (se
§ 5.5.13, sidan 52).
Minska varvtalet vid Auto Tune.
Motorns varvtal 6verstiger maxvarvtalet Se § 5.4.32, sidan 44.
- Varvtalet vid Auto Tune ar for hogt - Oka minimimomentet.
For hog hastighet |- Minimimomentet ar for lagt Se § 5.4.30, sidan 44.
- For liten motor - Oka motorns storlek
- Felaktiga motordata - Kontrollera motordata.
Se § 5.3.7, sidan 33.
Internt larm Fel i mikroprocessorsystemet - Om larmet bestar kontakta din ater-
P y forsaljare.
Rotor last Momentbegransning nar motorn star stilla. - SOk efter mekaniska problem pa motorn
- Mekanisk blockering av rotorn. eller pa annan ansluten utrustning.
- Kontrollera mekanisk 6verlast pd motorn
. . . -, eller annan ansluten utrustning (lager,
Motor t t Mgtc;zr;v;;i’:o(;q "overszrlder max n.|va. PTC vaxellader, kedjor, band, etc.).
otor temperatur I?] gn anvér.ld: Se(; E§>n7z;stsci)dr2r:)[;’zonen “|- Kontrollera motorns kylsystem.
gang ) - ) - Sjalvkylda motorer vid 14g spanning, for
hog last.
. . - Kontrollera lasten for utrustningen
Max larm g/lgx ls?(;;nnngi (Gverlast) har uppnatts. Se § Kontrollera vaktfunktionen
= ’ § 5.9, sidan 61.
. s . Kontrollera lasten for utrustningen
Min larm g’“g Isai:jrggléi(underlast) har uppnatts. Se § | _ Kontrollera vaktfunktionen
= ’ § 5.9, sidan 61.

6.3 Underhall

Frekvensomriktaren ar konstruerad for att inte behdva
nigon service eller underhill. Det finns dock en del
saker som maste kontrolleras regelbundet.

Alla omriktare har inbyggda fliktar som automatiskt
startas dd temperaturen pa kylflinsen blir 45°C tor VFB
och 60°C for VEX. Detta betyder att fliktarna endast
kors om omriktaren ir i drift och har last. Konstruktio-
nen av kylflinsen ir si att flikten bliser luften &ver den
yttre ytan pa kylflinsen. Fliktar drar alltid till sig smuts.
Kontrollera och rengdr kylflinsen och flikten om det
behovs.

Om omriktaren ir inbyggd i ett skip bor idven
dammfiltret pa skipet kontrolleras och rengdras regel-
bundet.

Kontrollera extern kabeldragning, anslutningar och
kontrollsignaler. Dra t skruvarna om det behovs.
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7. OPTIONER

Hir beskrivs standardoptionerna ytligt. En del av
optionerna har egna bruksanvisningar och installations-
anvisningar. For mer information, vinligen kontakta
din iterforsiljare.

Tabell 22 Optioner

7.1  Skyddsklass IP23 och IP54

Omriktare i storlek 215 till 749 (VFX) finns 1 skydds-
klass IP23 och omriktare 1 storlek 018 till 749 finns 1
skyddsklass IP54, enligt IEC 529 standarden.
Nedanstiende tabell visar versionerna med hinsyn till
standardversion 1P20.

Se kapitel 8. sidan 76 t6r dimensioner och vikt.

Typ 400V/500V IP20

P23 IP54

VFB**-004
VFB**-006
VFB**-008
VFB**-010
VFB**-012
VFB**-016

En enhet

Not available

Not available

VEX**-018
VEX**-026
VEX**-031
VEX**-037

Ej tillganglig

Ej tillganglig

En enhet

VFX**-46
VFX**-60
VFX40-073

En enhet

Ej tillganglig

En enhet, samma storlek som for IP
20

VEX**-061
VEX**-074
VEX**-090

En enhet

Ej tillganglig

En enhet, samma storlek som for IP
20

VFX**-109
VFX**-146
VFX40-175

En enhet

Ej tillganglig

En enhet, samma storlek som for IP
20

VFX**-210
VFX**-250
VFX**-374

En enhet

Kontakta leverantdren

Kontakta leverantoren

VEX**-500
VEX**-600
VEX**-750

2 enheter av storlek 5, leve-
reras med erforderligt elek-
triskt anslutningsmateriel
for parallellanslutning

Kontakta leverantdren

Kontakta leverantdren
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7.2 Extern kontrollpanel (ECP)

Den externa kontrollpanelen kan byggas in 1 valfritt
skip eller panel. Omriktaren miste di bestillas utan
inbyged kontrollpanel. Kontrollpanelen kan anvindas
for att kopiera data frin en omriktaren till en annan. Se
kapitel 5.3.16 sidan 34.

Optionen levereras komplett med anslutningsmate-
rial och installationsinstruktioner.

7

74 Bromschopper

Alla storlekar pd omriktaren kan bestillas med
fabriksinbyggd bromschopper. Bromsmotstindet maste
monteras externt. Valet av motstind beror pi applika-
tionen och hur linge och hur ofta omriktaren anvinds.

VARNING! Tabellen ger minimivarden for
bromsmotstanden. Anvand inte motstand som
understiger detta varde. Omriktaren kan larma
och till och med skadas pa grund av hoga
bromsstrémmar.

Tabell 23 Bromsmotstand 400V typ

400V Typ PikwW RiOhm
B VFB40-004 1.5 a7
E ~ % VFB40-006 2.2 47
E & N VFB40-008 3 47
hQ VFB40-010 4 47
VFB40-012 5,5 47
L 08710 VFB40-016 7,5 47
VFX40-018 7,5 22
He 72 BCP VFB40-026 11 22
7.3 Handhallen kontrollpanel (HCP) VFB40-031 15 22
Den handhillen kontrollpanelen kan anvindas som | VFB40-037 18,5 22
N N T S R
kan ocksd anvindas till att lisa data frdan en omriktare VFX40-026 11 19,4
T O e E B
installationsanvisningar. VFX40-037 18,5 19,4
VFX40-046 22 9,7
VFX40-060/-061 30 9,7/7,43
VFX40-073/-074 37 9,7/6,1
VFX40-090 45 5,0
VFX40-109 55 4,2
VFX40-146 75 3,1
VFX40-175 90 2,6
VFX40-210 110 2,16
VFX40-250 132 1,81
. VFX40-300 160 1,51
Fig 73 HCP VFX40-374 200 1,21
VFX40-500 250 2x 1,81
VFX40-600 315 2x 1,51
VFX40-374 400 2x 1,21
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Tabell 24 Bromsmotstand 500V typ

Se dven kapitel 3.3 sidan 13.

OBSERVERA! Aven om omriktaren kommer att detektera fel i
bromselektroniken rekommenderar vi att anvdnda motstand
med termiskt éverlastskydd vilket bryter spénningen vid
Overlast.

7.5 PTC-kort

Optionen PTC-kort anvinds for att direktansluta ter-
mistorer (PTC’er) enligt DIN 44081/44082. For
ingingsspecifikation se § 5.3.31, sidan 37:

Tabell 25 PTC-kort

Uppskattat terminator-nat- | 1, 3 eller 6 termistorer i
verk serie
Detekteringsspanning 2.0V £10%
Kortslutningsgrans 1.0 mA £10%
Larmgrans 2825 Q +10%
Aterstéliningsgrans 1500 Q +10%
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500V Typ Pikw RiOhm VEB/VEX
VFX50-018 11 27 — L [lRA [ "
— 2 | {Filter v v
VFX50-026 15 27 = EY |
xR e 08
VFX50-031 185 27 || 4 L5 aoms 5
chopper -

VFX50-037 22 27 e option [R
VFX50-046 30 12,5 gmj‘
VFX50-060/-061 37 12,5/9,6 gm: comon ]
VFX50_O74 45 7,9 E 10VDC ANOUT1 g
VFX50-090 55 6,5 [8 ] ocoun o]

9 |RUNR picoutz |21
VFX50-109 75 5,4 10 | e el

1A24voc Cﬂ
VFX50-146 90 4,0 15 |common 32

Emew\n \;E
VFX50-175 110 3,33 17 [ oene e

EDIG\NS 41
VFX50-210 132 2,78 19 o G

gRESET \;E
VFX50-250 160 2,33 ]
VFX50-374 250 1.56 %laTtéonskort: -
VFX50-500 315 2x 2,33 :z;'i)g“’a" ellererc2 E
VFX50-600 400 2x 1,94 oo
VFX50-749 500 2x 1,56 Fig. 74 Anslutning av motortermistor (PTC)

Fig. 74 wvisar direktanslutningen av termistorn pa
omriktaren.
PTC-ingingen finns pa féljande optionskort och kan
aktiveras via Setup Menyn:

- PTC-kort

- Pulsgivarkort

- CRIO-kort

Se § 7.6, sidan 74 nir PTC-funktionen pd pulsgivar-
kortet anvinds.

7.6 CRIO-kort

CRIO-kortet (Kran Ext. I/O) ir framtaget speciellt {or
kranar. Det har flera ingingar och utgingar som foljer
styrsystemet pa kranar. Se dven § 5.3.32, sidan 37.




1.7 Pulsgivarkort

Pulsgivarkortet anvinds for att ansluta en pulsgivare till
omriktaren for en mer noggrann varvtalsstyrning. Kor-
tet hanterar de vanligaste pulssignalerna. Se iven §
5.3.29, sidan 37. Pulsgivarkortet innehiller iven en
PTC-inging se § 5.3.31, sidan 37. Fig. 75 visar anslut-
ning av Pulsgivarkortet. Det kan aktiveras via Setup
Menyn.

VFB/VFX

"""" Boms- -
chopper +

i =g|<|e

option R

i

L

Optionskort:
Pulsgivare

PTC 1
PTC 2

(06-F35)

7.8 Seriell kommunikation, faltbuss

Det finns flera optionskort for seriell kommunikation
beroende pi bussystem. Se Fig. 76 fOr anslutning av
seriell link.

VFB/VFX
. R >
—y RFI U
— {Filter v ‘ o
e s [ e e | < K w
Broms- =
""" chopper N
option +
R

Optionskort:
Seriell kommunikation S

PC/PLC

(06-F36)

Fig. 75 Anslutning av pulsgivarkortet

Se § 5.3.29, sidan 37. For att hitta pulsgivarkortet eller
PTC-kortet anvinds olika DC-spinningar for externa
larmingdngen till styrkortet. Denna DC-spanning finns
nir PTC-resistansen ir lig eller nir PTC-ingingen ir
byglad och omriktaren alltsd inte genererar larm.

Om omriktaren slis pd nidr larm genererats for
MOTOR TEMP (PTC-ingangen ir 6ppen eller moter
hog resistans), visas inte fonster 250. Diremot visas
fonster 270. D3 maste man forst avldgsna orsaken till
larmet genom att lita motorn svalna. Fonster 250 och
undermenyn 1 detta visas automatiskt igen med gil-
lande instillningar nir larmtillstindet ir Gver.

OBSERVERA! Om PTC-ingangen inte anvands ska man alltid
anvanda en bygel. PTC-ingadngen ar byglad vid leverans.

Fig. 76 Anslutning av en seriell link

Optionskortet finns for flera olika bussystem: RS485,
Profibus etc. Se § 5.3.30, sidan 37.
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8. TEKNISKA DATA

8.1 Generella elektriska
specifikationer

Tabell 26 Generella elektriska specifikationer

Generellt

Spénningsmatning:

Natfrekvens:
Ingadngseffektfaktor:
Utgangsspanning:
Utgangsfrekvens:
Utgangs PWM-frekvens:

Effektivitet vid nominell last:

400-415V +10%/-15% (VFB/VFX40)
480-525V +10%/-15% (VFX50)
50/60Hz

0.95

0- Matningsspanning;:

0-300Hz

3,0 kHz (1.5kHz for storlek 210 och stérre)
97% for storlek 004 till 016

98% for storlek 018 till 037

97,5% for storlek 047 till 073

98% for storlek 074 till 749

Kontrollsignalingangar
Analog (differentiell)

Analog spanning/strom:
Max. ingangsspanning:
Ingdngsimpedans:

Uppldsning:
Noggrannhet:
Icke linjaritet

+0-10V/20mA via bygel
+30V

21kQ (spanning)

250Q) (strém)

10 bits

0.5% typ + 1 %2 LSB fsd
1%L.SB

Digital

Ingadngsspanning:
Max. Ingangsspanning;:
Ingangsimpedans:
Signalfordrojning:

Hog>7VDC Lag<4VDC
+30VDC

<14VDC: 5kQ >14VDC: 3kQ
<8ms

Kontrollsignalutgangar
Analog

Utgangsspanning/strom:

Max. utgangsspanning:
Kortslutningsstrom (oo):
Utgangsimpedans:
Upplésning:
Noggrannhet:

Offset:

Icke linjaritet:

+10V/+20maA via bygel

+15V

+15mA (spanning) +140mA (strém)

10Q2 (spanning)

8 bits + 10 bit AnOut 1

1.9% typ fsd (spanning) 2.4%typ fsd (strom)
3LSB

2LSB

Digital

Utgangsspanning:

Kortslutningsstrom(o):

H6g>20VDC @50mA >23VDC 6ppen
Lag<1VDC @50mA
100mA max (tillsammans med +24VDC)

Relaer

Kontakter 2A/250V~/AC1

Borvarden

+10VDC +10VDC @10mA Kortslutningsstrom +30mA max
-10vDC -10mA @-10VDC Kortslutningsstrom -30mA max
+24VDC Kortslutningsstrom +100mA max (med digital utgang)
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8.2 Elektriska specifikationer relaterade till typ
Tabell 27 Elektriska specifikationer relaterade till typ.
Nominell Nominell . - Nominell
Storlek 400V effekt 500V effekt | _ tgl\:r)\?sms?ul'lom Mg‘(’)‘ STOM | ingangs-
Typ (400V) typ (500V) Iom[A RMS] A Rm"s"j strom |y
Pnom [KW] Pnom [KW] | "NOME™ ’ [A,RMS]
VFB40-004 1,5 - - 4 6 4.5
VFB40-006 2,2 - - 6 9 6.8
B1 VFB40-008 3 - - 7,5 11 8.5
VFB40-010 4 - - 9,5 14 10,5
VFB40-012 55 - - 12 18 13,3
VFB40-016 7,5 - - 16 24 17,8
VFX40-018 7,5 VFX50-018 11 18 27 17
s2 VFX40-026 11 VFX50-026 15 26 39 25
VFX40-031 15 VFX50-031 18,5 31 46 30
VFX40-037 18,5 VFX50-037 22 37 55 35
VFX40-046 22 VFX50-046 30 46 69 44
X2 VFX40-060 30 VFX50-060 37 6 92 58
VFX40-073 3y | - 74 111 70
VFX40-061 30 VFX50-061 37 61 92 58
X3 VFX40-074 37 VFX50-074 45 74 111 70
VFX40-090 45 VFX50-090 55 90 135 86
VFX40-109 |55 ﬁigg'ﬁg 75 109 164 104
X4 VFX40-146 75 ) 90 146 220 139
VFX40-175 90 ________________________ 175 260 166
VFX50-175 110 175 263 166
VFX40-210 110 VFX50-210 132 210 315 200
X5 VFX40-250 132 VFX50-250 160 250 375 238
VFX40-300 160 VFX50-300 200 300 450 285
VFX40-374 200 VFX50-374 250 375 560 356
VFX40-500 250 VFX50-500 315 500 750 475
X10 VFX40-600 315 VFX50-600 400 600 900 570
VFX40-749 400 VFX50-749 500 750 1125 721
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8.3

Nerstampling vid hogre
temperatur

tabell 30 visar nerstimpling av omriktarens markstrom
vid drift i hégre omgivningstemperaturer. Till exempel
om en X2 VFX 40-026 har maximal omgivningstem-
peratur pd 50°C, behovs ingen nergradering. Men om
en VFX40-046 anvinds behovs en nergradering pi
25% (10 x 2,5%) for drift 1 en omgivningstemperatur

pa 50°C.
Tabell 28 Omgivningstemperatur och nerstimpling
Stor- Typ IP20/1P23 IP54
lek 400/500V Max temp. Nerstampling méjlig Max temp. Nerstampling méjlig
vFB40-004 | | |
VFB40-006 | | e
VFB40-008 . oo o |
B1 VFB40-010 40°C Ja, -2,5%/°Ctill max +10°C | |
VFB40-012 | | e
VFB40-016 | | e
VEX**-018 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
S92 VEX**-026 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
VEX**-031 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
VEX**-037 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
VFEX**-046 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
X2 VEX**-060 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
VFX40-073 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
VEX**-061 50°C Nej 45°C Nej
X3 VEX**-074 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
VFX**.000 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C | 35°C Ja, -2,5%/ °C till max +10°C
VFX**-109  [50°C Nej 45°C Nej
X4 VFEX**-146 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
VFX40-175 40°C Ja, -2,5%/°Ctill max +10°C | -— |-
VFX50-175 |~ |- 45°C Nej
VFX**210  |50°C Nej 45°C Nej
X5 VEX**-250 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
VEX**-300 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
VEX**-374 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
VFX**-500 40°C 35°C
X10 | VFX**-600 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
VFX**-749
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8.4

Nedanstiende tabell ger en oversikt av dimensioner
och vikter. Storlek 10 bestir av 2 parallella omriktare

Mekaniska specifikationer

inbyggda 1 ett standard skip.

Tabell 29 Mekaniska specifikationer

Storlek | VFB/VFX modell  Dim. HxBxD [mm] IP20 Dim. HXB’;?&T”‘] IP23/" | Vikt 1p20 [kgg| VKt 'P[ﬁg]/ IP54

B1 004 - 016 360x 126x260 | —— 70 | —

S2 018 - 037 | —— 470(530)x 176 x 272 |  — 19 (IP54)
X2 046 - 073 530(590) x 220 x 270 530(590) x 220 x 270 26 26

X3 061 - 090 650(750) x 340 x 295 650(750) x 340 x 295 55 55

X4 109 - 40-175 | 800(900) x 450 x 330 800(900) x 450 x 330 85 85

X5 50-175 - 374 | 1100(1145)x 500 x 420 | * 160 *

X10 500 - 749 1100(1145) x 1050 x 420 | * 320 *

* Kontakta din leverantor

8.5  Omgivningsvillkor

Tabell 30 Omgivningsvillkor

Normal drift
Temperatur: Se tabell, sid
P : 78
Atmosfariskt tryck: 86 - 106 kPa
Relat|Y luftfuktighet, ej kondense- 0 - 90%
rande:
Lagring

Temperatur: -20 - +60 °C
Atmosfariskt tryck: 86 - 106 kPa
RelaUY luftfuktighet, ej kondense- 0 - 90%
rande:
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8.6  Sakringar, kabeltjocklekar och

forskruvningar

Anvind huvudsikringar av typen gL/gG som uppfyller
kraven enligt IEC269 eller snabbsikring med liknande
karakteristik.

PG forskruvningar ersitts med metriska forskruvningar
enligt EN50262. Kontrollera utrustningen innan du
installerar forskruvningarna.

Tabell 31 Sdkringar, kabelsjocklekar och forskruvningar

OBSERVERA! Kabeltjockleken ar beroende av applikationen
och maste valjas enligt lokala féreskrifter.

OBSERVERA! Dimensionerna pa anvanda matningsplintar fér
storlek X10 kan skilja sig at beroende pa kundspecifikationer.
Vanligen kontrollera bifogad projektdokumentation for
detaljerad information.

Max kabeltjocklek " . .
Max kontakt [mm2] Férskruvningar [mm] (PG and metriska)
Stor- Typ sakrings-
lek | 400V/500V varde [A] Motorkablar
Solid Flexibel Huvudkablar
IP20/23 IP54
VFB40-004 |6 4 25 | | |
VFB40-006 |10 4 25 | | |

B1 VFB40-008 |10 4 25 |- | |—
VFB40-010 |16 10 6 | |—_— |
VFB40-012 16 10 6  |ee—— o —_— |-
VFB40-016 | 2¢ 10 6 e —
VFX**-018 20 16 10

s2 VFX**-026 25 16 10 @32 (genom- @32 (genom-
VFX**-031 |35 16 10 foring) foring)
VEX**-037 50 16 10

* % _|

X2 xgi**gég 28 o5 16 PG29 (14-25) | PG29 (23-31) PG29 (18-25)

VEX20-073 | 80 50 35 M40 (19-28) | M40 (27-34) M40 (27-34)
* k|

R Vo o a5 PG42 (28-38) | PGA2 (3450) | PG42 (32-38)

VEX**.090 | 100 M50 (27-35) | M50 (35-43) M50 (35-43)
*k_

“ ﬁi**_'}gg %g’ gg PGAS (34-44) | PG48 (39-50) | PG48 (37-44)
VEX40-175 200 95 M63 (34-45) M63 (40-47.5) M63 (40-47.5)
VFX50-175 200
VEX**.210 | 250

X5 |VFX**250 |315 170 J N OO [P (P
VEX**-300 | 400
VFX**-374 500
VEX**500 | |

X10 | VFX**-600 observera Se observera |
VFX**-749

Kontrollsignaler

PG11 (4-10) |PG11 (11-15) PG11 (5-10)
M20 (8-12) | M20 (8-12) M20 (8-12)
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9.

MENYLISTA

- Funktioner markerade med * kan indras under drift
- Forvalda instillningar 4r beroende av spinnings-

kortet

ID och/eller Motor Data instillningar
- Om inget forvalt virde ir ifyllt betyder det att det 4r
en driftfunktion och kan fyllas i senare.

FORVAL KUND
| 100 | startfonster
110 1st raden Varvtal
120 2nd raden Moment
| 200 Huvud set-up
210 Drift
211 Drifttyp Varvtal
212 Borvardesstyrning Extern
213 i;[r?g/ Stopp styr- Extern
214 Rotation R+L
215 Niva/Flank Niva
220 Motordata
221 | Motoreffekt Pnom(KW)
222 | Motorspanning UnomVAC
223 Motorfrekvens 50Hz
224 | Motorstrém (Inom)A
225 | Motorvarvtal (Nmot) rPM
226 | Motor Cosphi Beror pa Pyom
227 Motor ventilation Sjalv
228 | Motor ID run Fran
230 Egenskaper
231 | *Sprak English
232 | *Laskod 0
233 *Kopiera set A>B
234 | *Valj Set Nr. A
235 | Hamta forval Aktivt set
*Kopiera alla
236 | instélliningar till CP MEM1
kontrollpanelen
Hamta alla parame-
237 | terset fran kontroll- | CP MEM1
panelen
Hamta aktiva para-
238 | meter-set fran kon- | CP MEM1
trollpanelen
Hamta alla install-
239 ningar fran kontroll- | CP MEM1
panelen
240 | Aterstart
241 Antal larm 0
242 | Overtemp Fran
243 | Overstrém Fran
244 | Overspanning D Fran
245 | Overspanning G Fran
246 | Overspanning L Fran
247 Motor Temp Fran
248 Ext. larm Fran
249 | Motorforlust Fran
24A Larm Fran
24B | Last rotor Fran
24C Kraftsorsorjningsfel | Fran
24D | Komm. fel Fran

FORVAL KUND

260 Tillval: Seriekomm.
261 | Baud 9600
262 | Adress 1
263 Interrupt Larm

| 300 Parameterset

310 Start/Stopp
311 *Accelerationstid 2s
312 *Acc. ramp typ Linjar
313 *Retardationstid 2s
314 *Ret. ramp typ Linjar
315 *Starttyp Normal(DC)
316 *Stopptyp Ret
317 *Broms slapptid 0.00s
318 *Bromstid 0.00s
31A | *Vektorbroms Fran
31B *Q-Stopptid 0.00s
31C | Spinstart Fran

320 Varvtal
321 *Min varvtal Orpm
322 *Max varvtal (SynkSpd) rpm
323 zfyhélinimum varvtal Skala
324 | Varvtal direkt R+L
325 | Motor Pot. med minne
326 *Varvtal 1 Orpm
327 *Varvtal 2 250rpm
328 *Varvtal 3 500rpm
329 *Varvtal 4 750rpm
32A *Varvtal 5 1000rpm
32B *Varvtal 6 1250rpm
32C | *Varvtal 7 1500rpm
32D | *Resvarv 1 lag Orpm
32E *Resvarv 1 hog Orpm
32F *Resvarv 2 lag Orpm
32G *Resvarv 2 hog Orpm
32H *Jog varvtal 50rpm
321 Startvarvtal 50rpm

| 330 Moment
331 *Max moment 150%
| 340 Regulator

341 | *Varv Pl auto Fran
342 *Varv P forst 5.0x
343 | *Varv | tid Beror pa Pom
344 | *Flodesoptim Fran
345 *PID regulat Fran
346 | *PID P forst 1.0x
347 *PID | tid 1.00s
348 | *PID D tid 0.00s

350 Granser/Skydd
351 *Undersp. skydd Fran
352 | *Rotor last Fran
353 | *Motorbortfall Aterga
354 *Mot 12t typ Larm
355 | *Mot It strd Inom(A)
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FORVAL KUND FORVAL KUND
400 | 1/0 | 700 | Visa larmlista
410 Analoga ingangar 710 Larm2 | | h:.m
411 Anin1 funkt Varvtal 720 Larm2 | | h:.m
412 | Anint instal 8:%8\r{n/A 730 Larm3 | | h:.m
740 Larm4 | | h:.m
43 Anint offset 0% 750 Larms5 | | h:z.m
414 Anin1 forst 1.00 p— ame T T hm
415 Anin1 bipol Frén 770 Larm7 | | hz.m
416 Anin2 funkt Frén 780 Larm8 | | h:..m
417 | Anin2 instal 8:%8%\ 790 |Ltarmo | | hi..m
418 AnIn2 offset 0% 7A0 Larm120 | | e h:.m
419 AnIn2 forst 1.00 7BO Aterstéll larm Nej
41A | AnIn2 bipol Fran 800 | Vakt
420 Digitala ingangar 810 Larm Funktion
421 | Digital ingang 1 Fran 811 | *Larm val Frén
422 | Digital ingang 2 Fran 812 | *Ramp exklud Fran
423 | Digital ingang 3 Fran 813 | *Start fordrdj 2s
424 | Digital ingang 4 Fran 814 | *Svar fordrdj 0.1s
430 | Analoga utgangar 815 | *Autoinst Nej
431 | *AnUt1 funkt Varvtal 816 | *Max larm 150%
432 *AnUt1. instal 8:%8\r{n/A 817 *Mf'ix forlarm 110%
818 *Min larm 0%
433 *AnUt1 offset 0% 819 *Min forlarm 90%
434 | *AnUt1 forst 1.00 820 Komparatorer
435 | *AnUt1 bipolar Fran 821 | *CA1 Varde Varvial
436 *AnUt2 funkt moment 822 *CA1 Konstant 300rpm
437 | *AnUt2 instal v 823 | *CA2 Varde Moment
438 *ANUL2 offset 0% 824 *CA2 Konstant 20%
439 | *AnUt2 forst 1.00 825 | *CD1 Start
43A | *AnUt2 bipolar Frén 826 | *CD2 Digin1
| 440 Digitala utgangar 830 Logic Y CA1&!A2&!CD1
441 | *DigUt 1 funkt Start 831 | *Ykomp1 cal
442 | *DigUt 2 funkt Broms 832 | *Y Operator 1 &
| 450 Rela 833 | *Y Komp 2 1A2
451 | *Rela 1 funkt Klar 834 | *Y Operator 2 &
452 | *Rela 2 funkt Larm 835 | *YKomp3 cb1
500 | Borvarde 840 Logic Z CA1&!A2&CD1
600 | Visa drift 841 | *ZKomp 1 CA1
610 |varvtal ... rom 842 | *Z Operator 1 &
620 | Moment .. %Nm 843 | *Z Komp 2 1A2
630 | Axeleffekt | .. KW 844 | *Z Operator 2 &
640 |Eleffekt | kW 845 | *ZKomp 3 Ccb1
650 stréom ARMS 900 | Visa systemdata
660 | Spanning | VAC 910 |[FOTyp | e
670 Frekvens i, Hz 920 Programvara | | e
680 DC-Link spanning | ... VvDC
690 Temperatur | °c
6A0 FOstatus |
6B0O Digital ingangsstatus | e
6C0 Analog ingangsstatus | e
6D0 Drifttd | h:.m
6D1 | Aterstall drifttid Nej
6EO Anslutentd | ... h:.m
6F0 Energi | kW
6FI | Ater Energi Nej
| 6GO Process varvtal
6G1 | *Processenhet Ingen
6G2 | *Processkala 1.000
| 6HO Varning
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10.

PARAMETERLISTA

Tabell 32 Parameterlista

Foérval C
300 Parameterset

310 Start/Stopp
311 *Accelerationstid 2s
312 *Acc. ramp typ Linjar
313 *Retardationstid 2s
314 *Dec. ramp typ Linjar
315 *Starttyp Normal(DC)
316 *Stopptyp Ret
317 *Slapp broms 0.00s
318 *Hall broms 0.00s
319 *Brms vanttid 0.00s
31A *Vektorbroms Fran
31B *Q-stopptid 0.00s
31C Spinstart Fran

320 Varvtal
321 *Min varvtal Orpm
322 *Max varvtal (SynkSpd) rpm
323 *Min varvtalstyp Skala
324 Riktning R+L
325 Motor Pot. med minne
326 *Varvtal 1 Orpm
327 *Varvtal 2 250rpm
328 *Varvtal 3 500rpm
329 *Varvtal 4 750rpm
32A *Varvtal 5 1000rpm
32B *Varvtal 6 1250rpm
32C *Varvtal 7 1500rpm
32D *Resvarv 1 Lag Orpm
32E *Resvarv 1 HOg Orpm
32F *Resvarv 2 Lag Orpm
32G *Resvarv 2 Hog Orpm
32H *Jog-varvtal 50rpm
321 Startvarvtal 10rpm

| 330 Moment
331 *Max moment 150%
332 *Minimimoment 15%
| 340 Regulatorer

341 *Varv Pl Autoinst Fran
342 *Varv P Forst 5.0x
343 *Varv | Tid 0.10s
344 *Flodesoptim Fran
345 *PID Regulat Fran
346 *PID P Forst 1.0x
347 *PID | Tid 1.00s
348 *PID D Tid 0.00s

350 Gransv/Skydd
351 *Undersp. skyd Fran
352 *Rotor last Fran
353 *Motorbortfall Aterga
354 *Mot 1%t typ Larm
355 *Mot 1%t strd Inom(A)
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Symboler
+10VDC Spianningsmatning .......... 18
+24VDC spanningsmatning ........... 18
Siffror
-10VDC spianningsmatning ............ 18
4-20MA i 50
A
Acceleration ........cccoeeeiiiiiieeiiil 37, 38
Accelerationsramp ................... 38
Accelerationstid ..........ccccuennee 37
Ramp typ oo, 38
Address .....oooeeviiniiii 37
Analog utging .......occoeeivieineenne. 55
Analoga ingingar ..........ccccoeeeeeennne. 48
Analog ingingsstatus ................ 59
Anlnl ... 48
AnlIn2 ... 52
Bipolar .ooooeieiiiii 49
Differentiell ........cccevviinnienns 10
Forstarkning ........ccocoeevceene. 48
Ingingskonfigurering .............. 48
OAFSEt wovenieiiiiiieiieeiceeeee 48
Analoga utgingar .............. 18, 20, 54
AnOut 1 ... 54
AnOut 2 ... 55
Bipolar .ooooeieiiiiii 55
Forstarkning .........cocoveveeeene. 54
OAFSEt wovenieiiiiiieiieeiceee 54
Utgingskonfigurering .............. 54
Anslutning av styrsignaler ............... 18
Anslutningar ............c.co...... 12,13, 18
Bromschopper anslutning ........ 13
INSTALLATION OCH ANS-
LUTNING ..cocooviiiiniiinene. 12
Matning ......ocoeeviieiiiiieeeeninnnn. 13
Matningsspinning ................... 13
Motor ... 13
Motorjord .....cooveiiiieriiiiiiennis 13
Motorutgang ........cceeveveeeeennnns 13
Styrsignaler .........ccccceeeenee 18, 19
Sikerhetsjord ......cooooiiiiinnne. 13
Anslutningsexempel ..........cccceeene 20
Autoinstillning ..........ccooeeiiiiinnne. 44
Automatisk dterstillning ................... 2
B
Baudrate .....ocoociiiiiiii 37
Belastningsvakt ........ccccceeeviiiiiinnnn. 61
Autoinstallning .........cccceeeernins 61
Larmval .o, 61
Max forlarm ....oooeeeienniiiiinnn. 62
Max larm ...ooeiiiniiiiiini 61
Min forlarm .....ccooeiiiiiiiiin, 62
Min larm ..ooeeviiniiii 62
Ramp Exklud .....cccovviiiienis 61
Starttid ... 61
Svarstid ..eeeieiii 61

86 INDEX

Underlast .....ccoevveievieniennnn 62
Overlast ......coovovieeeieiieinns 61
Bipoldr utging .......cccooveeevnieennnen. 55
Bromschopper .....cocccevvviiineennnn. 73
Bromsfunktion
Broms ... 39
Hall broms tid .....ccccoeeveeennes, 39
Sliapp broms tid ......cccceveeeennee. 39
Varvtal ..o 48
Vektorbroms ........ccccceeviennnn 40
Vinttid for broms ...........c........ 40
Bromsfunktioner ...................... 39, 40
Byglar oo 17, 20
Borvirde ... 10
Borvirdessignal ................. 31, 57
Borvirdesstyrning .................. 31
Moment ........ccccoeiviiiiiiiin. 46
Motorpotentiometer ............... 52
Still borvarde ......coocveeieienennn. 57
Still/visa borvirde ........c......... 57
Varvtal ..o, 18, 46
Visa borvirde .......ccoceveiennenn. 57
Borvirdessignal ..o, 31
Borvirdesstyrning ........occcceeeennnee 31
c
CE-miarking ........cocceeevmiiieeeinnieeennn. 9
Current control (0-20mA) ............. 19
D
Definitioner .......ccccveeereneieeeeeennneen. 21
Demontering och skrotning ............. 9
DIAGNOSER ....cooiiiiiiiiicieeeeeeen, 68
Differential .......cccooveviiniiiiiennnnen. 11
Digitala ingdngar ...........ccccceceeennen. 17
Digln 1 ... 52
Digln 2 ... 53
Digln 3 ... 53
Digln 4 ... 53
DIN-sKena ....ccceeeevivirieeiiiieeene, 12
Display ...oooviiiiiiiiie 22
DIt oo 31
Driftlige ..oocoevveiiiiniiiiiiieicee 11
Momentlage .......ccocoeevniiennnen. 11
Varvtalslige .......cccccooeiiiiinnnne 11
Drifttyp
Moment ........ccociiiiiinii, 48
Varvtal ..o 48
Dubbelsidig anslutning ................... 19
E
Elektriska specifikationer .......... 76,77
Elektriska specifikationer relaterade till
EYP eveeeeeeee e e 77
EMC oo 13
Dubbelsidig anslutning ............ 19
EMC-direktiv .....ooovveeriienen. 19
Enkelsidig anslutning .............. 19
RFI spanningsfilter .................. 13

Skidrmade kablar ...................... 15
Strémstyrning (0-20mA) ......... 19
Tvinnade kablar ...................... 20
EN60204-1 oo 9
ENO61800-3 ..o 9
ENABLE ..ot 18
Enable-inging ........cccococeeniiinnnnnn. 23
Enkelsidig anslutning ..................... 19
External Control Panel .................. 73
Externt larm ..., 71
F
Fabriksinstallningar .......cccooccceeenn. 35
FELMEDDELANDE, DIAGNOSER
OCH UNDERHALL ................... 68
Flankstyrning ... 27,33
Flermotorapplikationer ............ 11, 31
Flodesoptimering ...........cccceceeennne. 45
Fonsterindex
(T00) e 30
(T10) e 30
(120) e 30
(200) i 31
(210) e 31
(210) ceeeeeee e 31
(212) e 31
(213) toeeeeeee e 32
(214) toeeeeee e 33
(215) s 33
(220) i 33
(221) coeeeeee e 33
(222) e 33
(223) teeeeee e 33
(224) e 33
(225) e 34
(226) i 34
(227) e 34
(228) e 34
(230) teeeeeeeee e 34
(231) coeeeeieee e 34
(232) e 35
(233) toeeeeeee e 35
(234) e 35
(235) e 35
(230) e 35
(237) teeeeeeeee e 36
(238) e 36
(239) e 36
(240) i 36
(241) coee e 36
(242) e 36
(243) coeeeee e 36
(244) i 36
(245) teeeeee e 36
(246) e 36
(247) teeee e 36
(248) i 36
(249) i 36
(24A) i 36



20 R 36
(2 Te) N 36
30 37
[e0) N 37
[C20) N 37
X 10) 37
010 Y 37
[CHT0) 37
[CH N Y 37
[CH ) Y 38
[T Y 38
(B14) e, 38
[T 38
[CHT5 39
31, Y 39
[CHE:) Y 39
[CHC) Y 40
(3N N 40
[CH0:) N 40
(220 40
(B21) oo, 40
25 Y 41
X Y 41
(B24) oo, 42
(2 Y 42
(225 N 42
7 42
2 Y 42
2 42
G2\ N 42
7)) N 42
(1) 42
7] 5) 43
7)) R 43
7)) N 43
(1) N 43
(23 % 1R 43
[T N 44
(R 3 J 44
[T Y 44
[T Y 44
T Y 45
[T Y 45
(B44) oo, 45
[T Y 45
[T Y 45
T Y 46
T Y 46
1) Y 46
(53 Y 46
[C32) Y 46
() Y 46
T Y 47
(5353 Y 47
(55 47
00 Y 48
R 1) Y 48
(A1) e, 48
(412) oo, 48
A Y 48
(A14) oo, 49
ST Y 49
T Y 52

(417) oo, 52
(418) oo 52
(41A) oo 52
(2030 52
(421) oo, 52
(422) oo, 53
(423) oo 53
(424) oo, 53
[0 54
(431) oo 54
) Y 54
X YR 54
Y 54
R Y 55
(436) e, 55
) R 55
(438) oo, 55
) Y 55
YN R 55
(440) oo, 55
2 55
(442) oo, 56
30 56
3 Y 56
3 Y 56
[010) 57
(G010 Y 57
G L0 N 57
G220 R 57
G510 N 57
G20 R 57
G510 R 57
(1) N 58
G20 R 58
G20 R 58
G0 R 58
(N0 N 58
(3:10) R 58
(1) N 59
(030 59
(6D1) oo, 59
G <10) S 59
(G30) N 59
(6F1) oo, 59
() R 59
(€3 T 59
(%) N 59
(€10 ) N 59
(5 1) N 60
200 N 60
A1) N 60
2220 N 60
(730-790) ovooeveeeeeeer. 60, 67
(70 N 60
25 10) R 60
000 R 61
G EL0) N 61
G E I 61
(812) oo, 61
CE1C) N 61
(814) ooveeeee e, 61
CE 1 I 61
(816) eveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee. 62

(B17) e 62
(BI8) e 62
(B19) e 62
(900) et 67
(910) wereiieieeeee e 67
(920) ettt 67
Forinstallt ..o 52
Forlarm ... 62
Forskruvningar ........cccccevvviieenns 80
Forvalt ... 35
G
Gnerella elektriska specifikationer ..76
Grundinstillningar ...........ccccceeeene. 31
Granser .........ccooeeiiiiiiiiiii 68
H
Huvudkablar ..........coccoviniinns. 80
Himta forvalda virden ................... 35
I
12t protection
Motor 12t Current .................. 47
12t skydd .oveeeeiiiiiii 47
I2t Jarm ... 47
Motor I2t strom ..........ccccceeeee. 47
Motor 12t Typ .ccevvvveeeeeeceeennnn. 47
ID kOrning .......cccceeeviieeniiienniennnn. 11
IdentifieringskOrning ................ 11, 34
ID-kOrning .......ccoceeveieiieiiincnnnne 34
TEC269 .eviiiiiiieieiiceeeeece 80
INSTALLATION OCH  ANS-
LUTNING ..ot 12
Intern varvtalsreglering .................. 44
Intern varvtalsregulator .................. 44
Varvtal T tid ...oooooiniiine, 45
Varvtal P FOrst .....cccoeeviennee. 45
Varvtal PI Autoinstillning ....... 44
Internt larm ... 71
Interrupt ... 37
IP20 i 72
IP23 o 72
IP54 i 72
IT matningsspanning ..............ccc...... 2
J
Jog-varvtal ..., 43,52
K
Kabelavskalning ........ccccooovenenennne. 16
Kabelgocklekar ......coccovveviiiennenn 80
Kablar ....coccooviiiiiiiniiiciec, 16
Kontrollpanel ........ccccoviviiinnnnn 22
Ingingskonfigurering .............. 48
Kran Ext.In-/utgingskort ........ 37
Pulsgivare .......cccoovviiiiiniinneen. 37
Kontrollpanel minne
Analog ingingsstatus ............... 59
AnIn 1 ... 48
AnIn 2 ... 52

Himta alla instillningar frin kon-
trollpanelen ........cccccveverenneen. 36

INDEX 87



Kopiera alla instillningar till kon-

trollpanelen ........ccooeeeiiennnien. 35
Kort oo, 37
Varvtal ..o 48
Kontrollpanelens minne ................. 29
Kraftdelsfel ........ooovviiiiiiiiiiis 70
Kran Ext In-/Utgangskort .............. 37
Kylning ...eeeeeeviiiieiiiiiieiiiieceeee 12
L
LARM ..o 23
Larm ... 68
Larm, varningar och grinser ........... 68
Larmfunktioner .........c.cccoceveeennens 61
Belastningsvakt .......oocovevirens 61
Larmorsaker och itgirder ............... 69
LCD display ....ccovvveneiiniienieennen, 22
Lysdioder .....cccceevniiieiinniiiccennnne. 22
Ligspanningsdirektiv ........occccovvieene 9
Linga motorkablar ...............ccoooc... 20
Lis upp kod ..oovoiviiiiii, 35
Laskod ovoeviiiiiiiieiiiceec 35
M
Maskindirektiv ......ccoooeiiiniiiiinnnn. 9
Matningsspanning ................... 13, 17
Max larm ..ooooviiiiiiii 71
Max MOMENt .....cceeerrrvuunrrriieeneeenen. 44
Max varvtal ..o 37, 41
Medurs ....oeeeeiniiiiieine e 33
Mekaniska specifikationer .............. 79
Min larm ..o 71
Min Varvtal ....oooooiiiiiiiiii, 41
Min varvtal ..o 41
Min Varvtalslage .....ccocceeevniieiennn. 41
Min Varvtalstyp ...oooceeeeeeniiieeeennnne 41
MINNE oo 29
Minsta anslutning .......cccceceveeeernnne 10
Moment ......ccoveevvieiiiniinnnn. 30, 44, 48
Maximalt moment .................. 44
Momentlage ......cccoovuveieiniiiieeennn. 11
MONLErING .evvvvvveeeeeernniiiiiiiieeeeeeeen. 12
Motor cos phi (effektfaktor) ........... 34
Motor ventilation ........cccccccuveeeennne 34
motoranslutning ........ccooceeeeeeennnneee. 13
Motorbortfall .......cocceiiiiiiiiiiinns 71
Motordata .....occeeeeeiniiiiiiiiiieieee 11
Motorer
Motoridentifieringskérning ............ 34
Motorkablar .......cccooveiiiiinii, 80
Motorpotentiometer ................ 42,52
Motortemperatur ........ccceeeeeeeeeeennnn. 71
Motorvarvtal ......cccooveeiiiniiiieienn. 34
MOLUTS e 33
N
Nerstimpling .........cccceeeevviiiienenns 78
NIVAStyINiNng .....cccccvveeeenieneeennne 26, 33
NOASEOPP wcvvveeenireeeieieriee e 21
0]

Omgivningstemperatur och nerstim-

88 INDEX

PHNG e 78
Omgivningsvillkor ..........ccceeeeeeen. 79
Omkopplare pd motorkablar .......... 20
OPLIONEr «oeeeveiiiiiiiiiiieeceeeeeee e 20
Bromschopper .....ccoccveeeennne 73
CRIO-KOTIt .eevveeieiiiiieeee, 74
Extern kontrollpanel (ECP) ..... 73
PTC-KoOrt .oeovviviiiiiiiiieeei 74
Pulsgivarkort .......cocccvveeeennne. 75
Seriell anslutning, filtbuss ........ 75
Skyddsklass IP23 och IP54 ...... 72
P
Parallella motorer ............ccccceeneennn. 21
Parameteruppsittningar ............ 28, 37
Himta aktiv parameteruppsittning
frin kontrollpanelen ................ 36
Himta forvalda virden ............ 35
Himta parameteruppsittningar
frin kontrollpanelen ................ 36
Vilj parameteruppsittning . 28, 35
PI Autoinstallning ..........cccoeeeeen. 44
PID-regulator ........cccooevveniinennenn. 45
PID D tid .ccooiiiiiiiiiiic 46
PID I tid
PID P forstarkning .................. 45
Sluten loop PID reglering ....... 45
Aterkopplingssignal ................ 45
Potentiometer ... 10
PrEN50178 oo, 9
Prioritering ..........cccooiiiinnnnin. 44
Processenhet ........c.cccoceeviiniinen 59
Programmering ...........cccccccceeeeenn. 24
Programvara ... 67
Pulsgivare ......ccccovviiiniiiiniieiiee, 37
R
Relautgang .....ccooccveeeevniiiieennnnneen. 56
Reld 1 .o, 56
Reld 2 o, 56
Reset ..o 18
Retardation ..........cccocoeiiiiiiniiana. 38
Ramp typ .ocoovvvviiiiiiiiieeeeeeenn, 38
Retardationstid ................. 38, 40
Snabb retardationstid ............... 40
RFI spinningsfilter ..........ccccceeeennee. 13
RiKtNINgG «vvveeiiieiiieee 42
Rotation ........cccooviiiiiiiiiiiin. 33
Rotor 1ast .........ccccoiiiiiiiiiiin, 71
RUN e 23
RUNL .o 18
RUNR i 18
S
Setup menyn
Huvudmenyn ... 24
Menylista ......cccooeeiiiiiiiinnn 83
Menystruktur ............ccoceeeen 24
Undermeny 1 ... 24
Undermeny 2 .......ccccoeeeennnn 24
Signaljord ... 18
Skala oeveeeiiiiee e 59

Skyddsklass ......ccceveeiiiiiiiiniiiieene 78
Skyddsklass IP23 och IP54 ............. 72
Skirmade kablar ...........cccoiiiiis 15
Snabbguide ......ccccciiiiiiiiiiei, 8
Standarder ..........cccoviiiiiiiiiiiiie, 9
StartfOnstret «oovvveeeeeneiieeeeiiiieeees 22
Statusindikeringar .........cccocccieennns 22
Stoppkategorier ...........cccvveiiieennnns 21
Stromstyrning (0-20mA) ................ 19
Styrkort ..eeeeiii 17
Styrsignaler .........cccoveiiiiennnn 18, 19
Flankstyrda ......ccoccciiniiinnis 27
Flankstyrning .........cccoeeeeennn 33
NIvastyrda ...cceeeevvviieeennieeen, 33
Synkront varvtal ... 41
Sikringar, kabeltjocklekar och forskru-
VIINGAT weveieeeeeeeeeenniniiiiiieieeeeeeeeeenns 80
T
Tangenter ......ccccccvveeiiiieiiiiinniiinn. 23
- tANZENLEN ..veeeeeeiiiiieeeeeeeeennnn. 23
+ tangenten ...........cccceeeeennnnns 23
ENTER tangenten ................. 23
ESCAPE tangenten ................. 23
Funktionstangenter ................. 23
Hopptangent .......ccccccccceeeennn. 23
NEXT-tangenten ................... 23
PREVIOUS tangenten ........... 23
RUNL ., 23
RUNR 23
STOP/RESET .....ccccovevunrennene 23
Styrtangenter ..............c.cccee... 23
TEKNISKA DATA .. 76
Termisk Overlast ........cccccoeceveienne. 21
Termistorer .............ccoceiiiiiiin... 21
TestkOrning ....coocvveevveeinieeenieenne, 34
Tillverkardeklaration ...............c....... 9
Tvinnade kablar ... 20
TYP e 67
Typbeteckning .......ccoccceevviiennnennn 8
U
Underhall ... 71
Underlast .........ccocoiiiiiiiniiiin 61
Underlastlarm ... 61
Underspanning .......ccoccceeeeevennneenn. 70
UpplOsning ......coevvveeveeeiniieneeene 30
Vv
V/Hz-lige ...cccoooiiviiiiiiii, 11, 31
Varning .......ccccoeveiiiiiiiiii 60, 68
Varvtal ..ooooeeeeeeenL 31, 40, 48, 59
Forinstallt varvtal .............. 42,52
Hogsta varvtal ... 41
Jog-varvtal ... 43,52
Ligsta varvtal ..o, 40
Min varvtalstyp .........cccoeeeene. 41
Processenhet ........ccccceeeennnee... 60
Resonansvarvtal .........ccccceeeee. 43
Riktning ......ccccoooeiieiiiennnnn. 42
Skala ..oeeeiiiiiiiiiie 59
Synkront varvtal ...................... 41



Varvtalsprioritering ................. 44

Varvtal PI Autoinstillning .............. 44
Varvtalsborvirde .......ccccoevvieeiennnn. 18
Varvtalsprioritering ..........cccceceeevenee 44
Varvtalsvorviarde .......ccccoevvieeiennnn. 18
Vektorbroms .........oocceeeeeviiieeeennnn. 40
Ventilation ......cccceeveviieieeiniiieeennn, 34
Visa borvarde .....oooooveiiiieniiiiiiennne 57
Visa systemdata .......ccceeeeriiiieeennnnnns 67
A

Aterstart ......ccccoovorioni, 27, 36, 69
6

OVerlast ......cocooveveieierieiieeeeean, 61
Overlastlarm .........ccocoooeveveeennnnn. 61
Overspinning D(eceleration) .......... 70
Overspanning L(ine) ...........ccc........ 70
OVEIStIOM .o, 70
Overtemperatur ..............c.coceevenn... 70

INDEX

89



90 PARAMETERLISTA




<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000500044004600206587686353ef901a8fc7684c976262535370673a548c002000700072006f006f00660065007200208fdb884c9ad88d2891cf62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef653ef5728684c9762537088686a5f548c002000700072006f006f00660065007200204e0a73725f979ad854c18cea7684521753706548679c300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /ITA <>
    /JPN <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020b370c2a4d06cd0d10020d504b9b0d1300020bc0f0020ad50c815ae30c5d0c11c0020ace0d488c9c8b85c0020c778c1c4d560002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken voor kwaliteitsafdrukken op desktopprinters en proofers. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /PTB <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents for quality printing on desktop printers and proofers.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure true
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


