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Installatie en Aan de slag
Veiligheidsinstructies

Werken met de frequentieregelaar
De installatie, inbedrijfstelling, demontage, metingen enz. van of aan de FO 
mogen alleen worden uitgevoerd door technisch juist gekwalificeerd personeel 
voor de betreffende taak.  
Voor het gebruik, opslag en installatie van de apparatuur gelden verschillende 
nationale, regionale en plaatselijke voorschriften. Houd u altijd aan de actuele 
voorschriften en wetgeving.

Frequentieregelaar openen

Neem altijd geschikte voorzorgsmaatregelen voordat de frequentieregelaar wordt 
geopend. Hoewel de aansluitingen voor de stuursignalen en de schakelaars zijn 
geïsoleerd van de netspanning, mag de controlprint niet worden aangeraakt 
wanneer de frequentieregelaar is ingeschakeld.

Te nemen voorzorgsmaatregelen bij een aangesloten motor
Als er werkzaamheden aan een aangesloten motor of de aangedreven machine 
moeten worden uitgevoerd, moet de netspanning altijd eerst van de 
frequentieregelaar worden losgekoppeld. Wacht minimaal 10 minuten voordat 
u met de werkzaamheden begint.

Aarding
De frequentieregelaar dient altijd te worden geaard via de veiligheidsaarde op de 
netvoeding.

WAARSCHUWING! 
Schakel altijd de netspanning uit voordat u de 
frequentieregelaar opent en wacht minimaal 10 minuten om 
de condensatoren de tijd te geven om zich te ontladen. 
CG Drives & Automation, 01-6143-03R1 3
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Aardlekstroom

Compatibiliteit aardlekschakelaar (RCD)
Dit product veroorzaakt een DC-stroom in de veiligheidsgeleider. Als er gebruik 
wordt gemaakt van een aardlekschakelaar (RCD) als beveiliging bij direct of 
indirect contact, is alleen een RCD van type B toegestaan aan de voedingszijde 
van dit product. Gebruik een aardlekschakelaar van minimaal 300 mA.

EMC-voorschriften
De installatievoorschriften moeten strikt worden nageleefd om aan de EMC-
richtlijnen te voldoen. Alle installatiebeschrijvingen in deze handleiding volgen 
de EMC-richtlijn.

Spanningstest (Megger)
Voer geen spanningstests (met een Megger) uit op de motor voordat alle 
motorkabels zijn losgekoppeld van de frequentieregelaar.

Condensvorming
Als de frequentieregelaar wordt verplaatst van een koude (opslag)ruimte naar de 
ruimte waar deze wordt geïnstalleerd, kan er condensvorming optreden. 
Hierdoor kunnen gevoelige componenten vochtig worden. Sluit de netspanning 
niet aan voordat al het zichtbare vocht is verdampt.

VOORZICHTIG! 
Deze frequentieregelaar heeft een aardlekstroom die hoger is 
dan 3,5 mA AC. De minimale grootte van de 
veiligheidsaardingsgeleider moet daarom voldoen aan de 

lokaal geldende veiligheidsregels voor apparatuur met hoge lekstroom. 
Dit betekent dat de veiligheidsaardingsgeleider volgens IEC61800-5-1 
aan een van de volgende voorwaarden moet voldoen: 
De draaddoorsnede van de PE-geleider voor kabels van < 16 mm2 moet 
gelijk zijn aan de gebruikte fasegeleiders; bij kabeldoorsneden groter dan 
16 mm2, maar kleiner dan of gelijk aan 35 mm2 moet de draaddoorsnede 
van de PE-geleider minimaal 16 mm2  zijn. Voor kabels met een 
draaddoorsnede van > 35 mm 2 moet de draaddoorsnede van de PE-
geleider minimaal 50 % zijn van de draaddoorsnede van de gebruikte 
fasegeleider.  
Als de draaddoorsnede van de PE-geleider in het gebruikte kabeltype 
niet aan bovenstaande vereisten voor de draaddoorsnede voldoet, moet 
er een aparte PE-geleider worden gebruikt om wel aan de vereisten te 
voldoen.

!
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Onjuiste aansluiting
De frequentieregelaar is niet beveiligd tegen onjuiste aansluiting van de 
netspanning en met name tegen aansluiting van de netspanning op de 
motoruitgangen U, V en W. De frequentieregelaar kan hierdoor beschadigd 
raken.

Arbeidsfactorcondensatoren voor blindstroomcompensatie
Verwijder alle condensatoren van zowel de motor als de motoruitgang.

Voorzorgsmaatregelen tijdens Autoreset
Wanneer de automatische reset actief is, wordt de motor automatisch herstart, 
mits de oorzaak van de activering is weggenomen. Neem indien nodig gepaste 
voorzorgsmaatregelen. 

Transport
Bewaar de frequentieregelaar tijdens het transport in zijn originele verpakking 
om schade te voorkomen. Deze verpakking is speciaal ontworpen om schokken 
tijdens het transport te absorberen.

IT-netvoeding
De frequentieregelaars kunnen worden aangepast voor gebruik met een IT-
netvoeding (niet-geaarde nulleider). Neem voor meer informatie contact op met 
uw leverancier.

Alarmen
Negeer een alarm nooit. Controleer het alarm altijd en verhelp de oorzaak van 
het alarm.

Restspanning tussenkring

WAARSCHUWING! 
Nadat de netvoeding is uitgeschakeld, kan er nog steeds 
een gevaarlijke spanning in de frequentieregelaar aanwezig 
zijn. Als u de FO openmaakt bij installatie en/of 
inbedrijfstelling, wacht dan minimaal 10 minuten. Bij 
storingen moet u de tussenkring laten controleren door een 
gekwalificeerd technicus of een uur wachten voordat u de 
frequentieregelaar voor reparatie opent. 
CG Drives & Automation, 01-6143-03R1 5



Installatie en Aan de slag
1. Algemeen
Gefeliciteerd met uw product van CG Drives & Automation!

Dit is een verkorte handleiding waarin informatie staat over de installatie van 
deze frequentieregelaar en hoe u ermee aan de slag kunt gaan.  
Lees eerst het hoofdstuk Veiligheid voordat u begint met monteren en 
installeren. 
De instructiehandleiding voor de software staat in het bestandsarchief op  
www.emotron.com. In de instructiehandleiding voor de software staat 
gedetailleerde informatie over het instellen en gebruiken van deze 
frequentieregelaar. 
Instructiehandleidingen voor optieprints staan ook in het bestandsarchief. 
Alle documentatie is beschikbaar via www.emotron.com.

1.1 Uitleg van het model
Het model op het productlabel geeft de naam van de serie, het juiste 
voedingstype, de vermogensklasse, hardware enz. aan door een combinatie van 
cijfers, symbolen en letters.

Fig. 1 Productlabel
6 Algemeen CG Drives & Automation, 01-6143-03R1



Installatie en Aan de slag
1.1.1 Typecodenummer model
In Afb. 2 staat een voorbeeld van de typecodenummering die op alle 
frequentieregelaars wordt gebruikt. Met dit codenummer kan het precieze type 
frequentieregelaar worden bepaald. Deze identificatie is nodig voor type-
afhankelijk informatie bij montage en installatie. Het codenummer staat op het 
productlabel op de frequentieregelaar (zie Afb. 1).

Fig. 2 Typecodenummer

Typecode FLD 48 -023 -2Y C E B – A A V N N – N A – – –

Functienr. 1 2 3 4 5 6 7 8 9
1
0

1
1

1
2

1
3

1
4

1
5

1
6

1
7

1
8

1
9

Table 1 Uitleg typecode

Functie Configuratie

1 Type frequentieregelaar FLD

2 Voedingsspanning 48=480 V netvoeding

3 Nominale stroom (A) continu
 -2P5=2,5 A 
- 
-038=38 A

4 Beschermingsklasse 2Y=IP20

5 Bedieningspaneel C=Standaardpaneel

6 EMC-optie
E=Standaard EMC (2e omgeving, 

Categorie C3)
I=IT-Net

7 Remchopper-optie B=Chopper ingebouwd, standaard

8 –=Niet in gebruik

9 Merklabel A=Standaard

10 Gelakte behuizing A=Standaard lak

11 Prints met coating, optie V=Prints met coating, standaard

12 Optiepositie 1 N=Geen optie
I=I/O - 2Y (micro) max2
T=PTC & RTC-2Y (micro), max 1
S=SafeStop-2Y (micro), max 1
R=RS232/485-2Y (micro), max 1

13 Optiepositie 2
CG Drives & Automation, 01-6143-03R1 Algemeen 7
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14 –= Niet in gebruik

15 Optiepositie, communicatie

N=Geen optie 
D=DeviceNet 
P=Profibus 
S=RS232/485 
M=Modbus/TCP 
F=Modbus/TCP 2-poort, M12 
E= EtherCAT 
A=Profinet IO 1-poort 
B=Profinet IO 2-poort
G=Ethernet/IP 2-poort

16 Softwaretype A=Standaard

17 –= Niet in gebruik

18 –= Niet in gebruik

19 Goedkeuring/certificatie –=CE-goedkeuring

Table 1 Uitleg typecode

Functie Configuratie
8 Algemeen CG Drives & Automation, 01-6143-03R1



Installatie en Aan de slag
2. Elektrische specificaties
Algemeen

Netspanning:
Netfrequentie:
Arbeidsfactor ingang:
Uitgangsspanning:
Uitgangsfrequentie:
Schakelfrequentie uitgang:
Rendement bij nominale 
belasting: 

3-fase 230 - 480 V +10/-15 % (-10 % bij 230 V) 
45-65 Hz
0,7 - 0,8 
0–Netspanning:
0–400 Hz
3 kHz, instelbaar 1,5-6 kHz 

>93 % voor bouwvormen A3 en B3
>95 % voor bouwvorm C3

Stuursignaalingangen: Analoog (differentieel)

Analoge spanning/stroom:
Max. ingangsspanning:
Ingangsimpedantie: 

Resolutie:
Nauwkeurigheid hardware:
Niet-lineariteit

0-±10 V/0-20 mA via schakelaar
+30 V/30 mA
20 k-ohm (spanning)
250 k-ohm (stroom)
11 bits + sign
1 % type + 1 ½ LSB fsd
1½ LSB

Digitaal:

Ingangsspanning:
Max. ingangsspanning:
Ingangsimpedantie: 

Signaalvertraging:

Hoog: >9 VDC, Laag: <4 VDC
+30 VDC
<3,3 VDC: 4,7 k-ohm  
≥3,3 VDC: 3,6 k-ohm
≤8 ms

Uitgangen stuursignaal: Analoog

Uitgangsspanning/stroom:
Max. uitgangsspanning:
Kortsluitstroom (∞):
Uitgangsimpedantie:
Resolutie:
Maximale belastingsimpe-
dantie voor stroom
Nauwkeurigheid hardware:
Offset:
Niet-lineariteit:

0-10 V/0-20 mA via software-instelling
+15 V bij 5 mA cont.
+15 mA (spanning), +140 mA (stroom)
10 ohm (spanning)
10 bit
500 ohm 

1,9 % type fsd (spanning), 2,4 % type fsd (stroom)
3 LSB
2 LSB

Digitaal

Uitgangsspanning:

Kortsluitstroom (∞):

Hoog: >20 VDC bij 50 mA, >23 VDC open
Laag: <1 VDC bij 50 mA
100 mA max (samen met +24 VDC)
CG Drives & Automation, 01-6143-03R1 Elektrische specificaties 9
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Relais

Contacten 0,1 – 2 A/Umax 250 VAC of 42 VDC 

Referenties

+10 VDC 

-10 VDC
+24 VDC

+10 VDC bij 10 mA Kortsluitstroom +30 mA max.
- 10 VDC bij 10 mA
+24 VDC Kortsluitstroom +100 mA max. (samen met 
digitale uitgangen)
10 Elektrische specificaties CG Drives & Automation, 01-6143-03R1



Installatie en Aan de slag
2.1 Elektrische specificaties per model 

* Beperkte tijd beschikbaar en zo lang als toegestaan door temperatuur van 
de frequentieregelaar.

Table 2 Typisch motorvermogen bij netspanning van 230, 400 en 460 V. Bereik 
netvoeding frequentieregelaar 380 - 480 V.

Model
Max. 

uitgang
sstroo

m 
[A]*

Normaal bedrijf 
(120 %, 1 min per 10 min)

Bouw- 
vorm

Nomin
ale 

stroom 
[A]

Vermo
gen 
@

230 V 
[kW]

Vermo
gen 
bij

230 V 
[pk]

Vermo
gen 
@

400 V 
[kW]

Vermo
gen bij
460 V 
[pk]

FLD48-2P5-2Y 3,0 2,5 0,37 0,5 0,75 1

A3

FLD48-3P4-2Y 4,1 3,4 0,55 0,75 1,1 1,5

FLD48-4P1-2Y 4,9 4,1 0,75 1 1,5 2

FLD48-5P6-2Y 6,7 5,6 1,1 1,5 2,2 3

FLD48-7P2-2Y 8,6 7,2 1,1 1,5 3,0 4

FLD48-9P5-2Y 11,4 9,5 2,2 3 4,0 5

FLD48-012-2Y 14,4 12 2,2 3 5,5 7,5

FLD48-016-2Y 19,2 16 4,0 5,5 7,5 10
B3

FLD48-023-2Y 27,6 23 5,5 7,5 11 15

FLD48-032-2Y 37,2 31 7,5 10 15 20
C3

FLD48-038-2Y 45,6 38 11 15 18,5 25
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2.2 Remweerstand
Deze frequentieregelaars zijn standaard voorzien van een remchopper en DC+/
DC-aansluiting. De remweerstand moet buiten de frequentieregelaar worden 
gemonteerd.

Table 3 Minimale weerstand afhankelijk van grootte regelaar en 
voedingsspanning.

Type
Rmin bij voeding 

380–415 VAC
[ohm] 

Rmin bij voeding 
440–480 VAC

[ohm] 

FLD48-2P5-2Y 120
120
120

150
150
150

-3P4-2Y
-4P1-2Y
-5P6-2Y 91

91
120
120-7P2-2Y

-9P5-2Y 68 91
-012-2Y 51 68
-016-2Y 36 51
-023-2Y 27 33
-032-2Y 18 24
-038-2Y 15 20
12 Elektrische specificaties CG Drives & Automation, 01-6143-03R1
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2.3 Zekeringen en ingangsstroom

2.3.1 Volgens IEC-waarden
Gebruik netzekeringen van het type gL/gG conform IEC 269 of onderbrekers 
met vergelijkbare eigenschappen. Controleer eerst de apparatuur voordat u de 
wartels installeert. 

Max. zekering = maximale zekeringwaarde voor de beveiliging van de 
frequentieregelaar 

en het handhaven van de garantie.

OPMERKING: De afmetingen van de zekering en de kabeldoorsnede zijn 
afhankelijk van de toepassing en moeten worden bepaald in 
overeenstemming met de plaatselijke voorschriften.

Table 4 Zekeringen en ingangsstroom

Model 

Nominale ingangsstroom Maximale 
waarde 

zekering
[A]

met DC-choke
[A]

zonder DC-choke
[A]

FLD48-2P5-2Y 2,0 3,5 10

-3P4-2Y 2,5 4,5 10

-4P1-2Y 2,7 4,7 10

-5P6-2Y 4,5 6,1 16

-7P2-2Y 6,0 9,0 16

-9P5-2Y 8,1 11,0 25

-012-2Y 10,2 15,3 25

-016-2Y 14,0 20,0 32

-023-2Y 20,4 27,8 40

-032-2Y 27,0 37,0 63

-038-2Y 34,0 46,0 63
CG Drives & Automation, 01-6143-03R1 Elektrische specificaties 13
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2.4 Monteren

Fig. 3 Afmetingen

Table 5 Afmetingen

Bouw
vorm

Afm. H1/H2/H3 x B x D 
mm 

Afm. H1/H2/H3 x B x D
in

Gewicht 
kg (lb)

A3 220/245/287 x 120 x 169 8,7/9,6/11,3 x 4,7 x 6,7 2,6 (5,7)

B3 255/280/325 x 145 x 179 9,8/11/12,8 x 5,7 x 7 3,9 (8,6)

C3 335/365/407 x 190 x 187 13,2/14,4/16 x 7,5 x 7,4  5 (11)

Min 30 mm (1,2 in)

M
in

 3
0 

m
m

 (1
,2

 in
)
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2.4.1 Koeling / montage in kast
Als de frequentieregelaar in een kast wordt gemonteerd, moet er rekening 
worden gehouden met de snelheid van de luchtstroom die door de 
koelventilatoren wordt geleverd.

Bouwvorm
Model frequentieregelaar van 

Emotron
Stroomsnelheid

m3/uur

A3 -2P5 tot en met -012 39

B3 -016 tot en met -023 89

C3 -032 tot en met -038 177
CG Drives & Automation, 01-6143-03R1 Elektrische specificaties 15
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Fig. 4 Montageafmetingen.

Table 6 Montageafmetingen

Bouw-  
vorm

A 
mm (in)

B 
mm (in)

C 
mm (in)

D  
mm (in)

 Ø 
mm (in)

A3 80 (3,15) 233 (9,17) 6 (0,24) 20 (0,79) 5,5 (0,20)

B3 105 (4,13) 268 (10,55) 6 (0,24) 20 (0,79) 5,5 (0,20)

C3 120 (4,72) 353 (13,89) 6 (0,24) 35 (1,38) 6 (0,24)

d

16 Elektrische specificaties CG Drives & Automation, 01-6143-03R1
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2.5 De stofkap verwijderen
Verwijder de stofkap wanneer de frequentieregelaar in een kast wordt 
geïnstalleerd (zie Afb. 5). 

Fig. 5 De stofkap verwijderen
CG Drives & Automation, 01-6143-03R1 Elektrische specificaties 17
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2.6 Toetsenbord en kap verwijderen
Verwijder het toetsenbord voordat u de afdekkap verwijdert om de 
aansluitstekker van het toetsenbord niet te beschadigen.

2.6.1 Het toetsenbord verwijderen
Druk op de snelontgrendeling van het toetsenbord zoals aangegeven met 
nummer "1" in Afb. 6en trek het toetsenbord naar buiten zoals aangegeven met 
"2".  

Fig. 6 Het toetsenbord verwijderen

2.6.2 De kap openen
Verwijder het toetsenbord volgens Afbeelding 6.

Bouwvorm A3 en B3
Gebruik een platte schroevendraaier om de snelontgrendelingen onderaan de 
kap in te drukken zodat u de kap kunt verwijderen, zoals aangegeven met "2", 
en trek de kap naar buiten om hem los te halen zoals aangegeven met nummer 
"3".

Bouwvorm C3 
Haal de cilinderbouten los met uw vingers zoals aangegeven met nummer "1" in 
Afb. 7. Gebruik dan een platte schroevendraaier om de snelontgrendelingen 
onder aan de kap in te drukken zodat u de kap kunt verwijderen, zoals 
18 Elektrische specificaties CG Drives & Automation, 01-6143-03R1
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aangegeven met "2", en trek de kap naar buiten om hem los te halen, zoals 
aangegeven met nummer "3".

Fig. 7 Open de kap.

Bouwvorm C3Bouwvorm A3 en B3
CG Drives & Automation, 01-6143-03R1 Elektrische specificaties 19
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3. Kabelaansluitingen 

3.1 Netvoedings- en motorkabels
Gebruik de juiste netvoedings- en motorkabels volgens de lokale voorschriften. 
De kabel moet de belastingsstroom van de frequentieregelaar kunnen 
overbrengen. 

3.1.1 Gegevens kabelaansluiting voor netvoedings-, 
motor- en PE-kabels overeenkomstig IEC-waarden

3.1.2 De netvoedings- en motorkabels aansluiten
Sluit de netvoedings- en motorkabels aan volgens Afb. 8. Bevestig de kabels met 
de EMC-/trekontlastingsklemmen. 

Er worden twee ferrieten meegeleverd: een voor de netvoedingsdraden en een 
voor de motordraden.  

Table 7 Bereik en aandraaimoment kabelconnectors overeenkomstig IEC-
waarden.

Model
FLD48

Bouw- 
vorm

Kabeldwarsdoorsnede connectors

Kabeltype
Netvoeding, motor, rem en PE

Kabeldoorsn
ede mm2 /

AWG
Schroef

Aandraaimom
ent 

Nm / Lb-In

-2P5-2Y

A3

2,5 / 13 M3.5 0,8/7 

Koper (Cu) 
75 °C 

-3P4-2Y

-4P1-2Y

2,5 / 13

M4 1,4/12

-5P6-2Y

-7P2-2Y

-9P5-2Y
4 / 11

-012-2Y

-016-2Y
B3 6 / 9

-023-2Y

-032-2Y
C3 6 / 9 M5 2,7/24

-038-2Y
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Leid de PE-/aardingsdraden direct naar de schroeven voor de 
aardingsaansluiting (niet door de ferrieten).

Netvoedingskabel
• Gebruik één ferriet voor de netvoedingsdraden L1, L2, L3. Wikkel de 

draden één keer rond de ferriet. Sluit de draden aan op de aansluitklemmen 
R/L1, S/L2 en T/L3.

Motorkabel
• Sluit de afgeschermde motorkabel aan op de klem volgens Afb. 8.

• Gebruik de andere ferriet voor de motordraden U, V en W, laat de draden 
recht door de ferriet gaan. Sluit de draden aan op de aansluitklemmen U/
T1,  
V/T2 en W/T3.

Zet alle andere kabels zoals DC- of remkabels met behulp van de sleuven en 
tiewraps vast. 

Fig. 8 Aansluitingen netvoedings- en motorkabels

Hoofdcircuit 
aansluitklemmen

Ferriet voor
motordraden

Aardingsaansluiting

EMC/trekontlasting

afgeschermde aanslu
van motorkabel

EMC/trekontlasting

netvoeding

Ferriet voor
netvoedingsdraden

klem voorklem voor

kabel
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Aansluitklemmen hoofdcircuit 

Fig. 9 Aansluitklemmen hoofdcircuit

Table 8 Markeringen aansluitklemmen

Markeringen 
aansluitklemmen Aanduiding en functie van aansluitklemmen

R/L1, S/L2, T/L3 Driefasige aansluitklemmen AC-ingang.

1, 2/B1
Aansluitklemmen DC-reactor. Standaard vanuit de 
fabriek aangesloten op +2/B1 met jumper

2/B1, B2 Aansluitklemmen remweerstand

B2, 
Aansluitklemmen DC-ingang van extern gemonteerde 
remeenheid

1, Aansluitklemmen ingang DC-voeding

U/T1, V/T2, W/T3 Driefasige aansluitklemmen AC-uitgang

Massa-aansluitklemmen, PE
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Fig. 10 Typisch bedradingsvoorbeeld voor 3-fase netvoeding

WAARSCHUWING! 
De aarde van de netvoeding moet voor de veiligheid 
worden verbonden met PE en de aarde van de motor met 

.

Optioneel
EMC-filter

Optioneel 
Lijnreactor

Zekeringen

PE - beschermingNetvoeding

Aardingsgeleider

Ferriet Ferriet
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3.2 De stuursignalen aansluiten

3.2.1 Kabels
Gebruik altijd afgeschermde stuursignaalkabels. De standaard 
stuursignaalaansluitingen zijn geschikt voor flexibele draad tot 1,5 mm² 
(AWG15)  en voor massieve draad tot 2,5 mm²(AWG13).

Afscherming
Sluit de kabelafscherming aan op de aardingsvlakken en zet deze vast met een 
kabelbinder (zie Afb. 11).

Voor alle signaalkabels geldt dat de beste resultaten worden verkregen als de 
afscherming aan beide uiteinden is aangesloten: aan de zijde van de 
frequentieregelaar en bij de bron (bijvoorbeeld PLC of computer).

Wij adviseren met nadruk om de signaalkabels met netvoedings- en 
motorkabels te laten kruisen in een hoek van 90°. Laat de signaalkabel niet 
parallel lopen aan de netvoedings- en motorkabels. 

Table 9 Bereik kabelconnectors en aandraaimoment
Kabeldwarsdoorsnede connectors

mm2 / AWG Schroef Aandraaimoment 
(Nm/Lb-In)

1,5 - 2,5 / 15-13 M3 0,5 / 4,4

OPMERKING: De afscherming van stuursignaalkabels moet voldoen 
aan de niveaus voor immuniteit, zoals aangegeven in de EMC-richtlijn 
(beperking van geluidsniveau).

OPMERKING: de besturingskabels moeten worden gescheiden van 
motor- en netvoedingskabels.
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Fig. 11 De stuursignalen en aansluiting van de afscherming aansluiten. 

Fig. 12 Aansluitklemmen voor aansluitingen stuursignalen en jumpers S1 - S4, 

Aardingsvlakken voor aansluiting afscherming

Bevestig de kabels met een kabelbinder
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3.2.2 Aansluitingen aansluitklemmen
In Tabel 10 vindt u de standaardfuncties van de signalen. De in- en uitgangen 
zijn programmeerbaar voor andere functies, zoals beschreven in de 
instructiehandleiding voor de software.

OPMERKING: de maximale totale gecombineerde stroom voor de 
uitgangen 11, 20 en 21 is 100 mA.

OPMERKING: het is mogelijk om een externe 24 VDC-voeding te 
gebruiken als deze wordt aangesloten op Common (15).

Table 10 Standaardfuncties stuursignalen

Aansluitkle
m Naam Functie (standaard)

Uitgangen

1 +10 V + 10 VDC voedingsspanning

6 -10 V

7 Gedeeld Signaalmassa

11 +24 V +24 VDC voedingsspanning

12 Gedeeld

15 Gedeeld

Digitale ingangen

8 DigIn 1 Handmatig (geforceerd draaien)

9 DigIn 2 Auto (Automatisch draaien)

10 DigIn 3 FlowLinkIn

16 DigIn 4 Uit

17 DigIn 5 Uit

18 DigIn 6 Niveauschakelaar overflow (optioneel)

19 DigIn 7 Uit

22 DigIn 8 Reset
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Digitale uitgangen

20 DigOut 1

21 DigOut 2 FlowLinkOut

Analoge ingangen

2 AnIn 1 Niveausensor

3 AnIn 2 Uit

4 AnIn 3 Uit

5 AnIn 4 Uit

Analoge uitgangen

13 AnOut 1 

14 AnOut 2 

Relaisuitgangen

31 N/C 1
Relais 1-uitgang
Trip, geactiveerd als de frequentieregelaar in een 
TRIP-toestand is

32 COM 1

33 N/O 1

41 N/C 2
Relais 2-uitgang
Run, actief als frequentieregelaar is gestart 

42 COM 2

43 N/O 2

51 COM 3 Relais 3-uitgang 
Uit52 N/O 3

OPMERKING: N/C is geopend als het relais actief is en N/O is gesloten 
als het relais actief is.

WAARSCHUWING! 
Relaisaansluitklemmen 31-52 zijn enkelvoudig geïsoleerd. 
Combineer de SELV-spanning NIET met bijvoorbeeld 230 
VAC op deze aansluitklemmen. 

Table 10 Standaardfuncties stuursignalen

Aansluitkle
m Naam Functie (standaard)
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3.3 Configuratie ingangen met de jumpers
Jumpers S1 t/m S4 worden gebruikt voor het instellen van de 
ingangsconfiguratie voor de 4 analoge ingangen AnIn1, AnIn2, AnIn3 en 
AnIn4 volgens tabel 11 (zie Afb. 12 voor de locatie van de jumpers).

Table 11 Instellingen jumpers

Ingang Signaalsoort Jumper

AnIn1
Spanning

S1

Standaard (standaard)
S1

AnIn2
Spanning 

S2

Standaard (standaard)
S2 

AnIn3
Spanning

S3 

Standaard (standaard)
S3

AnIn4
Spanning 

S4

Standaard (standaard)
S4

UI

UI

UI

UI

UI

UI

UI

UI
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3.4 Minimale bedrading aansluiten
Hier bepaalt u de minimale bedrading voor het starten.  
Voor naleving van de EMC-norm dient u gebruik te maken van gevlochten, 
afgeschermde besturingskabels met flexibele draad tot maximaal 1,5 mm2 
(AWG15) of massieve draad tot maximaal 2,5 mm2 (AWG13). We raden u aan 
om voor communicatiesignalen getwiste draadparen tussen Master en Follower 
te gebruiken.

1. Sluit een niveausensor aan tussen aansluitklemmen 1 (+10 VDC) en 2 
(AnIn 1) zoals in Afb. 15 De standaardinstelling voor AnIn1 is 4-20 mA. Als 
de niveausensor een interface van 0-10 V heeft, wijzig de positie van de scha-
kelaar (S1) dan op de controlprint (Tabel 11, pagina 28).

2. Sluit een externe schakelaar voor Maximaal toerentalaan tussen aansluitklem 
11 (+24 VDC) en 8 (DigIn1, Handmatig (geforceerd draaien) ) zoals in Afb. 
15. Zet de schakelaar in de geopende stand (digitale ingang ingesteld op lage 
toestand). (Activeer het signaal nu nog niet.)

3. Sluit een externe schakelaar voor Auto run aan tussen aansluitklem 11 (+24 
VDC) en 9 (DigIn2, Auto Run) zoals in Afb. 14. Zet de schakelaar in de 
geopende stand (digitale ingang ingesteld op lage toestand). (Activeer het 
signaal nu nog niet.)

4. Sluit een communicatiekabel aan tussen aansluitklem 10 van de Master 
(DigIn3) en aansluitklem 21 van de Follower (DigOut2) zoals in Afb. 15. 
(Alleen bij Master/Follower). 

5. Sluit een communicatiekabel aan tussen aansluitklem 21 van de Master 
(DigOut2) en aansluitklem 10 van de Follower (DigIn3) zoals in Afb. 15. 
(Alleen bij Master/Follower). 

6. Sluit een niveauschakelaar voor overflow (optioneel) aan tussen aansluitklem 
11 (+24 VDC) en 18 (DigIn6, Lvl Overflow) zoals in Afb. 15 Sluit het 
signaal aan op de Follower-aandrijving in plaats van een configuratie 
Master-Follower voor redundantie. 
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Configuratie met enkele pomp of dubbele pompen
De Emotron FlowDrive kan in drie modi werken:

• Standalone - Eén pomp

• Master - Hoofdeenheid in een configuratie met twee pompen

• Follower - Tweede pomp in een configuratie met twee pompen 

Afb. 13 Configuratie Standalone en Master/Follower.

Zie de volgende pagina voor bedradingsvoorbeelden van de verschillende 
configuraties.

Stand-alone Master/Follower
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3.4.1 Voorbeelden van minimale bedrading

Afb. 14 Algemene regel-I/O, minimale bedrading.

1
2

8
9
10
11
18

21
22

Overflow 
niveauschakelaar

Niveausensor

(optioneel)

+ 10 VDC
AnIn 1

+ 24 VDC

DigIn 1

DigIn 2

DigIn 3

DigIn 6

DigOut 2
DigIn 8

Auto/Uit/Handmatig
schakelaar

Auto

Uit

Handmatig

1
2

8
9
10
11
18

21
22

1
2

8
9
10
11
18

21
22

77

Master Follower

Overflow 
niveauschakelaar (optioneel)

Niveausensor

Stand-alone

Auto/Uit/Handmatig
schakelaar

Auto/Uit/Handmatig
schakelaar

Auto Auto

Uit Uit

Handmatig Handmatig

+ 10 VDC
AnIn 1

+ 24 VDC

DigIn 1

DigIn 2
DigIn 3

DigIn 6

DigOut 2
DigIn 8

+ 10 VDC

AnIn 1

+ 24 VDC

DigIn 1

DigIn 2
DigIn 3

DigIn 6

DigOut 2
DigIn 8

0 VDC 0 VDC
CG Drives & Automation, 01-6143-03R1 Kabelaansluitingen 31



Installatie en Aan de slag
Tabel 12 Aansluitklemmen en beschrijving van functies

Stand-alone / Master Follower

Klem Naam Functie Klem Naam Functie Menu

Analoge ingangen

2 AnIn 1 Niveausensor 511

Uitgangen

1 +10V
+10 V DC voedings- 
spanning

7 0 VDC Common 7 0 VDC Common

11 +24V
+24 V DC voedings- 
spanning

11 +24V
+24 V DC voedings- 
spanning

Digitale ingangen

8 DigIn 1
Handmatig 
(geforceerd draaien)

8 DigIn 1
Handmatig  
(geforceerd draaien)

521

9 DigIn 2
Auto 
(Automatisch draaien)

9 DigIn 2
Auto  
(Automatisch draaien)

522

10 DigIn 3
FlowLinkIn 
(feedback Follower)

10 DigIn 3
FlowLinkIn  
(regeling Follower)

523

18 DigIn 6
Niveauschakelaar 
overflow (optioneel)

18 DigIn 6
Niveauschakelaar  
overflow (optioneel)

526

22 DigIn 8 Reset 22 DigIn 8 Reset 528

Digitale uitgangen

21 DigOut 2
FlowLinkOut 
(regeling Follower)

21 DigOut 2
FlowLinkOut  
(feedback Follower)

542
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3.4.2 Volledige bedradingsvoorbeelden

FlowDrive Standalone

Afb. 15 Volledige bedradingsvoorbeelden van FlowDrive Standalone.

Niveausensor

Stroomsensor

Auto
Handmatig

Schakelaar Persoonlijke

Niveauschakelaar overflow

Persoonlijk
beveiligingsalarm

+10 VDC
AnIn 1
AnIn 2
AnIn 3
AnIn 4
-10 VDC
0 VDC
DigIn 1
DigIn 2
DigIn 3
+24 VDC
0 VDC
DigIn 4
DigIn 5
DigIn 6
DigIn 7
DigIn 8

Relais 3

Relais 2

Relais 1

0 VDC
AnOut 1
AnOut 2
DigOut 1
DigOut 2

 beveiliging
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Pos.
Nr.

Functie Verplicht Klem Beschrijving Menu
Standaard 
instelling

Klant 
instelling

1 Niveausensor Ja 2 AnIn 1 511 Niveausensor

2 Stroomsensor Nee 4 AnIn 3 517 Uit
Stroomsen-
sor

3
Schakelaar Auto/
Uit/Handmatig

Nee 8 DigIn 1 521 ManRun str.

Ja 9 DigIn 2 522 AutoRun str.

4
Schakelaar per-
soonlijke beveili-
ging

Nee 16 DigIn 4 524 Uit Timer PP

5
Autoreset inscha-
kelen

Nee 22 DigIn 8 528 Reset

6
Uitgang relais 
trip

Nee 32 - 33 Relais 1 551 Trip

7
Relaisuitgang 
bedrijf

Nee 42 - 43 Relais 2 552 Run

8
Alarm persoon-
lijke beveiliging

Nee 51 - 52 Relais 3 553 Uit
PP Pre-
Alarm
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FlowDrive Master / Follower

Afb. 16 Volledig bedradingsvoorbeeld FlowDrive Master/follower.

Pos.
Nr

Functie
Ver-

plicht
Eenheid Klem

Beschrij-
ving

Menu
Standaard 
instelling

Klant 
instelling

1 Niveausensor Ja Master 2 AnIn 1 511 Niveausensor

2 Stroomsensor Nee Master 4 AnIn 3 517 Uit
AnIn3 Fc 
Stroom sen-
sor

3
Schakelaar 
Auto/Uit/Hand-
matig - Master

Nee Master 8 DigIn 1 521 ManRun str.

Ja Master 9 DigIn 2 522 AutoRun str.

4
Schakelaar per-
soonlijke beveili-
ging

Nee Master 16 DigIn 4 524 Uit Timer PP

5
Autoreset 
inschakelen

Nee Master 22 DigIn 8 528 Reset

6
Communicatie 
Master/Follower

Ja Master 21 DigOut 2 542 FlowLinkOut

Ja Follower 10 DigIn 3 523 FlowLinkIn

7
Uitgang relais 
trip

Nee Master
32 - 
33

Relais 1 551 Trip

8
Relaisuitgang 
bedrijf

Nee Master
42 - 
43

Relais 2 552 Run

9
Alarm persoon-
lijke beveiliging

Nee Master
51 - 
52

Relais 3 553 Uit PP PreAlarm

Niveausensor

Stroomsensor

Auto
Handmatig

Persoonlijk

Persoonlijk
beveiligingsalarm

+10 VDC
AnIn 1
AnIn 2
AnIn 3
AnIn 4
-10 VDC
0 VDC
DigIn 1
DigIn 2
DigIn 3
+24 VDC
0 VDC
DigIn 4
DigIn 5
DigIn 6
DigIn 7
DigIn 8

Relais 3

Relais 2

Relais 1

0 VDC
AnOut 1
AnOut 2
DigOut 1
DigOut 2

bev. schakelaar

Overflow 
niveauschakelaar

Master Follower

+10 VDC
AnIn 1
AnIn 2
AnIn 3
AnIn 4
-10 VDC
0 VDC
DigIn 1
DigIn 2
DigIn 3
+24 VDC
0 VDC
DigIn 4
DigIn 5
DigIn 6
DigIn 7
DigIn 8

Relais 3

Relais 2

Relais 1

0 VDC
AnOut 1
AnOut 2
DigOut 1
DigOut 2

Auto
Handmatig
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10

Schakelaar 
Auto/Uit/Hand-
matig  
Follower

Nee Follower 8 DigIn 1 521 FlowManRun

Ja Follower 9 DigIn 2 522 FlowAutoRun

11
Niveauschake-
laar overflow

Nee Follower 18 DigIn 6 526 Overflowniv.

12
Autoreset 
inschakelen

Nee Follower 22 DigIn 8 528 Reset

13
Communicatie 
Master/Follower

Ja Follower 21 DigOut 2 542 FlowLinkOut

Ja Master 10 DigIn 3 523 FlowLinkIn

14
Uitgang relais 
trip

Nee Follower
32 - 
33

Relais 1 551 Trip

15
Bediening relais-
uitgang

Nee Follower
42 - 
43

Relais 2 552 Run

16
Common, sig-
naalmassa

Ja Master 12
0 VDC

Ja Follower 7

Pos.
Nr

Functie
Ver-

plicht
Eenheid Klem

Beschrij-
ving

Menu
Standaard 
instelling

Klant 
instelling
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4. De kap monteren
Bouwvorm A3 en B3
Steek na het voltooien van de bedrading de snelontgrendelingen bij het bovenste 
deel van de kap naar binnen in de groeven in de middelste behuizing, zoals 
aangegeven bij nummer "1" in Afb. 17, en duw daarna op het onderste deel van 
de kap, zoals aangegeven bij "2". Een klikkend geluid geeft aan dat de kap goed 
is bevestigd.

Bouwvorm C3 
Steek na het voltooien van de bedrading de snelontgrendelingen bij het onderste 
deel van de kap, monteer de schroef en de snelontgrendelingen in de groeven in 
de middelste behuizing, zoals aangegeven bij nummer "1" in Afb. 17, en duw 
daarna op het bovenste deel van de kap, zoals aangegeven bij "2". Een klikkend 
geluid geeft aan dat de kap goed is bevestigd. Draai de schroef vast met uw 
vingers (bij positie 1).

Fig. 17 Monteer de kap. 

Bouwvorm A3 en B3 Bouwvorm C3 
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4.1 Het toetsenbord monteren
Kantel het toetsenbord in de richting aangegeven bij nummer "1" in Afb. 6 en 
lijn het uit met de snelontgrendelingen bij het onderste deel van de beugel voor 
het toetsenbord en druk deze daarna in zoals aangegeven bij "2". Een klikkend 
geluid geeft aan dat de kap goed is bevestigd. 

Fig. 18 Het toetsenbord monteren
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5. Aan de slag
In dit hoofdstuk laten we u stapsgewijs zien hoe u de pompen het snelst aan het 
draaien krijgt. 

We gaan uit van het volgende:

• de frequentieregelaar is op een wand of in een kast gemonteerd, volgens 
hoofdstuk 2.4 pagina 14. 

• de netvoedings- en motorkabels zijn aangesloten volgens hoofdstuk 3.1 
pagina 20.

• besturingskabels zijn aangesloten volgens hoofdstuk 3.2 pagina 24.

FlowDrive kan als een Standalone-eenheid (1 frequentieregelaar) of in een con-
figuratie Master-Follower (2 frequentieregelaars) werken. 

Delen

Hoofdstuk 5.1 - Het gebruik van de functietoetsen op het bedieningspaneel.

Hoofdstuk 5.2 - Algemene configuratie-instellingen, zoals taal- en 
motorinstellingen voor alle frequentieregelaars.

Hoofdstuk 5.3 - Configuratie voor Standalone/Master-frequentieregelaar.

Hoofdstuk 5.3.3 tot en met Hoofdstuk 5.3.6 - Configuratie van parameters 
voor niveauregeling voor de pompput.

Hoofdstuk 5.5 - Het starten van het systeem en ervoor zorgen dat alles goed is 
geconfigureerd.

Hoofdstuk 5.6- Het AutoTune-programma uitvoeren.

Hoofdstuk 5.7 - Aanvullende functies configureren
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5.1 Functietoetsen
De functietoetsen bedienen de menu’s en worden daarnaast gebruikt voor het 
programmeren en aflezen van alle menu-instellingen. 

ga naar onderliggend menuniveau of bevestig gewijzigde instelling

ga naar bovenliggend menuniveau of negeer gewijzigde instelling

ga naar volgend menu op hetzelfde niveau

ga naar vorig menu op hetzelfde niveau

verhoog waarde of wijzig keuze

verlaag waarde of wijzig keuze

- Wisselen tussen menu's in de toggle-lus 
- Schakelen tussen lokale en externe bediening 
- Het teken van een waarde wijzigen

ESC

NEXT
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5.1.1 De functietoetsen gebruiken

Fig. 19 Voorbeeld van menunavigatie bij invoeren van motorspanning

Voorbeeld:
Motorgegevens instellen.

Menu [100], Startvenster wordt bij het starten weergegeven.

1. Druk op  om het menu 200 Hoofdinstellingen weer te geven.
2. Druk op  en daarna twee keer op  om het menu [220], 

Motorgegevens, weer te geven.
3. Druk op  om menu [221] weer te geven en stel de motorspanning in.
4. Verander de waarde met de toetsen  en  . Bevestig met .

100 200 300

220

221

210

NEXT

ESC

NEXT

NEXT

NEXT
CG Drives & Automation, 01-6143-03R1 Aan de slag 41



Installatie en Aan de slag
5.1.2 Toggle lus

Fig. 20 Standaard-toggle-lus

De inbedrijfsstelling is vereenvoudigd door een voorgeprogrammeerde 
standaard-toggle-lus die kan worden gebruikt om tussen de parameters in deze 
handleiding te springen. Vaak moeten andere instellingen naast deze invoer-
punten ook worden geconfigureerd.

• [211] Language - Selecteer taal en voedingsspanning

• [3A11] Conf.andr.- Configuratie van frequentieregelaar (Standalone/Mas-
ter/Follower)

• [221] Motor Spann - Motorconfiguratie

• [341] Min Toeren - Configuratie van het toerental

• [3C13] Sensor min – Configuratie van de niveausensor

• [3A21] Overflow – Configuratie van niveaus (waar starten, stoppen met 
pompen) 

• [3A31] Niveau 1 – Configuratie reservoir

• [3A14] RuntijdSW – Runtijd na overflowschakelaar

• [21E] KopNaarFlw – Kopiëren naar follower

• [7411] Niveau put – Waarden inspecteren en werking testen

211

221

3A11

341

3C13

3A21

3A31

3A14

21E

7411
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5.2 Basisconfiguratie (alle frequentieregelaars)
De FlowDrive kan in twee standen werken; 

Afvalwater en algemene aandrijfmodus. 

In de afvalwatermodus is de frequentieregelaar geconfigureerd voor het regelen 
van het reservoirniveau en in de algemene aandrijfmodus gedraagt de frequen-
tieregelaar zich als een normale Emotron FDU-frequentieregelaar. Standaard is 
de frequentieregelaar geconfigureerd in de afvalwatermodus. In de rest van de 
verkorte handleiding wordt het configureren van deze modus beschreven.

Wanneer u de FlowDrive als een algemene frequentieregelaar wilt gebruiken, 
moet u parameter "[21C] Toep. Aand." instellen op "Generic" en de instructie-
handleiding en parameterlijst voor de FDU in het downloadgedeelte (bestand-
sarchief ) op www.emotron.com raadplegen. Houd er rekening mee dat de 
menu-indeling enigszins verschilt en dat sommige parameters een ander veldbu-
sadres hebben.

5.2.1 De netvoeding inschakelen
Nadat de netvoeding is ingeschakeld, draait de interne ventilator in de frequen-
tieregelaar gedurende 5 seconden (bij bouwvorm A3 draait de ventilator con-
tinu). Het bedieningspaneel gaat branden en de frequentieregelaar kan worden 
geconfigureerd. 

U kunt de instellingen wijzigen met de toetsen op het bedieningspaneel of via 
een programma voor externe toegang, zoals EmoSoftCom. Zie de software-
instructies voor meer informatie over het bedieningspaneel, EmoSoftCom en de 
menustructuur

5.2.2 Taal en voedingsspanning
Menu [100], Startvenster wordt bij het starten weergegeven.

1. Ga naar menu [211] of druk een keer op de toggle-toets; u gaat meteen naar 
menu '[211] Taal' – De voorkeurstaal instellen.

2. Navigeer nu naar “Mains supply voltage [21B]” en stel de voedingsspanning 
in op basis van de werkelijke voedingsspanning die voor de 
frequentieregelaar wordt gebruikt.
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5.2.3 De configuratie voor FlowDrive instellen
In de afvalwatermodus kan de frequentieregelaar als een Standalone-eenheid 
(met slechts één frequentieregelaar) of in een configuratie Master-Follower (met 
twee frequentieregelaars) werken. Selecteer de configuratie die op uw installatie 
van toepassing is:

Standalone-configuratie
1. Ga naar menu “[3A11] Conf.andr." of druk de toggle-toets opnieuw in om 

meteen naar menu [3A11] te gaan.
2. Controleer of "Conf.andr." is ingesteld op "Stand alone" (fabrieksinstelling). 

Wijzig de instelling naar "Stand alone" als dit nog niet is gebeurd.
3. Ga verder met "3.3 Standalone/ Master-configuratie".

Master-Follower-configuratie
1. Ga op de Follower-eenheid naar menu “[3A11] Conf.andr." of druk de 

toggle-toets opnieuw in om meteen naar menu [3A11] te gaan.
2. Stel "Conf.andr." in op "Follower". 

Hiermee hebt u de configuratie van de Follower-eenheid voltooid! Ga verder 
met het configureren van de Master-eenheid hieronder en kopieer 
vervolgens de gezamenlijke parameters zoals verderop in deze handleiding 
wordt beschreven. 
OPMERKING: Als u de parameter op "Follower" instelt, resulteert in een 
waarschuwing (knipperende rode driehoek op de PPU). De waarschuwing 
luidt "P2 Comm Err", te vinden in menu [722], en treedt op omdat er nog 
geen geconfigureerde Master-eenheid is om mee te communiceren.

3. Ga op de Master-eenheid naar menu “[3A11] Conf.andr." of druk de 
toggle-toets opnieuw in om meteen naar menu [3A11] te gaan.

4. Stel "Conf.andr." in op "Master".
5. Verzeker u ervan dat er geen enkele waarschuwing/fout actief is (driehoek op 

PPU mag niet knipperen of branden) op Master en Follower.
6. Ga verder met "5.3 Standalone/ Master-configuratie"
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5.3 Standalone/ Master-configuratie

5.3.1 De motorgegevens instellen
Ga naar menu [221] of druk een keer op de toggle-toets; u gaat meteen naar 
menu [221]. 
Voer de juiste motorgegevens voor de aangesloten motor in. U kunt instellingen 
wijzigen met de toetsen van het bedieningspaneel. Zie de software-instructies 
voor meer informatie over het bedieningspaneel en de menustructuur.

1. Stel motorspanning in [221].
2. Stel motorfrequentie in [222].
3. Stel motorvermogen in [223].
4. Stel motorstroom in [224].
5. Stel motortoerental in [225].
6. Stel arbeidsfactor (cos ϕ) in [227].

OPMERKING: Zorg dat "5.2 Basisconfiguratie (alle frequentieregelaars)" 
is voltooid voordat u hier verder gaat.

Opmerking: Gebruiker met motoren van 60 Hz moeten de waarden 
veranderen in menu's: 
"Spoelsnelh. [3B12]" & “Trgl.toer [3B34]” van 50 tot 60 Hz.
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5.3.2 Minimale frequentie
Ga naar "[341] Min frequency" of druk de toggle-toets opnieuw in om de min-
imaal toegestane frequentie meteen in te vullen.

[341] Min frequency 
De minimale frequentie is standaard ingesteld op de nominale motorfrequentie 
en moet door de gebruiker worden gewijzigd. Meestal is 70% van de nominale 
motorfrequentie een goede waarde om mee te beginnen. Dus 35 Hz bij een 
nominale motorfrequentie van 50 Hz. Dit is laag genoeg voor het vinden van 
het maximumrendement en hoog genoeg voor voldoende stroming van de 
pomp. Stel de waarde naar boven bij als de standaardwaarde te laag is om de 
nominale aanvoer bij te houden.

5.3.3 Configuratie van de niveausensor
De niveausensor die is aangesloten op de 'Stand-alone'- of Master-eenheid moet 
worden geconfigureerd op basis van het type en de plaatsing. ga naar menu 
[3C13] of druk op de toggle-toets.

1. “[3C13] Sensor min” 
Dit is de configuratie waarbij het niveau in meters het minimale analoge 
signaal voor het niveau, in meters, vanaf de sensor aangeeft. Meestal is dit 0 
voor een druksensor onderin de pompput. Druk op  om verder te gaan.

2. “[3C14] Sensor max” 
Dit is de configuratie waarbij het niveau in meters het maximale analoge 
signaal vanaf de sensor aangeeft. Deze gegevens zijn afhankelijk van de 
sensor, maar vaak worden er sensoren met een bereik van 5 of 10 meter 
gebruikt.

Zie ook Afb. 21, pagina 48.

Met betrekking tot de zee advansed funktions Raadpleeg dan The Softvare 
instruktion handleiding.

NEXT
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5.3.4 Niveaus voor de pompput instellen 
Stel de gewenste niveaus in voor acties die moeten worden genomen (de 
pompen starten en stoppen), zie Afb. 21, pagina 48. 

Ga naar menu [3A21] of druk weer op de toggle-toets en stel het volgende in.

1. Niveau voor "[3A21]Overflow" waarbij het alarm voor overflow wordt 
geactiveerd. Druk op  om verder te gaan.

2. Niveau voor "[3A22] Startniveau" waarbij de pomp wordt gestart. Druk op 
 om verder te gaan.

3. Niveau voor "[3A23] Stopniveau" waarbij de pomp wordt gestopt. Druk op 
 om verder te gaan.

Opmerking: het niveau voor overflow moet hoger zijn dan het 
startniveau en dat moet weer hoger zijn dan het stopniveau.  
Over het algemeen moet het overflowniveau iets lager worden ingesteld 
dan het niveau van de overflowschakelaar (als die is geïnstalleerd); zie 
Afb. 21.

NEXT

NEXT

NEXT
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5.3.5 De geometrie voor het reservoir instellen
De instellingen voor de geometrie van het reservoir zijn essentieel voor het 
AutoTune-programma en het schatten van de stroming. Voer de waarden zo 
precies mogelijk in; wanneer u dat niet doet, krijgt u onnauwkeurige metingen. 
Ga naar menu “[3A31] Niveau 1” of druk op de toggle-toets.

Begin bij het onderste niveau (niveau 1) en stel een bijbehorend gebied in voor 
elke verandering van vorm in het reservoir. U kunt 5 niveaus en gebieden 
gebruiken. Gebruik zo veel als nodig; niet-gebruikte niveaus/gebieden moeten 
op 0/uit worden ingesteld.  
Laatst gedefinieerd niveau is geëxtrapoleerd, dus in een gelijkmatige pompput is 
slechts één niveau/gebied vereist.

Niveau 1[3A31] Gebied 1[3A32] 
Niveau 2[3A33] Gebied 2[3A34] 
Niveau 3[3A35] Gebied 3[3A36] 
Niveau 4[3A37] Gebied 4[3A38] 
Niveau 5[3A39] Gebied 5[3A3A] 

Fig. 21 Gebieden en niveaus pompput, voorbeelden.

P1 P2[3A31]Niveau 1 / 

[3A33]Niveau 2 / 

[3A35]Niveau 3 /

[3A22]Startniveau

[3A23]Stopniveau

[3A21]Overflow Niveau

Berekening gebied:

r

A

B

r = diameter/2

Niveauschakelaar 
(optioneel)overflow

 [3A36]Gebied 3

[3A34]Gebied 2

[3A32]Gebied 1
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Voorbeeld met rond reservoir:
Niveau = X m, 

Gebied = π r2

Niveau 1 = 0 m 
Gebied 1 = Radius is 0,60 m, gebied 1 wordt berekend als:

π 0,602 = 1,13m2

Niveau 2 = 0,50 m, 

Gebied 2 = Radius is 0,60 m, gebied 2 wordt berekend als:  
π 0,602 = 1,13m2

Niveau 3 = 0,60 m 
Gebied 3 = Radius is 0,90 m, gebied 3 wordt berekend als:  
 π 0,902 = 2,54 m2

Voorbeeld met rechthoekig reservoir:
Niveau = X m, 

Gebied = A x B m2

Niveau 1: 0 m 
Gebied 1: A = 1,20 m, B = 0,50 m, gebied 1 wordt berekend als: 
1,20 x 0,50 = 0,60 m2

Niveau 2 = 0,50 m, 

Gebied 2: A = 1,20 m, B = 0,50 m, gebied 2 wordt berekend als: 
1,20 x 0,50 = 0,60 m2

Niveau 3 = 0,60 m 
Gebied 3: A = 1,80 m, B = 0,50 m, gebied 3 wordt berekend als: 
1,80 x 0,50 = 0,90 m2
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Voorbeelden van vormen en niveaus voor de pompput
Hieronder staan voorbeelden van de verschillende vereiste vormen en niveaus 
voor de pompput.

Fig. 22 Bij een gelijkmatige vorm is slechts één niveau/gebied vereist omdat het 
gebied hetzelfde is. 

Fig. 23 Met deze vorm zijn 4 niveaus en gebieden vereist.

P1 P2[3A31]Niveau 1

[3A22]

[3A23]

[3A32]Gebied 1

Stopniveau

Startniveau

P1 P2[3A31]Niveau 1

[3A33]Niveau 2

[3A35]Niveau 3

[3A37]Niveau 4

[3A22]

[3A23]Stopniveau

Startniveau

[3A38]Gebied 4

 [3A36]Gebied 3

[3A32]Gebied 1

[3A34]Gebied 2
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5.3.6 Runtijd niveauschakelaar overflow
Als er op de digitale ingang van een Master- of Follower-eenheid een 
overflowschakelaar is aangesloten (niet te verwarren met "[3A21] Overflow"-
niveau) kan het nuttig zijn om de minimale runtijd voor een geactiveerde 
niveauschakelaar voor overflow te wijzigen. De standaardinstelling is 0 minuten; 
dit betekent alleen werken na activering.

[3A14] RuntijdSW 
Duur van de runtijd in minuten nadat de overflowschakelaar is geactiveerd.

5.4 Kopiëren naar follower
In geval van een Master-Follower-systeem is het nu tijd om parameters naar de 
follower te kopiëren. Sla dit gedeelte over bij een "Standalone"-systeem.

Ga naar menu "[21E] KopNaarFlw" of druk op de toggle-toets.

1. Zorg dat de frequentieregelaar(s) in de stopmodus staat/staan.

2. Stel in op "Copy" en druk op Enter.

3. Controleer of "Done" na enige tijd wordt weergegeven.
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5.5 Test run
De configuratie is voltooid; nu moet u testen of alles goed werkt.

Niveau put
Het niveau van de pompput wordt weergegeven in menu "[7411] Niveau put" 
(en standaard als eerste rij in menu [100]). 

Ga naar menu “[7411] Niveau put" of druk op de toggle-toets en zorg dat het 
weergegeven huidige waterniveau in de pompput overeenkomt met het 
werkelijke niveau in de pompput.

Schakelaar Auto/Uit/Handmatig
Zorg dat de externe schakelaars Auto/Uit/Handmatig juist zijn geconfigureerd 
en aangesloten zoals beschreven in de ::FLD Hardware.

1. Zet beide schakelaars in de stand “Uit”.

2. Ga naar menu “[746] Pompmodus” op de Master-frequentieregelaar. In dit 
menu staat de stand voor de schakelaars.

3. Zorg dat in dit menu bij beide pompen "Uit" wordt aangegeven.  
Als "Uit" niet wordt aangegeven voor beide schakelaars, zorg dat de 
schakelaars in de juiste stand staan en goed zijn aangesloten. Controleer ook 
de configuratie in menu '[52X] DigIn X' waarbij X het nummer van de 
digitale ingang is.

4. Zet de schakelaar Auto/Uit/Handmatig op Handmatig voor een van de 
pompen. De betreffende pomp moet starten en '[746] Pump mode' moet 
wijzigen in 'Manual' voor de betreffende pomp (de andere pomp moet op 
'Off' blijven staan). Test beide pompen. Zet beide schakelaars terug naar 
'Off'.

5. Wijzig beide schakelaars naar de stand Auto. 

6. "[746] Pompmodus" moet veranderen in de modus "Auto".

De werking voor 'Auto mode' controleren
In de pompmodus "Auto" moet de pomp starten als "[7411] Niveau put" het 
niveau van "[7412] Act strtNiv" heeft bereikt (deze waarde moet identiek zijn 
aan de ingestelde waarde in "[3A22] Startniveau", tenzij "[3B2] Start niv ?" is 
ingesteld). Houd in de gaten hoe het niveau daalt en of de pomp stopt wanneer 
"[7411] Niveau put" onder het niveau van "[3A23] Stopniveau" komt.
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5.6 Het "AutoTune"-programma inschakelen om 
het energieverbruik te optimaliseren

Wanneer er wordt geconstateerd dat de FlowDrive goed draait, in de modus 
Auto zoals eerder beschreven, dan kan het "AutoTune"-programma worden 
gestart. Dit meet de referentie-afvoer en zoekt het beste efficiëntiepunt. 
Daarnaast kan het AutoTune-programma de belastingsmonitor configureren 
voor het detecteren van verstopte pompen.

Belastingsmonitor
Bepaal of de belastingsmonitor tijdens het AutoTune moet worden 
geconfigureerd. De belastingsmonitor moet worden geconfigureerd om over-/
onderbelasting van de pompen bij normaal gebruik te detecteren, dus detecteren 
of er een verstopping in de pomp zit. De parameter "LstMonTune [3A42]" stelt 
in of de verschillende normale belastingen moeten worden gemeten aan het 
begin van het "AutoTune"-programma.  
"Om het voor de belastingsmonitor mogelijk te maken om een verstopte pomp 
automatisch te reinigen, moet pompreiniging zijn toegestaan (zie "5.7.3 
Reiniging van de pomp")." 
De configuratie voor belastingsmonitor wordt uitgevoerd door de normale 
belasting bij verschillende frequenties te meten. Dit heeft geen echte impact op 
de berekening van stromen of energie / volume, maar moet worden uitgevoerd 
om te detecteren of de pompbelasting toeneemt tijdens normaal gebruik.

• Ga naar menu [3A42]. 
"[3A42] LstMonTune" – Stel in op "Yes" als de belastingsmonitor tijdens 
het AutoTune-programma moet worden geconfigureerd.

AutoTune programma starten
Het AutoTune-programma voert talloze metingen uit; dit kan enkele uren tot 
dagen duren. Als pompreiniging is toegestaan, zal het programma starten met 
het reinigen van de pompen, zodat de pompen gereinigd zijn voordat met de 
metingen wordt begonnen. Daarna volgt de tuning van de belastingsmotor als 
dit in ingeschakeld en tot slot volgen de stroom- en efficiëntiemetingen. Tijdens 
de stroom- en efficiëntiemetingen gebruikt de FlowDrive een klein start-/
stopinterval net iets onder het normale startniveau. 

Het programma AutoTune voert "[3A43] Mnst BEP" uit van metingen bij elke 
frequentie. Maar als een monstermeting wordt beschouwd als onjuist 
(bijvoorbeeld wanneer de instroom te veel is gewijzigd of te hoog is), dan wordt 
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de meting gelost en opnieuw uitgevoerd. De voortgang van het AutoTune-
programma wordt in menu "[752] Voortg. BEP" weergegeven als percentage. 
Na voltooiing toont "[751] Status BEP" de melding "Finished". Onder 
bepaalde omstandigheden (te veel onjuiste metingen achter elkaar) wordt het 
programma AUtoTune afgebroken. In dat geval toont menu "[751] Status BEP" 
de melding "Aborted" en wordt de reden voor het afbreken weergegeven in 
"[7531] AbortReason".

Na voltooiing of bij afbreken gaat de frequentieregelaar automatisch naar de 
normale draaistand.

• Ga naar menu [3A41]. 
'[3A41] Start AutoT' – Instellen op 'Start' om het programma Auto Tune te 
starten

De voortgang wordt in menu "[752] Voortg. BEP" weergegeven als percentage. 
Na voltooiing is het resultaat in de volgende parameters te zien: 
"[349] BEP Speed" – De frequentie waarbij de pomp het meest efficiënt werkt. 
"[94X] Stroomlog 1P" – Log van afvoer en energiegegevens voor een pomp bij 
verschillende frequenties. 
"[95X] Stroomlog 2P" – Log van stroming en energiegegevens voor twee 
pompen bij verschillende frequenties". 
"[41CX] Load Curve" – Als de belastingsmonitor is geconfigureerd, staan de 
belastingsgegevens bij verschillende frequenties hier.
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5.7 Configuratie van aanvullende functies 
(optioneel)

Hier volgt een overzicht van een aantal aanvullende functies die in de FlowDrive 
zijn geïntegreerd. Meer informatie vindt u in the Software instruction

5.7.1 Spoel. start
Functie waarbij altijd wordt versneld naar maximaal toerental zodat slib en 
afzettingen bewegen. Spoeltijd en -frequentie kunnen worden geconfigureerd in 
de menu's voor [3B1X]. Deze functie is standaard ingeschakeld.

5.7.2 Willekeurig startniveau
Voorkom de opbouw van resten op startniveau op de wand van de pompput 
door een willekeurig startpunt voor de pompen in te stellen. Standaard is een 
willekeurig startniveau uitgeschakeld.

Activeer deze functie door het startniveau in “[3B2]Start lvl " in te stellen; 
standaard is dit ingesteld op uit.

“[3B2] Start lvl  “– Stel de gewenste variatie in meters in.

Voorbeeld
Startniveau is ingesteld op: 1,5 meter 
Startniveau  is ingesteld op: 0,4m 
Het werkelijke startniveau wordt dan willekeurig ingesteld op 1,1 tot 1,5 m. 
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5.7.3 Reiniging van de pomp
Bij reiniging van de pomp draait de pomp in een specifiek patroon vooruit en 
achteruit om vuil uit de pomp te verwijderen. Standaard is deze functie 
uitgeschakeld, omdat niet alle pompen in omgekeerde richting kunnen werken.

“[3B31] Act.PompRng"  
Stel in op "Yes" om pompreiniging toe te staan. 
“[3B36] ReinKopp" 
Stel het maximaal toegestane reinigingskoppel in. Er is bij het reinigen vaak 
extra koppel nodig ten opzichte van normale bedrijfsomstandigheden. Als deze 
parameter is ingesteld, bedraagt het maximale koppel tijden het reinigen de 
maximum waarde van "[3B36] ReinKopp" en "[351] Max Koppel".

5.7.4 Reiniging van de pompput
Deze functie helpt om in de pompput verzamelde resten te verwijderen. Bij het 
reinigen van de pompput wordt de put geleegd door de geselecteerde pomp(en) 
onder het normale stopniveau te laten draaien totdat ze lucht opzuigen. Het 
stoppunt wordt bepaald op basis van de afname in de belasting wanneer de 
pomp lucht begint op te zuigen.

OPMERKING: Bij het reinigen van de pompen worden ze omgekeerd. Vraag 
bij de pompfabrikant na of de aangesloten pomp in de omgekeerde 
richting kan werken.

OPMERKING 1: Wanneer pompen onder hun normale stopniveau draaien, 
kunnen ze oververhit raken.

OPMERKING 2: Bij sommige installaties kunnen er problemen ontstaan als 
er lucht in de pomp/leidingen wordt gezongen (gewoonlijk in droge 
configuraties).

OPMERKING 3: Het belastingsafnamepercentage ([3B43] Uit Koppel Δ), 
d.w.z. het stoppunt, moet worden geconfigureerd en getest voor een 
optimale werking.
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5.7.5 Reiniging van de leidingen
Bij de functie voor reiniging van de leidingen wordt de maximale stroming zo 
lang mogelijk gegeneerd zodat losse resten uit de leidingen worden verwijderd. 
Reiniging van de leidingen kan op elk moment worden geactiveerd en dit wordt 
uitgevoerd zodra het startniveau is bereikt (volle pompput).
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6. Opties
De standaard beschikbare opties worden hier kort beschreven. Sommige opties 
hebben een eigen gebruiksaanwijzing of installatiehandleiding. Neem voor meer 
informatie contact op met uw leverancier. Zie ook de technische catalogus voor 
Emotron FlowDrive voor meer informatie.

6.1 EmoSoftCom
EmoSoftCom is optionele software voor een computer. Het kan ook worden 
gebruikt om parameterinstellingen van de frequentieregelaar naar de pc te laden 
voor afdrukken enz. Vastleggen kan in de oscilloscoopmodus. Neem voor meer 
informatie contact op met de verkoopafdeling van CG Drives & Automation.

6.2 I/O-print

Elke I/O-optieprint 2.0 heeft drie extra relaisuitgangen en drie extra geïsoleerde 
digitale ingangen (24 V). De I/O-kaart werkt in combinatie met de pomp/
ventilatorregeling, maar kan ook gebruikt worden als een afzonderlijke optie. 
Maximaal 2 I/O-kaarten mogelijk. Deze optie wordt beschreven in een 
afzonderlijke handleiding. 

6.3 RS232/485

De RS232/485-optieprint voor seriële communicatie wordt in een afzonderlijk 
handleiding beschreven. De interface is voorzien van een gegalvaniseerde 
isolatie.

Bestelnummer Beschrijving

01-6070-01 I/O-optieprint 2.0 (micro)

Bestelnummer Beschrijving

01-6070-07 RS232/485-2Y (micro) optieprint
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6.4 PTC/RTC

De optieprint PTC /RTC is een gecombineerde optieprint voor:

• aansluiting van motorthermistoren, zoals beschreven in een afzonderlijk 
handleiding.

• Met de RTC-Realtime-klokfunctie kunnen functies op een gewenste datum, 
tijd of weekdag worden gestart, zoals reiniging van de pompput of leidingen.

6.5 Seriële communicatie en veldbus

Voor communicatie met de frequentieregelaar zijn er verschillende optieprints 
voor communicatie. Er zijn verschillende opties voor veldbuscommunicatie en 
er is één optie voor seriële communicatie bij de galvanisch geïsoleerde RS232- of 
RS485-interface.

Bestelnummer Beschrijving

01-6070-08 PTC/RTC-2Y (micro) optieprint

Bestelnummer Beschrijving

01-6070-04 RS232/485

01-6070-05 Profibus DP

01-6070-06 DeviceNet

01-6070-09 Modbus/TCP, Industrieel Ethernet

01-6070-14 Modbus/TCP, met twee poorten - M12 Industrieel Ethernet

01-6070-10 EtherCAT, Industrieel Ethernet

01-6070-11 Profinet IO, Industrieel Ethernet met één poort

01-6070-12 Profinet IO, Industrieel Ethernet met twee poorten

01-6070-13 Ethernet/IP, industrieel Ethernet met twee poorten
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6.6 Stand-byvoedingsoptie

De stand-byvoedingsoptie biedt de mogelijkheid om het communicatiesysteem 
in bedrijf te houden zonder dat de 3-fase netvoeding is aangesloten. Een 
voordeel hiervan is dat het systeem zonder netvoeding kan worden ingesteld. De 
optie dient ook als back-up voor communicatiestoringen als de netvoeding 
uitvalt.

De stand-byvoedingsoptie wordt gevoed met een externe  
±10 % 24 VDC beschermd door een trage zekering van 2 A, vanuit een dubbel 
geïsoleerde transformator. De aansluitklemmen - en + zijn polariteitafhankelijk.

6.7 SafeStop-optie

Voor een SafeStop-configuratie conform EN-IEC 62061:2005 SIL 2 en EN-
ISO 13849-1:2006 dienen de volgende drie acties te worden uitgevoerd:

1. Blokkeren van triggersignalen met veiligheidsrelais K1 (via SafeStop-optie-
print).

2. Vrijgave ingang van frequentieregelaar besturen (via de normale I/O en bes-
turingssignalen van de frequentieregelaar).

Bestelnummer Beschrijving

01-6070-00 Set stand-byvoeding voor namontage.

Aansluitkl
em

Naam Functie Specificatie

- 0 V Externe hoofdvoeding 
frequentieregelaar onafhankelijk, 
voedingsspanning voor regel- en 
communicatiecircuits

24 VDC ±10 %  
Dubbel geïsoleerd

+ +24 V

Bestelnummer Beschrijving

01-6070-02 SafeStop-2Y (micro)-optieprint
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3. Vermogensuitgangstrappen (status controle en feedback van stuurcircuits en 
IGBT's).

De frequentieregelaar kan de motor alleen aansturen en laten draaien als de 
volgende signalen actief zijn:

• "Inhibit"-ingang, klemmen 1 (DC+) en 2 (DC-) op de SafeStop-optieprint 
moet actief worden gemaakt door aansluiting van 24 VDC om de voedingss-
panning voor de drivercircuits van de stroomgeleiders via veiligheidsrelais 
K1 veilig te stellen. Zie ook Afb. 25.

• Hoog signaal op de digitale ingang, bijvoorbeeld klem 10 in Afb. 25, die op 
"Enable" is ingesteld. Raadpleeg voor het instellen van de digitale ingang 
verwijzen wij u naar de software instructie. 

Deze twee signalen moeten worden gecombineerd en worden gebruikt om de 
uitgang van de frequentieregelaar te activeren en het mogelijk te maken om een 
SafeStop-toestand te activeren.

Als de "SafeStop"-toestand wordt gerealiseerd met behulp van deze twee 
verschillende methodes, die afzonderlijk worden geregeld, zorgt dit 
veiligheidscircuit ervoor dat de motor niet gaat draaien omdat:

• Het 24 VDC-signaal wordt losgekoppeld van de ingang "Inhibit", klemmen 
1 en 2, veiligheidsrelais K1 wordt uitgeschakeld. 

De voedingsspanning naar de drivercircuits van de uitgangstrappen wordt 
uitgeschakeld. Hierdoor worden de triggerpulsen naar de uitgangstrappen 
geblokkeerd. 

• De triggerpulsen vanaf de controlprint worden uitgeschakeld.

Het Enable-signaal wordt bewaakt door het regelcircuit, dat de informatie 
doorgeeft aan het PWM-gedeelte van de controlprint. 

Om zeker te stellen dat veiligheidsrelais K1 is uitgeschakeld, moet dit extern 
worden bewaakt om er zeker van te zijn dat dit relais niet heeft geweigerd. De 
SafeStop-optieprint beschikt over een  
feedbacksignaal hiervoor via een tweede, geforceerd geschakeld veiligheidsrelais 
K2, dat wordt ingeschakeld als een detectiecircuit heeft bevestigd dat de 

OPMERKING: De "SafeStop"- toestand conform EN-IEC 62061:2005 SIL 2 
en EN-ISO 13849-1:2006 is alleen mogelijk door de ingangen "Inhibit" en 
"Enable" beide te activeren.
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voedingsspanning naar de drivercircuits is uitgeschakeld. Zie Tabel 13 voor de 
contactaansluitingen. 

Voor het bewaken van de "Enable"-functie kan de keuze "RUN" op een digitale 
uitgang worden gebruikt. Raadpleeg Menu [540] in het Software-instructies 
voor het instellen van een digitale ingang, bijvoorbeeld aansluitklem 20 in het 
voorbeeld Afb. 25.

Als de "Inhibit"-ingang wordt gedeactiveerd, geeft de frequentieregelaar-display 
een knipperende "SST"-indicatie weer in sectie D  
(linksonder) en gaat de rode trip-led op het bedieningspaneel knipperen.

Doe het volgende om de normale werking te hervatten:

• "Inhibit"-ingang vrijgeven; 24 VDC (hoog) naar klemmen 1 en 2.

• Een STOP-signaal geven aan de frequentieregelaar volgens het ingestelde 
Run/Stop-signaal in menu [215].

• Een Run-commando geven volgens het ingestelde Run/Stop-signaal in 
menu [215].

OPMERKING: De methode voor het genereren van een STOP-commando is 
afhankelijk van de gemaakte keuzes in Startsignaal Niveau/Flank [21A] en 
het gebruik van een afzonderlijke Stop-ingang via digitale ingang.

WAARSCHUWING! 
De SafeStop-functie mag nooit worden gebruikt voor elektrische 
onderhoudswerkzaamheden. Voor elektrische 
onderhoudswerkzaamheden moet de frequentieregelaar altijd 
worden afgekoppeld van de voedingsspanning.
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Fig. 24 Aansluiting van SafeStop-optie.
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Fig. 25 SafeStop-aansluiting

Table 13 Specificatie van SafeStop-optieprint

X1-
pen

Naam Functie Specificatie

1 Inhibit + Drivercircuits van stroomgeleiders 
blokkeren

DC 24 V (20–30 V)
2 Inhibit - 

3
NO contac-
trelais K2 Feedback, bevestiging van geac-

tiveerde blokkering (inhibit)
48 VDC/ 30 VAC/2 A

4
P contact-
relais K2

5 GND Voedingsaarde

6 +24 VDC 
Voedingsspanning, alleen voor bedi-
ening Inhibit-ingang.

+24 VDC, 50 mA

SafeStop

+5 V

+24 VDC

K1

K2

Powerboard

PWMRegelaarDigIn

DigOut

Enable

Stop
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6.8 EMC-filter van klasse C2
EMC-filter conform EN61800-3:2004 klasse C2 – beperkte distributie 1e 
omgeving.  
Meer informatie vindt u in de "Technische catalogus voor frequentieregelaars".

Opmerking: EMC-filter conform klasse C3 - 2e omgeving standaard 
meegeleverd in alle regelaareenheden

6.9 Overige opties
De volgende opties zijn ook verkrijgbaar; meer informatie over deze opties vindt 
u in de "Technische catalogus voor frequentieregelaars".

Overspanningsbegrenzer

Sinusfilters

'Common mode'-filter

Remweerstanden
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7. Menulijst 
Op onze website staat in de downloadrubriek een lijst met "Communicatie-
informatie" en een lijst waarin u informatie over Parametersets kunt noteren. 

Sommige menu's zijn grijs gemarkeerd, zie hieronder. Deze menu's worden 
"Geavanceerde menu's genoemd:

Houd de toetsen  en  3 seconden ingedrukt om de geavanceerde menu's 
te openen. U kunt ook naar menu “[21D] MenuMode” gaan en FLD Advanced 
selecteren. 

3A24 BEP start Nee

Fabrieksinstelling Klant 

100 Startvenster

110 1e regel Niveau put

120 2e Regel Frequentie

200 Hoofdinst

210 Bedrijf

211 Taal English

212 Kies Motor M1

213 AandrijfMode V/Hz

214 Ref Signaal Flow ctrl

215 Run/Stp Sgnl Flow ctrl

216 Reset Sgnl Kle+Tst+Comm

218 Code blokk? 0

219 Rotatie R+L

21A Niveau/Flank Niveau

21B Netspanning Niet gespecificeerd

21C Drive Appl. Afval water

21D MenuMode Basis

21E KopNaarFlw Uit

21F AutoToggMenu

21F1 StartVertra 0s

21F2 Toggletijd 5s

220 Motor Data

221 Motor Spann UNOM V

222 Motor Freq 50 Hz

223 Motor Verm (PNOM) kW

224 Motor Stroom (IMOT) A
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225 Motor RPM (nMOT) rpm

226 Motor Polen 4

227 Motor Cosϕ CosφNOM

228 Motor Vent Eigen

229 Motor ID-Run Uit

22A Geluid F

22E Motor PWM

22E1
PWM F-scha-
kelaar

3,00 kHz

22E2 PWM-modus Standaard

22E3 PWM Random Uit

22H Fasevolgorde Normaal

230 Mot beveilig

231 Mot I2t Type Trip

232 Mot I2t I 100%

233 Mot I2t Tijd 60s

234 Therm Beveil Uit

235 Motor Klasse F 140°C

236 PT100 Ingang PT100 1+2+3

237 Motor PTC Uit

240 Set Keuze

241 Kies Set A

242 Kopieer Set A>B

243 Fabriek> Set A

244 Kopie>BP Geen Kopie

245 Laden uit BP Geen Kopie

250 Autoreset

251 Aantal Trips 10

252 Overtemp Uit

253 Overspann D Uit

254 Overspann G Uit

255 Overspann 6s

256 Motor los Uit

257 Rotor vast Uit

258 Inv Fout Uit

259 Onderspann. 6s

25A Motor I2t 60s

25B Motor I2t TT Trip
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25C PT100 Uit

25D PT100 TT Trip

25E PTC Uit

25F PTC TT Trip

25G Ext Trip Uit

25H Ext Trip TT Trip

25I Comm Fout Uit

25J Comm Fout TT Trip

25K Min Alarm Uit

25L Min Alarm TT Trip

25M Max Alarm Uit

25N Max Alarm TT Trip

25O Overstroom F Uit

25Q Over Toeren Uit

25R Ext Mot Temp Uit

25S Ext Mot TT Trip

25T LC niveau Uit

25U LC niveau TT Trip

260 Serial Com

261 Comm Type RS232/485

262 RS232/485

2621 Baudrate 38400

2622 Adres 1

263 Veldbus

2631 Adres 62

2632 PrData Mode Basis

2633 Read/Write RW

2634 AddPrValues 0

264 Comm Fault

2641 ComFlt Mode Uit

2642 CommFt Tijd 0,5 s

265 Ethernet

2651 IP-adres 0.0.0.0

2652 MAC Address 000000000000

2653 Subnet Mask 0.0.0.0

2654 Gateway 0.0.0.0

2655 DHCP Uit
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266 FB Signaal

2661 FB Sign. 1 0

2662 FB Signaal 2 0

2663 FB Signaal 3 0

2664 FB Signaal 4 0

2665 FB Signaal 5 0

2666 FB Signaal 6 0

2667 FB Signaal 7 0

2668 FB Signaal 8 0

2669 FB Signaal 9 0

266A FB Sign. 10 0

266B FB Sign. 11 0

266C FB Sign. 12 0

266D FB Sign. 13 0

266E FB Sign. 14 0

266F FB Sign. 15 0

266G FB Sign. 16 0

269 FB Status

300 Proces

3A0 Niveau Ctrl

3A1 Config modus

3A11 Conf. aandr. Stand-alone

3A12 Start sel. Run Tijd

3A13 Leeg tijd 240min

3A14 RuntijdSW 0min

3A2 Config. niv.

3A21 Overflow 0

3A22 Startniveau 0

3A23 Stopniveau 0

3A24 BEP start 0

3A25 BEP stop 0

3A26 PreOverFlow 0

3A3 Put Geometrie

3A31 Niveau 1 0

3A32 Gebied 1 Uit

3A33 Niveau 2 0

3A34 Gebied 2 Uit

3A35 Niveau 3 0
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3A36 Gebied 3 Uit

3A37 Niveau 4 0

3A38 Gebied 4 Uit

3A39 Niveau 5 0

3A3A Gebied 5 Uit

3A4 Autotune

3A41 Start AutoT Uit

3A42 LstMonTune Ja

3A43 Monsters BEP 5

3A44 Stap BEP 2 Hz

3A45 Meettype Uit

3B0 Functies

3B1 Spoel. start

3B11 Spoeltijd 10s

3B12 Spoelsnelh. 50 Hz

3B2 Start niv Uit

3B3 PompRng

3B31 Act.PompRng Nee

3B32 KrachtPompCl Uit

3B33 PompCperiod Uit

3B34 Trgl.toer. 50 Hz

3B35 Terugl.tijd 10s

3B36 ReinKopp Uit

3B3A PC interval Uit

3B3B PCstartDatum 2015-01-01

3B3C PCstartTijd Uit

3B4 PutReiniging

3B41 Act.PutRng Uit

3B42 ForcePutCl Nee

3B43 Uit Koppel 50%

3B44 Time-out 10 min

3B45 PutCPer Uit

3B4A Herh.Interv 0 dagen

3B4B SCstartDatum 2015-01-01

3B4C SCstartTijd 00:00:00

3B5 LeidingRng

3B51 ForceLeidC Nee

3B52 LeidCperiod Uit
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3B6 LastMonitor

3B61 LstMonTune Not Done

3C0 Sensoren

3C1 Niveausensor

3C11 Niveau-eh m

3C12 Gebr.eenheid 0

3C13 Sensor min 0

3C14 Sensor max 10

3C15 Ratio Lineair

3C2 Stroomsensor

3C21 Stroomeh Uit

3C23 Stroom Min 0

3C24 Stroom Max 1000

3C25 Ratio Lineair

330 Start/Stop

331 Acc Tijd 4s

332 Dec Tijd 4s

335 Acc>Min rpm 4s

336 Dec<Min rpm 4s

337 Acc Helling Lineair

338 Dec Helling Lineair

339 Start Mode Snel

340 Toerental

341 Min Toeren 50 Hz

343 Max Toeren Sync-toerental

349 BEP Speed 0 Hz

350 Koppels

351 Max Koppel 120%

352 IxR Comp Uit

353 IxR Comp Eig 0%

354 Flux Optim Uit

355 MaxVermogen Uit

370 RPM CtrlPI

371 RPM PI Auto Uit

372 RPM P Verst. 5

373 RPM I Tijd 0,14s

400 Monitor/Prot

410 Last Monitor
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411 Kies Alarm Uit

412 Alarm trip Uit

413 HellingAlarm Uit

414 Startvertr. 5s

415 Last Type Lastcurve

416 Max Alarm

4161 MaxAlarmMar 30%

4162 MaxAlrmVert 10s

417 Max Vooralarm

4171 MaxVrAlrMar 20%

4172 MaxVrAlrVrt 5s

418 Min Vooralarm

4181 MinVrAlrMar 20%

4182 MinVrAlrVrt 5s

419 Min Alarm

4191 MinAlarm Mar 30%

4192 MinAlrmVert 10s

41A Autoset Alrm Nee

41B Normaal Last 100%

41C Lastcurve

41C1 Lastcurve 1 0 rpm 100 %

41C2 Lastcurve 2 0 rpm 100 %

41C3 Lastcurve 3 0 rpm 100 %

41C4 Lastcurve 4 0 rpm 100 %

41C5 Lastcurve 5 0 rpm 100 %

41C6 Lastcurve 6 0 rpm 100 %

41C7 Lastcurve 7 0 rpm 100 %

41C8 Lastcurve 8 0 rpm 100 %

41C9 Lastcurve 9 0 rpm 100 %

420 ProcesBeveil

421 Netonderbr Aan

422 Rotor Vast Uit

423 Motor los Uit

424 OverVolt Ctl Aan

425 Overstr.Pol Hoog

426 Sensor verl. Uit

430 Person. bev.

431 VoorAlarm 30 min
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432 Alarm 5min

440 Trips gebr.

441 Trip 1 gebr.

4411 Actie 1 Geen actie

4412 Vertraging1 0s

4413 ActiefBel.1 Hoog

4414 Autoreset 1 Uit

4415 Naam trip 1 Gebr. gedef.

4416 TekstTrip 1 Trip 1 gebr.

442 Trip 2 gebr.

4421 Actie 2 Geen actie

4422 Vertraging2 0s

4423 ActiefBel.2 Hoog

4424 Autoreset 2 Uit

4425 Naam trip 2 Gebr. gedef.

4426 TekstTrip 2 Trip 2 gebr.

443 Trip 3 gebr.

4431 Actie 3 Geen actie

4432 Vertraging3 0s

4433 ActiefBel.3 Hoog

4434 Autoreset 3 Uit

4435 Naam trip 3 Gebr. gedef.

4436 TekstTrip 3 Trip 3 gebr.

444 Trip 4 gebr.

4441 Actie 4 Geen actie

4442 Vertraging4 0s

4443 ActiefBel.4 Hoog

4444 Autoreset 4 Uit

4445 Naam trip 4 Gebr. gedef.

4446 TekstTrip 4 Trip 4 gebr.

500 I/O

510 An ingangen

511 AnIn1 Funct Niveausensor

512 AnIn1 Setup 4-20 mA

513 AnIn1 Advan

5131 AnIn1 Min 4 mA

5132 AnIn1 Max 20,00 mA

5133 AnIn1 Bipol 20,00 mA
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5134 AnIn1 FcMin Min

5135 AnIn1 WaMin 0

5136 AnIn1 FcMax Max

5137 AnIn1 WaMax 0

5138 AnIn1 Oper Add+

5139 AnIn1 Filt 0,1s

513A AnIn1Actief Aan

514 AnIn2 Fc Uit

515 AnIn2 Setup 4-20 mA

516 AnIn2 Advan

5161 AnIn2 Min 4 mA

5162 AnIn2 Max 20,00 mA

5163 AnIn2 Bipol 20,00 mA

5164 AnIn2 FcMin Min

5165 AnIn2 VaMin 0

5166 AnIn2 FcMax Max

5167 AnIn2 VaMax 0

5168 AnIn2 Oper Add+

5169 AnIn2 Filt 0,1s

516A AnIn2 Actief Aan

517 AnIn3 Fc Uit

518 AnIn3 Setup 4-20 mA

519 AnIn3 Advan

5191 AnIn3 Min 4 mA

5192 AnIn3 Max 20,00 mA

5193 AnIn3 Bipol 20,00 mA

5194 AnIn3 FcMin Min

5195 AnIn3 VaMin 0

5196 AnIn3 FcMax Max

5197 AnIn3 VaMax 0

5198 AnIn3 Oper Add+

5199 AnIn3 Filt 0,1s

519A AnIn3Actief Aan

51A AnIn4 Fc Uit

51B AnIn4 Setup 4-20 mA

51C AnIn4 Advan

51C1 AnIn4 Min 4 mA

51C2 AnIn4 Max 20,00 mA
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51C3 AnIn4 Bipol 20,00 mA

51C4 AnIn4 FcMin Min

51C5 AnIn4 VaMin 0

51C6 AnIn4 FcMax Max

51C7 AnIn4 VaMax 0

51C8 AnIn4 Oper Add+

51C9 AnIn4 Filt 0,1s

51CA AnIn4Actief Aan

520 Digi Ingangen

521 DigIn 1 ManRun str.

522 DigIn 2 AutoRun str.

523 DigIn 3 FlowLink In

524 DigIn 4 Uit

525 DigIn 5 Uit

526 DigIn 6 Overflowniv.

527 DigIn 7 Uit

528 DigIn 8 Reset

529 B1 DigIn 1 Uit

52A B1 DigIn 2 Uit

52B B1 DigIn 3 Uit

52C B2 DigIn 1 Uit

52D B2 DigIn 2 Uit

52E B2 DigIn 3 Uit

52F B3 DigIn 1 Uit

52G B3 DigIn 2 Uit

52H B3 DigIn 3 Uit

530 An Uitgangen

531 AnOut1 Fc Frequentie

532 AnOut1 Setup 4-20 mA

533 AnOut1 Advan

5331 AnOut 1 Min 4 mA

5332 AnOut 1 Max 20,0 mA

5333 AnOut1Bipol 20,0 mA

5334 AnOut1 FcMin Min

5335 AnOut1 VaMin 0

5336 AnOut1 FcMax Max

5337 AnOut1 VaMax 0
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534 AnOut2 Fc Stroom

535 AnOut2 Setup 4-20 mA

536 AnOut2 Advan

5361 AnOut 2 Min 4 mA

5362 AnOut 2 Max 20,0 mA

5363 AnOut2Bipol 20,0 mA

5364 AnOut2FcMin Min

5365 AnOut2 VaMin 0

5366 AnOut2 FcMax Max

5367 AnOut2 VaMax 0

540 Dig Uitg

541 DigOut 1 Bereid

542 DigOut 2 FlowLinkOut

550 Relais

551 Relais 1 Trip

552 Relais 2 In bedrijf

553 Relais 3 Uit

554 B1 Relais 1 Uit

555 B1 Relais 2 Uit

556 B1 Relais 3 Uit

557 B2 Relais 1 Uit

558 B2 Relais 2 Uit

559 B2 Relais 3 Uit

55A B3 Relais 1 Uit

55B B3 Relais 2 Uit

55C B3 Relais 3 Uit

55D Relais Advan

55D1 Relais 1 Mode N.O

55D2 Relais 2 Mode N.O

55D3 Relais 3 Mode N.O

55D4 B1R1 Mode N.O

55D5 B1R2 Mode N.O

55D6 B1R3 Mode N.O

55D7 B2R1 Mode N.O

55D8 B2R2 Mode N.O

55D9 B2R3 Mode N.O

55DA B3R1 Mode N.O

55DB B3R2 Mode N.O
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55DC B3R3 Mode N.O

560 Virtuele I/O's

561 VIO 1 Doel Uit

562 VIO 1 Bron Uit

563 VIO 2 Doel Uit

564 VIO 2 Bron Uit

565 VIO 3 Doel Uit

566 VIO 3 Bron Uit

567 VIO 4 Doel Uit

568 VIO 4 Bron Uit

569 VIO 5 Doel Uit

56A VIO 5 Bron Uit

56B VIO 6 Doel Uit

56C VIO 6 Bron Uit

56D VIO 7 Doel Uit

56E VIO 7 Bron Uit

56F VIO 8 Doel Uit

56G VIO 8 Bron Uit

600 Logik&Timers

610 Comparators

611 CA1 Setup

6111 CA1 Waarde Toerental

6112 CA1 NivoHi 300

6113 CA1 NivoLO 200

6114 CA1 Type Hysterese

6115 CA1 Polar Unipolair

612 CA2 Setup

6121 CA2 Waarde Koppel

6122 CA2 NivoHi 20

6123 CA2 NivoLO 10

6124 CA2 Type Hysterese

6125 CA2 Polar Unipolair

613 CA3 Setup

6131 CA3 Waarde ProcesWaarde

6132 CA3 NivoHi 30

6133 CA3 NivoLO 20

6134 CA3 Type Hysterese

6135 CA3 Polar Unipolair
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614 CA4 I Setup

6141 CA4 Waarde Process Err

6142 CA4 NivoHi 10

6143 CA4 NivoLO - 10

6144 CA4 Type Window

6145 CA4 Polar Bipolair

615 CD Setup

6151 CD1 Run

6152 CD2 DigIn 1

6153 CD3 Trip

6154 CD4 Bereid

620 Logic Y

621 Y Comp 1 CA1

622 Y Operator 1 &

623 Y Comp 2 !A2

624 Y Operator 2 &

625 Y Comp 3 CD1

630 Logic Z

631 Z Comp 1 CA1

632 Z Operator 1 &

633 Z comp 2 !A2

634 Z Operator 2 &

635 Z Comp 3 CD1

640 Timer1

641 Timer1 Trig Uit

642 Timer1 Mode Uit

643 Timer1 Vert 00:00:00

644 Timer 1 T1 00:00:00

645 Timer1 T2 00:00:00

649 Timer1 Waard 00:00:00

650 Timer2

651 Timer2 Trig Uit

652 Timer2 Mode Uit

653 Timer2 Vert 00:00:00

654 Timer 2 T1 00:00:00

655 Timer2 T2 00:00:00

659 Timer2 Waard 00:00:00
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660 Tellers

661 Teller 1

6611 C1 Trig Uit

6612 C1 Reset Uit

6613 C1 High Val 0

6614 C1 Low Val 0

6615 C1 DecTimer Uit

6619 C1 Waarde 0

662 Teller 2

6621 C2 Trig Uit

6622 C2 Reset Uit

6623 C2 High Val 0

6624 C2 Low Val 0

6625 C2 DecTimer Uit

6629 C2 Waarde 0

670 Kloklogica

671 Klok 1

6711 Clk 1 TijdAan 00:00:00

6712 Clk 1 TijdUit 00:00:00

6713
Clk 1 Datu-
mAan

2013-01-01

6714
Clk 1 Datum-
Uit

2013-01-01

6715
Clk 1 Week-
dag

MDWDVZZ

672 Klok 2

6721 Clk 2 TijdAan 00:00:00

6722 Clk 2 TijdUit 00:00:00

6723
Clk 2 Datu-
mAan

2013-01-01

6724
Clk 2 Datum-
Uit

2013-01-01

6725
Clk 2 Week-
dag

MDWDVZZ

700 Bedrf/Status

710 Bedrijf

712 Toerental

713 Koppel

714 Asvermogen

715 El Vermogen

Fabrieksinstelling Klant 
CG Drives & Automation, 01-6143-03R1 Menulijst 79



Installatie en Aan de slag
716 Stroom

717 Uitg Spann.

718 Frequentie

719 DC Spanning

71A Temperatuur

71B PT100 1,2,3

720 Status

721 FO Status

722 Waarschuwing

724 DigIn Status

725 DigOutStatus

726 AnIn 1 2

727 AnIn 3 4

728 AnOut 1 2

729 IO B1

72A IO B2

72B IO B3

72D VIO Status

730 OpgslWaarde

731 Loop Tijd

7311 Looptijd Tot

7312 P1 Looptijd 00:00:00

7313 P2 Looptijd 00:00:00

7314 Looptijd Dag

7315 P1 Loopt Dag 00:00:00

7316 P2 Loopt Dag 00:00:00

732 Netsp. Tijd 00:00:00

733 Energie

7331 Energie tot ...kWh

7332 Energie P1 ...kWh

7333 Energie P2 ...kWh

7334 Energie Dag

7335 P1EnergieDag

7336 P2EnergieDag

734 Pomp start

7341 Pstarts tot

7342 Pomp start

7344 Pstarts Dag
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7345 Pstarts day

736 EnergieBesp

737 Overflow

7371 LaatstDurTd 00:00:00

7373 TotDurTijd 00:00:00

740 Status stroom

741 Niveau put

742 Instroom

743 Uitstroom

7431 Uitstr. Tot

7432 Uitstroom P1

7433 Uitstroom P2

7434 NetStroom

744 Verpompt vol

7441 Vol verp.

7442 P1 Volume

7443 P2 Volume

7444 VolumeDag.

7445 P1Vol Dag.

7446 P2Vol Dag.

745 Frequentie 

746 Pompmodus Uit

747 Stroom Uit

74A Str.status

750 BEP Status

751 Status BEP

752 Voortg. BEP

753 BEP Afbreken

7531 AbortReason

7532 UnevenFlow

7533 PrePostFlow

7534 CalcSave

7535 NoRefFlow

7536 RuntimeLow

7537 NoPostFlow

7538 NoPreFlow
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800 Tripgeheugen

810 Trip Message (Tripgeheugenlijst 1)

811 Bedrijf

8111 ProcesWaarde

8112 Toerental

8113 Koppel

8114 Asvermogen

8115 El Vermogen

8116 Stroom

8117 Uitg Spann.

8118 Frequentie

8119 DC Spanning

811A Temperatuur

811B PT100 1,2,3

812 Toerental

8121 FO Status

8123 Waarsch

8124 DigInStatus

8125 DigOutStat

8126 AnIn 1    2

8127 AnIn 3 4

8128 AnOut1    2

8129 IO StatusB1

812A IO StatusB2

812B IO StatusB3

813 OpgslWaarde

8131 P1 Looptijd

8132 Netsp. Tijd

8133 Energie P1

8134 Pstarts tot

8135 Pomp start

8136 Tijd

8137 Datum

814 Status stroom

8141 Niveau put

8142 Pompmodus

8143 Stroomstatus

8144 Status BEP
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820 Tripmelding 821- 8244(loglijst 2)

830 Tripmelding 831 - 8344 (loglijst 3)

840 Tripmelding 841 - 8444 (loglijst 4)

850 Tripmelding 851 - 8544 (loglijst 5)

860 Tripmelding 861 - 8644 (loglijst 6)

870 Tripmelding 871 - 8744 (loglijst 7)

880 Tripmelding 881 - 8844 (loglijst 8)

890 Tripmelding 891 - 8944 (loglijst 9)

8A0 Reset Trip L Nee

900 System Data

920 VSD Data

921 Type VSD

922 Software

9221 Build Info

9222 Build ID

923 Unit Naam 0

930 Klok

931 Tijd 00:00:00

932 Datum 13-01-01

933 Weekdag Maandag

940 Stroomlog 1P

941 Geld. punten 0

942 Freq: XX.x Hz

9421 Uitstroom 0 lit/s

9422 Str.energie 0 Wh

9423 Gemeten 0

943 Freq: XX.x Hz + submenu's 9431 - 9433

944 Freq: XX.x Hz + submenu's 9441 - 9443

945 Freq: XX.x Hz + submenu's 9451 - 9453

946 Freq: XX.x Hz + submenu's 9461 - 9463

947 Freq: XX.x Hz + submenu's 9471 - 9473

948 Freq: XX.x Hz + submenu's 9481 - 9483

949 Freq: XX.x Hz + submenu's 9491 - 9493

94A Freq: XX.x Hz + submenu's 94A1 - 94A3

94B Freq: XX.x Hz + submenu's 94B1 - 94B3

94C Freq: XX.x Hz + submenu's 94C1 - 94C3

94D Freq: XX.x Hz + submenu's 94D1 - 94D3

94E Freq: XX.x Hz + submenu's 94E1 - 94E3
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94F Freq: XX.x Hz + submenu's 94F1 - 94F3

94G Freq: XX.x Hz + submenu's 94G1 - 94G3

94H Freq: XX.x Hz + submenu's 94H1 - 94H3

94I Freq: XX.x Hz + submenu's 94I1 - 94I3

94J Freq: XX.x Hz + submenu's 94J1 - 94J3

94K Freq: XX.x Hz + submenu's 94K1 - 94K3

950 Stroomlog 2P

951 Geld. punten 0

952 - 95K dezelfde menu's als 943 - 94K voor Pomp 2

990 Reset

991 Rest Energie Nee

992 Savings Nee

993 Reset Volume Nee

994 Reset starts Nee

995 Daily Reset Nee

996 Overflow Nee

997 Reset runtijd Nee
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